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Start base

Opstil stativ og monter GPS.Taend for Controller og GPS
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Start med at lave et nyt job. Tryk Job og derefter Nyt job

| Nyt job: test B6] 7 [=hx
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Ingen opmaling PDOP:1.7

Indtast jobnavn og veelg den rigtige skabelon og tryk OK
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Tjek at symbolet gverst til hgjre er en GPS pa stativ. Tryk opmaling og derefter Start base-modtager



Start base
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Tryk pa pilen lige til hgjre for det felt hvor der star Punktnavn, veelg derefter indtast
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Ingen opméling PDOP:2.3

Indtast en antennehgjde (0 ved lokal opstilling) og tryk start
Hvis der stilles op over et kendt punkt skal hgjden fra punktet til bunden af antenne indtastes



Base startet

Base startet

Tryk OK

Start Rover

Monter GPS pa stok og sat controller | holderen. Teend for controller og GPS
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Tryk pa ikonet med GPS monteret pa stativ
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Tryk pa ikonet hvor der star rover-modus. Nar ikonet er blevet helt orange tryk ESC



& | Job: test

() g . |
al p ‘1
J “ E Kort
[Forticbende topo Ment
ool i i Favorit
maling System tilpasning e avorl
Afslut GNSS-mdling Skift til

ﬁ Ingen opmaling PDOP:1.5 ‘E

Tryk opmaling og derefter mal punkter
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Tjek at der er kommet et radioikon gverst til venstre.
Nar der star fixed i bunden er GPS klar til at male



Maling af punkter

Maling af enkeltpunkter
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RTK:Fixed H:0.005m V:0.008m RMS:008

Tast et punktnavn og en kode

Maling af koder
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Tryk opmaling og derefter mal koder



LDSKIFTE

‘ T i

“KOTE T 2000

|

Menu

| Kede |[-FELT10 || Favorit
[? || skift gl

Ved tryk pa et felt vil der blive malt et punkt med kode der star i feltet.

Maling af fortlebende topo
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Tryk opmaling og derefter fortlebende topo
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Veelg om punkterne skal males med fast afstand eller tid

Tast den afstand eller den tid der skal veere mellem at der gemmes punkter
Tast et startpunktnavn og en kode og tryk start.

Nar man har malt de punkter man vil tryk slut



Sluk rover
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Tryk opmaling og derefter afslut GNSS-maling

Opmaling stoppet

Sluk modtager?

Tryk JA til at slukke for GPS

Sluk base
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Tryk instrument og derefter GNSS-funktioner



Rover-modu Bluetooth Radio
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Nar ikonet er blevet helt orange tryk pa det ikon hvor der star slut opmaling

Opmaling stoppet

Sluk modtager?

Tryk JA til at slukke for GPS
Tryk ESC

For at slukke for controller kan man trykke en enkelt gang pa den grenne knap, derved vil controller ligge i dvale
og bruge lidt stromme

Ved at trykke og holde den grenne knap indtil der star 3 seconds pa skaermen kan man veelge Shutdown, derved
vil controlleren slukke helt og ikke bruge noget strom.



Overfor basefil fra GPS til controller

Taend for basegps og controller
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Tryk instrument og derefter Modtager filer.... Bagefter Import fra modtager
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Nu vises de basefiler der ligger pa GPS.
Veaelg den/de filer der skal overfgres ved at saette flueben. Tryk derefter Import og bagefter start

Kopier fil

1filer overfort - ok

Tryk OK og derefter esc (retur til hovedmenuen)
Filen er nu overfort fra GPS til controller



Overfor filer fra controller til PC

Teend for controller og tilslut den PC’en med det medfelgende usbcabel.
PC’en vil nu automatisk finde controlleren enten med ActiveSYNC (zeldre PC er) eller med Windows Mobile

Device Center (windows 7 PC’ere)
Herunder vises metoden med ActiveSYNC

fdresse E Mobile Device

ame

Andre placeringer N ees

E My windows Mobile-Based Device

E:] My Music
E:l My Pickures
IC3)Personal
|y Templates

a Denne campuker

[E] Dokumenter
‘d Metyaarkssteder

Detaljer

Dobbelt klik pa My windows Mobile-Based Device

Size

v|G§
Twpe

Syskem Folder
Mappe
Mappe
Mappe
Mappe
Mappe

Adresse @ |

v|G§

Mame =~
(] Databases
IC7) Application Data
E:] ConnMar
|CSiDocuments and 5.
[CmMusIC
E:] My Documents

Andre placeringer

E Maobile Device
[E] Dokumenter
‘d Metyaarkssteder

=) w3

i, vl

Dobbeltklik pa Trimble data mappen

Size

Type
Syskem Folder
Mappe
Mappe
Mappe
Mappe
Mappe
Mappe
Mappe
Mappe
Fil
WOL-Fil

Modified

05-06-2012 10:44:00
15-06-2012 03:59:33

Adresse |3 | Trimble Data

v|G§

Mappeopgaver

Iﬂ Cmdgh denne mappe

@ Flyt denne mappe
D Kopier denne mappe

- IS Swstem Files
filenarnecontraller.rxl

E] gs_job_upgrade. log

¢ Slet denne mappe

*

Dobbeltklik pa den rigtige mappen (her JE DEMO)

Size | Type =
Mappe
Mappe
Mappe
6,32KE  RXL-fil
133KE Tekstdoku



Nu er man inde i den rigtige mappe. Her veelges basefil og jobfil.

2,696 Opgaveohiekt 05-06-2017 12:09:01
4,896  Opgaveobijekk 05-06-2012 12:09:01

9,47KE  Opgaveaobijekt 05-06-2012 12:09:01

5,37KE  Opgaveobijekt 03-06-2012 1450045

9,77KEB  Opgaveobijekk 05-06-2012 12:09:01

9,62KEB  Opgaveobijekk 15-06-2012 09:37:09

1,09ME  Opgaveohjekt 05-06-2012 12:09:01

1,02KB  Opgaveobijekk 05-06-2012 12:09:01

3,64KEB  Opgaveobijekk 05-06-2012 12:09:00

aal:uenthus.ju:ul:u 7,51KE  Opgaveobijekt 05-06-2012 12:09:04
TEST.rng 442 bytes  RMG-Fil 05-06-2012 12:0%:01
Unnamed.rxl 67,2KB  RxL-Fil 05-06-2012 12:09:00
18,2k TOZ-fil 15-06-2012 10:50:49

pdchage 9,186 Tekstdokument 05-08-2012 12:09:04
=| niras 300512.kxk 0,936  Tekstdokument 05-06-2012 12:09:02
Septik_vl.ddf 1,15£B Trimble data dickion...  05-06-2012 1z2:0%:02
S?S.ttm 269 bytes  TTM-Fil 05-06-2012 12:09:04

Disse 2 filer kopieres ind i anden mappe pa PC’en. Sa ved man at denne basefil harer sammen med jobfilen. Det
vil lette beregningen senere hen.



