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Start base 
 
Opstil stativ og monter GPS.Tænd for Controller og GPS 
 

 
 

 
Start med at lave et nyt job. Tryk Job og derefter Nyt job 
 

 
 
 

Indtast jobnavn og vælg den rigtige skabelon og tryk OK 
 

 
 
Tjek at symbolet øverst til højre er en GPS på stativ. Tryk opmåling og derefter Start base-modtager 
 
 

 
 



 

 
 

 
Tryk på pilen lige til højre for det felt hvor der står Punktnavn, vælg derefter indtast 
 

 
 
Tryk på Her i bunden af skærmen. Indtast et punktnavn og tryk Gem 
 

 
 
Indtast en antennehøjde (0 ved lokal opstilling) og tryk start 
Hvis der stilles op over et kendt punkt skal højden fra punktet til bunden af antenne indtastes 
 



 
 
Tryk OK 
 

Start Rover 
 
Monter GPS på stok og sæt controller I holderen. Tænd for controller og GPS 
 

 
 
Tryk på ikonet med GPS monteret på stativ 
 

 
 
Tryk på ikonet hvor der står rover-modus. Når ikonet er blevet helt orange tryk ESC 
 
 
 
 



 
 
Tryk opmåling og derefter mål punkter 
 

 
 
Tryk OK 
 

 
 
Tjek at der er kommet et radioikon øverst til venstre. 
Når der står fixed i bunden er GPS klar til at måle 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

Måling af punkter 
 

Måling af enkeltpunkter 
 

 
 
Tryk opmåling og derefter mål punkter 
 

 
 
Tast et punktnavn og en kode 
 

Måling af koder 
 

 
 
Tryk opmåling og derefter mål koder 



 
 
Ved tryk på et felt vil der blive målt et punkt med kode der står i feltet. 
 

Måling af fortløbende topo 
 

 
 
Tryk opmåling og derefter fortløbende topo 
 

 
 
Vælg om punkterne skal måles med fast afstand eller tid 
Tast den afstand eller den tid der skal være mellem at der gemmes punkter 
Tast et startpunktnavn og en kode og tryk start. 
Når man har målt de punkter man vil tryk slut 
 
 
 



Sluk rover 
 

 
 
Tryk opmåling og derefter afslut GNSS-måling 
 

 
 
Tryk JA til at slukke for GPS 
 

Sluk base 
 

 
 
Tryk instrument og derefter GNSS-funktioner 
 
 
 



 
 
Tryk på det ikon hvor der står basismodus 
 

 
 
Når ikonet er blevet helt orange tryk på det ikon hvor der står slut opmåling 
 

 
 
Tryk JA til at slukke for GPS 
 
Tryk ESC 
 
For at slukke for controller kan man trykke en enkelt gang på den grønne knap, derved vil controller ligge i dvale 
og bruge lidt strømme 
Ved at trykke og holde den grønne knap indtil der står 3 seconds på skærmen kan man vælge Shutdown, derved 
vil controlleren slukke helt og ikke bruge noget strøm. 
 
 
 



Overfør basefil fra GPS til controller 
 
Tænd for basegps og controller 
 

 
 
Tryk instrument og derefter Modtager filer…. Bagefter Import fra modtager 
 

 
 
Nu vises de basefiler der ligger på GPS. 
Vælg den/de filer der skal overføres ved at sætte flueben. Tryk derefter Import og bagefter start 
 

 
 
Tryk OK og derefter esc (retur til hovedmenuen) 
Filen er nu overført fra GPS til controller 
 
 
 



Overfør filer fra controller til PC 
 
Tænd for controller og tilslut den PC´en med det medfølgende usbcabel. 
PC´en vil nu automatisk finde controlleren enten med ActiveSYNC (ældre PC´er) eller med Windows Mobile 
Device Center (windows 7 PC´ere) 
Herunder vises metoden med ActiveSYNC 
 

 
 
Dobbelt klik på My windows Mobile-Based Device 
 

 
 
Dobbeltklik på Trimble data mappen 
 

 
 
Dobbeltklik på den rigtige mappen (her JE DEMO) 
 
 
 
 



Nu er man inde i den rigtige mappe. Her vælges basefil og jobfil. 
 

 
 
Disse 2 filer kopieres ind i anden mappe på PC´en. Så ved man at denne basefil hører sammen med jobfilen. Det 
vil lette beregningen senere hen. 


