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Tru Count er varemeerker tilhgrende Trimble Navigation Limited, anmeldt i
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Autopilot, Autoseed, AutoSense, EZ-Office, FieldManager, Field-IQ, FreeForm,
VRS, VRS Now, T2, TrueGuide og TrueTracker er varemeerker tilherende
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Hewlett-Packard Company, Copyright © 1996, 97 Silicon Graphics Computer
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Portions Copyright © 2009 Nokia Corporation og/eller deres datterselskaber.
Portions Copyright © 2003, Bitstream Inc.
Alle andre varemeaerker tilhorer deres respektive ejere.

Udgivelsesnotat

Dette er November 2012 -udgivelsen (udgave A) af Brugervejledning til FmX-
skermen, Delnummer 93023-80-DAN. Den geelder for version 7.0 af softwaren
til FmX-skeermen.

Juridiske bestemmelser

The following limited warranties give you specific legal rights. You may have
others, which vary from state/jurisdiction to state/jurisdiction.

Product Limited Warranty

Trimble warrants that this Trimble product and its internal components (the
“Product”) shall be free from defects in materials and workmanship and will
substantially conform to Trimble’s applicable published specifications for the
Product for a period of one (1) year, starting from the earlier of (i) the date of
installation, or (ii) six (6) months from the date of original Product shipment
from Trimble. This warranty applies only to the Product if installed by Trimble
or a dealer authorized by Trimble to perform Product installation services.

Software Components

All Product software components (sometimes hereinafter also referred to as
“Software”) are licensed solely for use as an integral part of the Product and
are not sold. Any software accompanied by a separate end user license
agreement (‘EULA”) shall be governed by the terms, conditions, restrictions
and limited warranty terms of such EULA notwithstanding the preceding
paragraph.

During the limited warranty period you will be entitled to receive such Fixes
to the Product software that Trimble releases and makes commercially
available and for which it does not charge separately, subject to the
procedures for delivery to purchasers of Trimble products generally. If you
have purchased the Product from an authorized Trimble dealer rather than
from Trimble directly, Trimble may, at its option, forward the software Fix to
the Trimble dealer for final distribution to you. Minor Updates, Major
Upgrades, new products, or substantially new software releases, as identified
by Trimble, are expressly excluded from this update process and limited
warranty. Receipt of software Fixes or other enhancements shall not serve to
extend the limited warranty period.

For purposes of this warranty the following definitions shall apply: (1)
“Fix(es)” means an error correction or other update created to fix a previous
software version that does not substantially conform to its Trimble
specifications; (2) “Minor Update” occurs when enhancements are made to
current features in a software program; and (3) “Major Upgrade” occurs when
significant new features are added to software, or when a new product
containing new features replaces the further development of a current
product line. Trimble reserves the right to determine, in its sole discretion,
what constitutes a Fix, Minor Update, or Major Upgrade.

This Trimble software contains Qt 4.5 libraries licensed under the GNU Lesser
General Public License (LGPL). The source is available from
http://qt.nokia.com/downloads. A copy of the LGPL license is included in the
appendices of this manual, and at
ftp://ftp.trimble.com/pub/open_source/FmX.

This software includes the DejaVu fonts, which are licensed under the
Bitstream Vera license, terms available at
http://dejavu-fonts.org/wiki/index.php?title=License and
http://www.gnome.org/fonts/.

GNU LESSER GENERAL PUBLIC LICENSE

Version 2.1, February 1999

Copyright ¢ 1991, 1999 Free Software Foundation, Inc.

51 Franklin Street, Fifth Floor, Boston, MA 02110-1301
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Everyone is permitted to copy and distribute verbatim copies of this license
document, but changing it is not allowed. [This is the first released version of
the Lesser GPL. It also counts as the successor of the GNU Library Public
License, version 2, hence the version number 2.1.]

Preamble

The licenses for most software are designed to take away your freedom to
share and change it. By contrast, the GNU General Public Licenses are
intended to guarantee your freedom to share and change free software-to
make sure the software is free for all its users.

This license, the Lesser General Public License, applies to some specially
designated software packages-typically libraries-of the Free Software
Foundation and other authors who decide to use it. You can use it too, but we
suggest you first think carefully about whether this license or the ordinary
General Public License is the better strategy to use in any particular case,
based on the explanations below.

When we speak of free software, we are referring to freedom of use, not price.
Our General Public Licenses are designed to make sure that you have the
freedom to distribute copies of free software (and charge for this service if you
wish); that you receive source code or can get it if you want it; that you can
change the software and use pieces of it in new free programs; and that you
are informed that you can do these things.

To protect your rights, we need to make restrictions that forbid distributors to
deny you these rights or to ask you to surrender these rights. These
restrictions translate to certain responsibilities for you if you distribute copies
of the library or if you modify it.

For example, if you distribute copies of the library, whether gratis or for a fee,
you must give the recipients all the rights that we gave you. You must make
sure that they, too, receive or can get the source code. If you link other code
with the library, you must provide complete object files to the recipients, so
that they can relink them with the library after making changes to the library
and recompiling it. And you must show them these terms so they know their
rights.

We protect your rights with a two-step method: (1) we copyright the library,
and (2) we offer you this license, which gives you legal permission to copy,
distribute and/ or modify the library.

To protect each distributor, we want to make it very clear that there is no
warranty for the free library. Also, if the library is modified by someone else
and passed on, the recipients should know that what they have is not the
original version, so that the original author’s reputation will not be affected by
problems that might be introduced by others.

Finally, software patents pose a constant threat to the existence of any free
program. We wish to make sure that a company cannot effectively restrict the
users of a free program by obtaining a restrictive license from a patent holder.
Therefore, we insist that any patent license obtained for a version of the
library must be consistent with the full freedom of use specified in this
license.

Most GNU software, including some libraries, is covered by the ordinary GNU
General Public License. This license, the GNU Lesser General Public License,
applies to certain designated libraries, and is quite different from the ordinary
General Public License. We use this license for certain libraries in order to
permit linking those libraries into non-free programs.

When a program is linked with a library, whether statically or using a shared
library, the combination of the two is legally speaking a combined work, a
derivative of the original library. The ordinary General Public License
therefore permits such linking only if the entire combination fits its criteria of
freedom. The Lesser General Public License permits more lax criteria for
linking other code with the library.

We call this license the "Lesser” General Public License because it does Less to
protect the user's freedom than the ordinary General Public License. It also
provides other free software developers Less of an advantage over competing
non-free programs. These disadvantages are the reason we use the ordinary
General Public License for many libraries. However, the Lesser license
provides advantages in certain special circumstances.

For example, on rare occasions, there may be a special need to encourage the
widest possible use of a certain library, so that it becomes a de-facto standard.
To achieve this, non-free programs must be allowed to use the library. A more
frequent case is that a free library does the same job as widely used non-free
libraries. In this case, there is little to gain by limiting the free library to free
software only, so we use the Lesser General Public License.

In other cases, permission to use a particular library in nonfree programs
enables a greater number of people to use a large body of free software. For
example, permission to use the GNU C Library in non-free programs enables
many more people to use the whole GNU operating system, as well as its
variant, the GNU/Linux operating system.

Although the Lesser General Public License is Less protective of the users’
freedom, it does ensure that the user of a program that is linked with the
Library has the freedom and the wherewithal to run that program using a
modified version of the Library.

The precise terms and conditions for copying, distribution and modification
follow. Pay close attention to the difference between a "work based on the
library” and a "work that uses the library”. The former contains code derived
from the library, whereas the latter must be combined with the library in
order to run.

GNU LESSER GENERAL PUBLIC LICENSE

TERMS AND CONDITIONS FOR COPYING, DISTRIBUTION AND
MODIFICATION
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0. This License Agreement applies to any software library or other program
which contains a notice placed by the copyright holder or other authorized
party saying it may be distributed under the terms of this Lesser General
Public License (also called "this License"). Each licensee is addressed as "you'".

A"library” means a collection of software functions and/or data prepared so
as to be conveniently linked with application programs (which use some of
those functions and data) to form executables.

The "Library’, below, refers to any such software library or work which has
been distributed under these terms. A "work based on the Library” means
either the Library or any derivative work under copyright law: that is to say, a
work containing the Library or a portion of it, either verbatim or with
modifications and/or translated straightforwardly into another language.
(Hereinafter, translation is included without limitation in the term
"modification”.)

"Source code" for a work means the preferred form of the work for making
modifications to it. For a library, complete source code means all the source
code for all modules it contains, plus any associated interface definition files,
plus the scripts used to control compilation and installation of the library.

Activities other than copying, distribution and modification are not covered
by this License; they are outside its scope. The act of running a program using
the Library is not restricted, and output from such a program is covered only
if its contents constitute a work based on the Library (independent of the use
of the Library in a tool for writing it). Whether that is true depends on what
the Library does and what the program that uses the Library does.

1. You may copy and distribute verbatim copies of the Library's complete
source code as you receive it, in any medium, provided that you
conspicuously and appropriately publish on each copy an appropriate
copyright notice and disclaimer of warranty; keep intact all the notices that
refer to this License and to the absence of any warranty; and distribute a copy
of this License along with the Library.

You may charge a fee for the physical act of transferring a copy, and you may
at your option offer warranty protection in exchange for a fee.

2. You may modify your copy or copies of the Library or any portion of it, thus
forming a work based on the Library, and copy and distribute such
modifications or work under the terms of Section 1 above, provided that you
also meet all of these conditions:

a) The modified work must itself be a software library.

b) You must cause the files modified to carry prominent notices stating that
you changed the files and the date of any change.

¢) You must cause the whole of the work to be licensed at no charge to all
third parties under the terms of this License.

d) If a facility in the modified Library refers to a function or a table of data to
be supplied by an application program that uses the facility, other than as an
argument passed when the facility is invoked, then you must make a good
faith effort to ensure that, in the event an application does not supply such
function or table, the facility still operates, and performs whatever part of its
purpose remains meaningful.

(For example, a function in a library to compute square roots has a purpose
that is entirely well-defined independent of the application. Therefore,
Subsection 2d requires that any application-supplied function or table used by
this function must be optional: if the application does not supply it, the square
root function must still compute square roots.)

These requirements apply to the modified work as a whole. If identifiable
sections of that work are not derived from the Library, and can be reasonably
considered independent and separate works in themselves, then this License,
and its terms, do not apply to those sections when you distribute them as
separate works. But when you distribute the same sections as part of a whole
which is a work based on the Library, the distribution of the whole must be on
the terms of this License, whose permissions for other licensees extend to the
entire whole, and thus to each and every part regardless of who wrote it.

Thus, it is not the intent of this section to claim rights or contest your rights
to work written entirely by you; rather, the intent is to exercise the right to
control the distribution of derivative or collective works based on the Library.

In addition, mere aggregation of another work not based on the Library with
the Library (or with a work based on the Library) on a volume of a storage or
distribution medium does not bring the other work under the scope of this
License.

3. You may opt to apply the terms of the ordinary GNU General Public License
instead of this License to a given copy of the Library. To do this, you must alter
all the notices that refer to this License, so that they refer to the ordinary GNU
General Public License, version 2, instead of to this License. (If a newer
version than version 2 of the ordinary GNU General Public License has
appeared, then you can specify that version instead if you wish.) Do not make
any other change in these notices.

Once this change is made in a given copy, it is irreversible for that copy. so the
ordinary GNU General Public License applies to all subsequent copies and
derivative works made from that copy.

This option is useful when you wish to copy part of the code of the Library
into a program that is not a library.

4. You may copy and distribute the Library (or a portion or derivative of it,
under Section 2) in object code or executable form under the terms of
Sections 1 and 2 above provided that you accompany it with the complete
corresponding machine-readable source code, which must be distributed
under the terms of Sections 1 and 2 above on a medium customarily used for
software interchange.

If distribution of object code is made by offering access to copy from a
designated place, then offering equivalent access to copy the source code
from the same place satisfies the requirement to distribute the source code,
even though third parties are not compelled to copy the source along with the
object code.

5. A program that contains no derivative of any portion of the Library, but is
designed to work with the Library by being compiled or linked with it, is
called a "work that uses the Library". Such a work, in isolation, is not a
derivative work of the Library, and therefore falls outside the scope of this
License.

However, linking a "work that uses the Library" with the Library creates an
executable that is a derivative of the Library (because it contains portions of
the Library), rather than a "work that uses the library". The executable is
therefore covered by this License. Section 6 states terms for distribution of
such executables.

When a "work that uses the Library" uses material from a header file that is
part of the Library, the object code for the work may be a derivative work of
the Library even though the source code is not. Whether this is true is
especially significant if the work can be linked without the Library, or if the
work is itself a library. The threshold for this to be true is not precisely defined
by law.

If such an object file uses only numerical parameters, data structure layouts
and accessors, and small macros and small inline functions (ten lines or less
in length), then the use of the object file is unrestricted, regardless of whether
it is legally a derivative work. (Executables containing this object code plus
portions of the Library will still fall under Section 6.)

Otherwise, if the work is a derivative of the Library, you may distribute the
object code for the work under the terms of Section 6. Any executables
containing that work also fall under Section 6, whether or not they are linked
directly with the Library itself.

6. As an exception to the Sections above, you may also combine or link a
"work that uses the Library” with the Library to produce a work containing
portions of the Library, and distribute that work under terms of your choice,
provided that the terms permit modification of the work for the customer's
own use and reverse engineering for debugging such modifications.

You must give prominent notice with each copy of the work that the Library is
used in it and that the Library and its use are covered by this License. You
must supply a copy of this License. If the work during execution displays
copyright notices, you must include the copyright notice for the Library
among them, as well as a reference directing the user to the copy of this
License. Also, you must do one of these things:

a) Accompany the work with the complete corresponding machine-readable
source code for the Library including whatever changes were used in the
work (which must be distributed under Sections 1 and 2 above); and, if the
work is an executable linked with the Library, with the complete machine-
readable "work that uses the Library”, as object code and/or source code, so
that the user can modify the Library and then relink to produce a modified
executable containing the modified Library. (It is understood that the user
who changes the contents of definitions files in the Library will not
necessarily be able to recompile the application to use the modified
definitions.)

b) Use a suitable shared library mechanism for linking with the Library. A
suitable mechanism is one that (1) uses at run time a copy of the library
already present on the user's computer system, rather than copying library
functions into the executable, and (2) will operate properly with a modified
version of the library, if the user installs one, as long as the modified version is
interface-compatible with the version that the work was made with.

¢) Accompany the work with a written offer, valid for at least three years, to
give the same user the materials specified in Subsection 6a, above, for a
charge no more than the cost of performing this distribution.

d) If distribution of the work is made by offering access to copy from a
designated place, offer equivalent access to copy the above specified
materials from the same place.

e) Verify that the user has already received a copy of these materials or that
you have already sent this user a copy.

For an executable, the required form of the "work that uses the Library” must
include any data and utility programs needed for reproducing the executable
from it. However, as a special exception, the materials to be distributed need
not include anything that is normally distributed (in either source or binary
form) with the major components (compiler, kernel, and so on) of the
operating system on which the executable runs, unless that component itself
accompanies the executable.

It may happen that this requirement contradicts the license restrictions of
other proprietary libraries that do not normally accompany the operating
system. Such a contradiction means you cannot use both them and the
Library together in an executable that you distribute.

7. You may place library facilities that are a work based on the Library side-by-
side in a single library together with other library facilities not covered by this
License, and distribute such a combined library, provided that the separate
distribution of the work based on the Library and of the other library facilities
is otherwise permitted, and provided that you do these two things:

a) Accompany the combined library with a copy of the same work based on
the Library, uncombined with any other library facilities. This must be
distributed under the terms of the Sections above.

b) Give prominent notice with the combined library of the fact that part of it is
awork based on the Library, and explaining where to find the accompanying
uncombined form of the same work.
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8. You may not copy, modify, sublicense, link with, or distribute the Library
except as expressly provided under this License. Any attempt otherwise to
copy, modify, sublicense, link with, or distribute the Library is void, and will
automatically terminate your rights under this License. However, parties who
have received copies, or rights, from you under this License will not have their
licenses terminated so long as such parties remain in full compliance.

9. You are not required to accept this License, since you have not signed it.
However, nothing else grants you permission to modify or distribute the
Library or its derivative works. These actions are prohibited by law if you do
not accept this License. Therefore, by modifying or distributing the Library (or
any work based on the Library), you indicate your acceptance of this License
to do so, and all its terms and conditions for copying, distributing or
modifying the Library or works based on it.

10. Each time you redistribute the Library (or any work based on the Library),
the recipient automatically receives a license from the original licensor to
copy, distribute, link with or modify the Library subject to these terms and
conditions. You may not impose any further restrictions on the recipients’
exercise of the rights granted herein. You are not responsible for enforcing
compliance by third parties with this License.

Warranty Remedies

Trimble’s sole liability and your exclusive remedy under the warranties set
forth above shall be, at Trimble’s option, to repair or replace any Product that
fails to conform to such warranty (“Nonconforming Product”), and/or issue a
cash refund up to the purchase price paid by you for any such Nonconforming
Product, excluding costs of installation, upon your return of the
Nonconforming Product to Trimble in accordance with Trimble’s product
return procedures than in effect. Such remedy may include reimbursement of
the cost of repairs for damage to third-party equipment onto which the
Product is installed, if such damage is found to be directly caused by the
Product as reasonably determined by Trimble following a root cause analysis.

Warranty Exclusions and Disclaimer

These warranties shall be applied only in the event and to the extent that (a)
the Products and Software are properly and correctly installed, configured,
interfaced, maintained, stored, and operated in accordance with Trimble's
relevant operator's manual and specifications, and; (b) the Products and
Software are not modified or misused. The preceding warranties shall not
apply to, and Trimble shall not be responsible for defects or performance
problems resulting from (i) the combination or utilization of the Product or
Software with hardware or software products, information, data, systems,
interfaces or devices not made, supplied or specified by Trimble; (ii) the
operation of the Product or Software under any specification other than, or in
addition to, Trimble's standard specifications for its products; (iii) the
unauthorized, installation, modification, or use of the Product or Software;
(iv) damage caused by accident, lightning or other electrical discharge, fresh
or salt water immersion or spray (outside of Product specifications); or (v)
normal wear and tear on consumable parts (e.g., batteries). Trimble does not
warrant or guarantee the results obtained through the use of the Product or
that software components will operate error free.

THE WARRANTIES ABOVE STATE TRIMBLE'S ENTIRE LIABILITY, AND YOUR
EXCLUSIVE REMEDIES, RELATING TO THE PRODUCTS AND SOFTWARE. EXCEPT
AS OTHERWISE EXPRESSLY PROVIDED HEREIN, THE PRODUCTS, SOFTWARE,
AND ACCOMPANYING DOCUMENTATION AND MATERIALS ARE PROVIDED “AS-
IS” AND WITHOUT EXPRESS OR IMPLIED WARRANTY OF ANY KIND BY EITHER
TRIMBLE NAVIGATION LIMITED OR ANYONE WHO HAS BEEN INVOLVED IN ITS
CREATION, PRODUCTION, INSTALLATION, OR DISTRIBUTION INCLUDING, BUT
NOT LIMITED TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND
FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE, TITLE, AND NONINFRINGEMENT. THE
STATED EXPRESS WARRANTIES ARE IN LIEU OF ALL OBLIGATIONS OR
LIABILITIES ON THE PART OF TRIMBLE ARISING OUT OF, OR IN CONNECTION
‘WITH, ANY PRODUCTS OR SOFTWARE. BECAUSE SOME STATES AND
JURISDICTIONS DO NOT ALLOW LIMITATIONS ON DURATION OR THE
EXCLUSION OF AN IMPLIED WARRANTY, THE ABOVE LIMITATION MAY NOT
APPLY OR FULLY APPLY TO YOU.

NOTICE REGARDING PRODUCTS EQUIPPED WITH TECHNOLOGY CAPABLE
OF TRACKING SATELLITE SIGNALS FROM SATELLITE BASED
AUGMENTATION SYSTEMS (SBAS) (WAAS/EGNOS, AND MSAS), OMNISTAR,
GPS, MODERNIZED GPS OR GLONASS SATELLITES, OR FROM IALA BEACON
SOURCES: TRIMBLE IS NOT RESPONSIBLE FOR THE OPERATION OR
FAILURE OF OPERATION OF ANY SATELLITE BASED POSITIONING SYSTEM
OR THE AVAILABILITY OF ANY SATELLITE BASED POSITIONING SIGNALS.

Limitation of Liability

TRIMBLES ENTIRE LIABILITY UNDER ANY PROVISION HEREIN SHALL BE
LIMITED TO THE AMOUNT PAID BY YOU FOR THE PRODUCT OR SOFTWARE
LICENSE. TO THE MAXIMUM EXTENT PERMITTED BY APPLICABLE LAW, IN NO
EVENT SHALL TRIMBLE OR ITS SUPPLIERS BE LIABLE FOR ANY INDIRECT,
SPECIAL, INCIDENTAL OR CONSEQUENTIAL DAMAGES WHATSOEVER UNDER
ANY CIRCUMSTANCE OR LEGAL THEORY RELATING IN ANY WAY TO THE
PRODUCTS, SOFTWARE AND ACCOMPANYING DOCUMENTATION AND
MATERIALS, (INCLUDING, WITHOUT LIMITATION, DAMAGES FOR LOSS OF
BUSINESS PROFITS, BUSINESS INTERRUPTION, LOSS OF BUSINESS
INFORMATION, OR ANY OTHER PECUNIARY LOSS), REGARDLESS WHETHER
TRIMBLE HAS BEEN ADVISED OF THE POSSIBILITY OF ANY SUCH LOSS AND
REGARDLESS OF THE COURSE OF DEALING WHICH DEVELOPS OR HAS
DEVELOPED BETWEEN YOU AND TRIMBLE. BECAUSE SOME STATES AND
JURISDICTIONS DO NOT ALLOW THE EXCLUSION OR LIMITATION OF LIABILITY
FOR CONSEQUENTIAL OR INCIDENTAL DAMAGES, THE ABOVE LIMITATION
MAY NOT APPLY OR FULLY APPLY TO YOU.
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PLEASE NOTE: THE ABOVE TRIMBLE LIMITED WARRANTY PROVISIONS
WILL NOT APPLY TO PRODUCTS PURCHASED IN THOSE JURISDICTIONS
(E.G., MEMBER STATES OF THE EUROPEAN ECONOMIC AREA) IN WHICH
PRODUCT WARRANTIES ARE THE RESPONSIBILITY OF THE LOCAL DEALER
FROM WHOM THE PRODUCTS ARE ACQUIRED. IN SUCH A CASE, PLEASE
CONTACT YOUR TRIMBLE DEALER FOR APPLICABLE WARRANTY
INFORMATION.

Official Language

THE OFFICIAL LANGUAGE OF THESE TERMS AND CONDITIONS IS ENGLISH. IN
THE EVENT OF A CONFLICT BETWEEN ENGLISH AND OTHER LANGUAGE
VERSIONS, THE ENGLISH LANGUAGE SHALL CONTROL.

Registration

TO RECEIVE INFORMATION REGARDING UPDATES AND NEW PRODUCTS,
PLEASE CONTACT YOUR LOCAL DEALER OR VISIT THE TRIMBLE WEBSITE AT
www.trimble.com/register. UPON REGISTRATION YOU MAY SELECT THE
NEWSLETTER, UPGRADE, OR NEW PRODUCT INFORMATION YOU DESIRE.

Registration

To receive information regarding updates and new products, please contact
your local dealer or visit the Trimble website at www.trimble.com/register.
Upon registration you may select the newsletter, upgrade or new product
information you desire.

Notices

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a
Class A digital device, pursuant to Part 15 of the FCC rules. These limits are
designed to provide reasonable protection against harmful interference when
the equipment is operated in a commercial environment. This equipment
generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if not installed
and used in accordance with the instruction manual, may cause harmful
interference to radio communications. Operation of this equipment in a
residential area is likely to cause harmful interference, in which case the user
will be required to correct the interference at his own expense.

Properly shielded and grounded cables and connectors must be used in order
to meet FCC emission limits. TRIMBLE is not responsible for any radio or
television interference caused by using other than recommended cables and
connectors or by unauthorized changes or modifications to this equipment.
Unauthorized changes or modifications could void the user's authority to
operate the equipment.

This device complies with Part 15 of the FCC rules. Operation is subject to the
following two conditions:

(1) this device may not cause harmful interference, and (2) this device must
accept any interference received, including interference that may cause
undesired operation.

Responsible Party:

Trimble Navigation

935 Stewart Drive

Sunnyvale CA 94085

Telephone: 1-408 481 8000

Canada

This Class B digital apparatus complies with Canadian ICES-003.

Cet appareil numérique de la classe B est conforme a la norme NMB-003 du
Canada.

This apparatus complies with Canadian RSS-GEN, RSS-310, RSS-210, and
RSS-119.

Cet appareil est conforme a la norme CNR-GEN, CNR-310, CNR-210, et CNR-
119 du Canada.

Australia and New Zealand Class A Statement

Attention: This is a Class A product. In a domestic environment this product
may cause radio interference in which case the user may be required to take
adequate measures.

Australia and New Zealand

This product conforms with the regulatory requirements of the

Australian Communications Authority (ACA) EMC framework, thus o
satisfying the requirements for C-Tick Marking and sale within

Australia and New Zealand.

Notice to Our European Union Customers

For product recycling instructions and more information, please go to
www.trimble.com/ev.shtml.

Recycling in Europe: To recycle Trimble WEEE (Waste Electrical and
Electronic Equipment, products that run on electrical power.), Call
+31 497 53 24 30, and ask for the "WEEE Associate”. Or, mail a
request for recycling instructions to:

Trimble Europe BV

c/o Menlo Worldwide Logistics

Meerheide 45

5521 DZ Eersel, NL
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Folg altid anvisningerne i forbindelse med en advarsel. Anvisningerne gives med
henblik pa at minimere risikoen for personskader og/eller beskadigelse af materiel. Du
bor iser veere opmeerksom pa sikkerhedsanvisningerne, der preesenteres i fplgende
format:

ADVARSEL - Dette er en advarsel om en potentiel fare, der kan resultere i alvorlige
personskader, hvis den ikke undgas.

FORSIGTIG - Dette er en advarsel om en fare eller usikker brug, der kan resultere i
alvorlige personskader eller materielle skader, hvis den ikke undgas.

Bemcerk — Selv om der ikke vises specifikke advarsler, kan der stadig veere en
sikkerhedsrisiko.

ADVARSEL - Ved forkert kalibrering af felsomheden for manuel tilsidesaettelse fungerer
sikkerhedsfunktionen muligvis ikke, og der er risiko for personskader eller beskadigelse af
koretgjet. Indstillingen ber kun justeres af en erfaren bruger.

ADVARSEL - Under kalibreringen af dedzonen bevaeger systemet rattet til at styre
koretojet. Vaer beredt pa pludselige bevaegelser, sa du undgar personskader.

ADVARSEL - Nar du trykker pa knappen Start til kalibrering af vaeskegennemstremning,
teendes maskinen. Tag de nedvendige forholdsregler, for at brugeren er uden for fare.
Ellers kan det medfere alvorlige personskader eller dedsfald.

ADVARSEL - Nar du trykker pa knappen Start til kalibrering af kontrolventilen, teendes
maskinen. Tag de ngdvendige forholdsregler, for at brugeren er uden for fare. Ellers kan
det medfere alvorlige personskader eller dgdsfald.

ADVARSEL - Nar du trykker pa knappen Start til diskopfyldning, teendes maskinen. Tag
de ngdvendige forholdsregler, for at brugeren er uden for fare. Ellers kan det medfere
alvorlige personskader eller dgdsfald.

ADVARSEL - Nar redskabet er nede, og hovedkontakten er slaet til, er maskinen fuldt
funktionsdygtig. Tag de ngdvendige forholdsregler, for at brugeren er uden for fare.
Ellers kan det medfere personskader eller dgdsfald.
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ADVARSEL - Dette display indeholder et engangsbatteri af typen Litium-sulfid LiSOZ.
Batteriet ma ikke udsaettes for temperaturer over 71 °C, da det ellers kan ske at
eksplodere.

ADVARSEL - NH3 er et lokalirriterende stof og er aetsende for hud, gjne, luftveje og
slimhinder. Stoffet er farligt, hvis det ikke handteres korrekt. Det kan give alvorlige
forbreendinger pa gjne, lunger og hud. Hud- og luftvejsrelaterede sygdomme kan
forveerres ved udsaettelse for stoffet. Det anbefales at baere beskyttelseshandsker, stovler,
oliefrakke og/eller bukser og jakke og beskyttelsesbriller, som er uigennemtraengelige for
vandfri ammoniak.

ADVARSEL - Ved den vandfri ventilkalibrering skal keretgjet og redskabet vaere i
beveegelse, og redskabet skal veere i jorden (kontakten til redskabslefteren skal veere
nede). Tag de nedvendige forholdsregler, for at brugeren er uden for fare. Ellers kan det
medfgre alvorlige personskader eller dedsfald.
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Indledning

I denne handbog beskrives det, hvordan du installerer,
konfigurerer og bruger de kompatible plugins til det
Trimble® FmX®-skeermen, version 7.0.

Selv om du maske tidligere har brugt andre GPS-
produkter (Global Positioning System), anbefales det,
at du bruger lidt tid pa at leese denne handbog, sa du
kan leere mere om produktets specialfunktioner. Hvis
du ikke kender noget til GPS, kan du pa Trimbles
websted (www.trimble.com) fi en interaktiv
gennemgang af Trimble og GPS.

Om produkt

Det Trimble FmX-skeermen, der bestar af bade
software og hardware, er et system til administration
af marker, der er avanceret, men let at styre. Softwaren
vises pa et bergringsfolsomt- LCD-farvedisplay med
en diameter pa 30 cm (12 tommer).

FmX-skeermen er Trimbles bedste display til
landbrugsformal.

Displayet er kompatibelt med Autopilot™-systemet til
automatisk styring. Autopilot-systemet har i drevis
veeret Trimbles mest nojagtige styresystem til
landbrug. Med FmX-skeermen kan den samme
ngjagtighed nu styres vha. et bergringsfolsomt display,
sa der opnds enkel, preecis og pélidelig styring.

I kraft af udvidelserne i softwareversion 7.0 kan du
bruge FmX-skeermen til at udfere mange andre
funktioner, inklusive redskabsstyring og planering af
marker.

KAPITEL

Sadan bruges handbogen

FmX-skeermen bruger funktionselementer kaldet
plugins til at tilfgje eller fjerne displayfunktioner.
Denne handbog indeholder en beskrivelse af alle
plugins, men det er usandsynligt at du vil komme til at
bruge dem alle.

Teknisk hjaelp

Hvis du har problemer, og ikke kan finde de
oplysninger du har behov for i produktets
vejledninger, kan du kontakte den lokale forhandler.

Dine kommentarer

Dine tilbagemeldinger om dokumentationen hjeelper
os til at forbedre den hver gang, der udkommer en ny
revision. Send dine kommentarer i en e-mail til
ReaderFeedback@trimble.com.
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KAPITEL

Oversigt over skaermen

| dette kapitel:

Systemets komponenter
Brug af FmX-skeermen
Installation af skeermen
Tilslutning af skeermen

Tilslutning af en USB-nagle til
USB-porten

Ekstern(e) lysbjaelke(r)

FmX-skeermen er bereringsfolsom og kerer
software til administration af marker.

I dette kapitel introduceres FmX-skeerm og nogle
af de grundleeggende funktioner.

FmX-skeermens kortleegnings- og
guidningfunktioner deekkes ogsa. I dette kapitel
forklares det, hvordan du konfigurerer og bruger
markobjekterne og styrefunktionerne.
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2 Oversigt over skeermen

Systemets komponenter

Pakkens indhold
Kassen indeholder folgende komponenter:
e FmX-skeermen
*  Monteringsbeslaget og skruerne
¢ GNSS-antenne
e Monteringsplade til GNSS-antenne
e Stremkabler
»  Hurtigreferencekort
¢ Cdmed dokumentation

e Radioantenne (kun RTK)

Element Beskrivelse
(1) FmX-skaerm
(2] RAM-beslag og skruer
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Billede af forsiden

ey

ntegrated Display

& Trimble.

Element Beskrivelse

(1] 12-tommers bergringsfelsom skaerm

Pa marken er det lettest at bruge systemet ved at rore den bereringsfolsomme skeerm med
fingeren.

FORSIGTIG - Undga at trykke pa skeermen med en skarp genstand som fx en blyant, da det kan
beskadige skeermens overflade.
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2 Oversigt over skeermen
Billede af bagsiden
Element | Beskrivelse Bruges til at ...

(1) Teend/sluk-knap Teende eller slukke skeermen. Hold afbryderknappen nede i
ca. et halvt sekund.

(2) Lysstyrkeknapper @ge og seenke FmX-skaermens lysstyrke. Tryk pa den
pageeldende knap.

(3) USB-stik Slutte en USB-nggle til skeermen for at overfore data til og
fra enheden.

(4) Batterihus til sekundeert batteri

(5) Stremstik Slutte stremkablet (P/N 66694) til skeermen.

(6) Primeert GPS-stik Slutte GPS-kablet (P/N 50449) til skeermen.

(7] Sekundaert GPS-stik

(8] Stik til RTK-antenne Slutte RTK-kablet (P/N 62120) til skeermen.

(0] CAN-kommunikationsporte (A /B) Slutte eksterne enheder til skaermen. Du kan f.eks. bruge

- —— portene til at tilslutte enheder sésom AgCam-kameraer.
(10) Serielle kommunikationsporte (C/ D)

Systemets software

FmX-skeermen har fplgende funktioner:

Definition og kortleegning af marker

Objektkortleegning

Guidning til foruddefinerede markmenstre
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Logfering af deekningsdata

Styring af variabel rate

Bom-/reekkeafbryder

Logfering af topografiske kortleegningsdata

Output af analyseoplysninger i kontorbaseret GIS-software (Geographic Information

System)

Styring af sdseed, veeske, korn og vandfri ammoniak

Séaseedsoverviagning

Kontrolknapper

Der er tre bergringsfolsomme knapper pa hgjre side af skeermens startskeermbillede og
skeermbilledet Kor:

Tryk pa denne knap |For at ...

q Lukke det aktuelle skeermbillede.

Abne skarmbilledet Konfiguration (lees mere pa side 11) via skeermbilledet
Aktuelle konfigurationer.

Abne skaermbilledet Kar (les mere pa side 11) via skaermbilledet
Konfigurationsvalg.

Elementer pa den bergringsfelsomme skaerm

Der vises folgende interaktive funktioner p& den bergringsfelsomme skeerm:

Virtuelle knapper

Virtuelt tastatur

Virtuelt numerisk tastatur
Rullemenuer
Skydeknapper

Lister

Du kan leese mere under Skjulte faner under Statusobjekter, side 9.
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2 Oversigt over skeermen

Virtuelle knapper
Den mest almindelige méde at bruge skeermen pé er vha. de virtuelle knapper.

Du kan bruge virtuelle knapper som almindelige knapper. Du "trykker” pa knappen ved at
rore det omrdde pd skeermbillede, hvor den vises:

Nogle knapper p4 FmX-skeermen har en direkte handling, mens andre skifter udseende for at
angive, om en funktion er aktiveret eller deaktiveret:

[ Rock I Hole

Knappen Hegn er
‘.. Fence valgt i gjeblikket

Virtuelt tastatur

Brug det virtuelle tastatur til at indtaste tekst og tal:

Indtast administrationskodeordet 7Y

SLET ’ <<

Afbryd QK

For at... Tryk pa...
indtaste et bogstav eller tal den passende knap
skifte til store bogstaver knappen CAPS

2-6  Brugervejledning til FmX-skeermen



Oversigt over skeermen 2

For at...

Tryk pa...

skifte til sma bogstaver

knappen CAPS igen

slette et bogstav

knappen << (tilbage)

slette al indtastet tekst

knappen SLET

afslutte indtastning af tekst

knappen OK

Virtuelt numerisk tastatur

Det virtuelle numeriske tastatur fungerer pé4 samme made som det virtuelle tastatur.

Range:

7.8

7407 .. 1000° 00°

dor | |

Cancel

80

| Feet

| 0 <<

Inches |
3

1 2 Metric |
‘ Feet Inches
4 5 6
Decimal Feet |
i 8 9
0

=

Veelg méleenhed med knapperne Metrisk, Fod & tommer og Decimalfod.

-: - Tip - Nar du skifter maleenhed, konverteres tallet i vinduet automatisk til den nye enhed, sa
sorg for at veelge den korrekte maleenhed inden du indtaster en veerdi.

Rullemenuer

En rullemenu indeholder de punkter du kan veelge fra

den aktuelle liste:

Sadan veelger du et punkt:

1. Tryk én gang pa listen for at &bne rullelisten.

2. Tryk pé et punkt pé listen.

Rullemenuen skjules igen, og det valgte punkt vises pa

marken.

Spredning

Sprgjtning

S8maskine
Bearbejdning
Hest

Kun styring
Planering/draening

Andet
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Skydeknapper

Der vises skydeknapper pa flere af Allowable side-to-side

konfigurationsskeermbillederne. TR CRE: B J_ -
Allowable boundary overlap !| Ji E

En skydeknap angiver hvor hej eller lav en
indstilling er. Hvis du bruger en skydeknap til at
veelge veerdien, kan du lettere se, hvorndr du er taet pd en greensevaerdi.

Der er to mader at bruge en skydeknap pa:

+  Dukan flytte den i ét trin ad gangen ved at trykke pa den ende af skydeknappen, som
markoren skal flyttes.

o  Sédan flyttes markeren:
a. Beror skeermbilledet dér, hvor markeren er, og hold fingeren pd skeermen.
b. Beveeg fingeren langs med skydeknappen i den retning, som markeren skal flyttes.

c.  Fjern fingeren, nér du er tilfreds med markegrens position.

Lister Available Prescriptions
En liste angiver de forskellige valgmuligheder. Du veelger et punkt pa m’
en liste ved at rore ved det. Sample_33ab34.shp
Mo Prescription
Mappeorden

FmX-skeermen gemmer data i en mappe i ordenen: kunde, gard, mark og heendelse.

Element Beskrivelse

Klient Kunden er den, arbejdet udfgres for.

Gard En gard er en reekke marker (se herunder).
Mark Det landomrade hvor haendelserne sker.

Der kan oprettes en "mark" pa skeermen som repreesentation for en faktisk mark, en
del af en mark eller en gruppe marker.

Job En anvendelse eller aktivitet ifbm. praecisionslandbrug pa en bestemt mark (se
ovenfor). F.eks.:

e Saning af sasaed
¢ Anvendelse af gadning eller kalk
e Sprgjtning med svampemiddel, ukrudtsmiddel eller insektdraebende middel

Hver kunde kan have flere gérde, hver gérd kan besta af flere marker, og hver mark kan deles
op i flere heendelser.
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Brug af FmX-skaermen

Sadan tendes skaarmen

Hold afbryderknappen nede kortvarigt (i cirka et halvt sekund). Skeermen teendes, og efter en
kort pause vises startskeermbilledet.

FmX-skeermen har tre hovedskeermbilleder:
o  Startskeermbilledet

o Skeermbilledet Konfiguration

e Skeermbilledet Kar

Du kan veelge et af disse skeermbilleder ved at trykke pa den pageeldende knap i hejre side af
skeermen. Se Kontrolknapper, side 5 for at fa yderligere oplysninger.

Sadan slukkes skaermen

Luk alle marker, inden du slukker systemet. Du kan leese mere om at lukke marker under
Lukning af en mark, side 6.

Der er flere méder at slukke skeermen pa:
*  Vend tilbage til startskeermbilledet, og tryk pa Luk ned.
»  Hold afbryderknappen (pé bagsiden af skeermen) nede i cirka et halvt sekund.

Bemcerk — Der er nogle gange en kort forsinkelse, fra du trykker pa afbryderknappen, til skeermen
slukkes. Det sker, fordi skeermen gemmer indstillingerne.
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Oversigt over skaermen

Startskaermbilledet

@:Trimble.

Startskeermbilledet indeholder folgende oplysninger om skeermen:

FmP<
Integrated Display

Data Files

Upgrade

Unlocks

Skeermens produktionsdato samt firmware- og hardwareversion.
Autopilot-controllerens version, dato og serienummer.
GPS-modtagerens version, korrektionskilde og abonnementsoplysninger.

Det valgte koretojs meerke og modelnavn.

Bemcerk — Hvis du tilslutter to Autopilot NavController II-controllere, vises der pd
startskermbilledet en oversigt til begge controllere.
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Skaermbilledet Konfiguration

Configuration @)

E System [System] N Setup
i Autopilot [Vehicle] Calibrate

- % GPS Receiver Diagnostics |

M Implement [New implement] S

E,%s TrueGuide Switch €
b %ﬁ GPS Receiver — 1

ﬁﬁﬂﬁ Remote Cutput

ﬁ‘%g@a Connected Farm v

Add/Remove | “y Lock Config ‘ OK

Pa skeermbilledet Konfiguration kan du oprette, redigere og gemme diverse redigerbare
systemindstillinger og tilfgje eller fjerne systemfunktioner. Du kan laese mere om brugen af
skeermbilledet Konfiguration under Adgang til systemkonfigurationsindstillingerne, side 2.

Bemcerk — Nogle konfigurationsindstillinger er ikke til radighed, ndr der er dbnet en mark pd
skeermbilledet Kor. Du kan fa adgang til indstillingerne ved at trykke pd knappen Hjem fra
skeermbilledet Kor. Nar du bliver bedt om at lukke marken, skal du trykke pd Ja.

Skaermbilledet Kor
Q0000000 .
ty
[ Rock I Hole K
... Fence A Area é B!
Swaths ‘
o
Skip ‘ Pause ‘ ﬁ}
e

P4 skeaermbilledet Kor vises styrefunktionerne. Hvis du veelger skeermbilledet Kor og har en
mark &ben, vises den padgeeldende mark pa skeermen. Hvis du veelger skeermbilledet Kar og
ikke har en mark &ben, vises skeermbilledet Markvalg.
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Visningstilstande pa skermbilledet Kor

FmX-skeermen har to tilstande for visning af keretgjets guidningsfunktioner pa
skeermbilledet Kor:

»  Visning ovenfra:Viser marken set ovenfra og med koretojet pé den.

e  Visning bagfra:Viser et tredimensionelt billede af marken fra forerens synsvinkel:

o__
g__

0000000000000 0009C
= =

Element

Beskrivelse

Hovedvisning (visning ovenfra i dette eksempel)

2]

Hjeelpevisning (visning bagfra)

Du kan skifte visningstilstanden ved at trykke pa ikonerne i gverste venstre hjgrne af
skeermbilledet Kor.
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Zoom- og panoreringsfunktioner

FmX-skeermen har fem zoomniveauer.Med et neerbillede af koretgjet kan du navigere mere
preecist, mens du med et afstandsbillede kan se mere af marken.

I version 3.0 af FmX-skeermen er der en ny panoreringsfunktion, som du kan bruge til at se
dele af marken, der er uden for det normale visningsomrade.

Sadan anvendes zoom- og panoreringsfunktionerne

1. Dukan fa adgang zoom- og panoreringsfunktionerne fra skeermbilledet Kor ved at
trykke pa .

2. Dukan panorere rundt omkring pa marken ved at trykke pé et af de fire pileikoner @ i
kanten af markomrédet.

3. Dukan zoome ind og ud ved at trykke pa symbolet plus (+) eller minus (-) ved
forsterrelsesglasset @.

Bemcerk - Du kan sld zoomfunktionen med forstorrelsesglasset til og fra ved at trykke pd
markomradet pa skeermbilledet Kor, ndr zoom- og panoreringstilstanden er aktiveret.

Det femte zoomniveau pa panoreringsvisningen er et oversigtsbillede af hele deekningen. Det
justeres alt efter markens storrelse. Det indeholder ikke nogen gitterlinjer.

Q’- Tip - Hvis du lukker marken, opretter en anden mark og dbner oversigtsvisningen, zoomes der
muligvis sa langt ud pa oversigtsvisningen, at du kan se begge marker. Det kan du rette op pa
ved at genstarte skaermen.Visningen er nu korrekt.

Du kan leese mere om brugen af skeermbilledet Kor under Udseendet pa skeermbilledet Kor,
side 8.
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Kontekstafhangig hjaelp

FmX-skeermen har kontekstatheengige hjelpeskeermbilleder med detaljer og nyttige
oplysninger om det aktuelle skeermbillede. Du kan dbne hjeelpen ved at trykke pa [?]:

Field-IQ Setup I I

Features | Boom | Rate | Tank/Bin Hardware

rRate Control Madules

width 20 0.0 [ 2000 [ 2000

12 ‘12345703;:1 | |1234m2760 |

Sectlon Control Modules

Sections 12 12
1234BD7B38 * |12342324CF Tl

o=

Der vises et hjeelpeskermbillede i stil med det nedenstédende. Du kan lukke skeermbilledet
Hjeelp og vende tilbage til forrige skeermbillede ved at trykke pa OK:

w | eeceee

Help

Settings on this tab are used to setup the measurements required for accurate -
implement modeling.

The antenna offsets are required when a GPS antenna is mounted on the implement for
TrueGuide or accurate modeling.

(p) Hitch to Ground Contact Point - s measured from

“ the tractor hitch pin to the soil engagement point
that the implement rotates about. For planters this
is typically the seeding units or the midpoint of
several rows of tools.

Note: For modeled implements, shortening this
setting causes a modeled implement to come
online more quickly while lengthening causes a
modeled implement to come online more slowly.

(g ) Antenna Front/Back offset - is measured from the
= implement working paint to the center of the GPS
antenna. (Only used when GPS antenna is
mounted on the implement.) When using
TrueGuide the antenna offset positions should be -
minimized. If an antenna offset is required use the

0K
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Installation af skaermen
Montér FmX-skeermen i karetojets kabine, pé et sted hvor det er let at komme til.
1. Brugde medfslgende M6 x 1" skruer til at skrue monteringspladen fast pa bagsiden af
skeermen:
aPgi aPsz LA .
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2. Seet RAM-holderen fast pé kuglen pa monteringspladen:

3. Velgen placering i kabinen til skeermen. FmX-skeermen monteres i kabinen med en
RAM-holder pa en stang.

4. Brug de medfelgende bolte til at fastgere stangstativet pd skinnen.

5. Hold skeermen fast pa det onskede sted for at undersege, om den er bekvem at bruge fra
forerseedet.

6. Seet den anden ende af RAM-beslaget fast pa kuglen pa stangbeslaget, og speend skruen.
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Tilslutning af skaermen

Bemecerk — FmX-skeermen kan sluttes til Autopilot-systemet til automatisk styring Autopilot-
systemet skal installeres i koretojet af en professionel installator. Hvis der ikke allerede er
installeret et Autopilot-system i koretojet, kan du sporge din lokale forhandler til rads.

1. Slut den ene ende af Autopilot-ledningsbundtet til koretojet.
2. Slut Autopilot-til-FmX-kablet til port C p&4 FmX-skeermen.
3. Tilslut redskabskontakten om nedvendigt.

Tilslutning af en USB-ngagle til USB-porten
USB-porten (@) sidder pa bagsiden af skeermen.

& FORSIGTIG - Undlad at fjerne USB-n@glen fra porten, mens skaermen skriver til eller leeser fra
den. Dette odelaegger dataene.

A FORSIGTIG - Brug om muligt kun en USB-hub med egen stremforsyning. Ellers kan USB-porten
tage skade, hvis der sluttes flere USB-enheder til skeermen.

Sadan indseettes USB-noglen:

1. Drej skeermen, s& du kan se bagsiden af den.
2. Indseet USB-neglen i USB-porten.

Sadan fjernes USB-neglen:

1.  Drej skeermen, s& du kan se bagsiden af den.
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2. Traek USB-ngglen ud af USB-porten.

Skeermen registrerer automatisk, nar en USB-negle indsaettes eller fjernes.

Ekstern(e) lysbjaelke(r)
FmX-skeermen understotter ogsé en eller flere eksterne LB25-lysbomme.

LB25-lysbomme skal kobes separat til skeermen, og de kan monteres direkte pa skeermen —
vandret @ eller lodret ® - med redskaberne, der folger med til lysbommen. De kan ogsa
monteres et andet sted i koretojets kabine med den medfelgende sugekopholder ©:

Lyset i den eksterne lysbom fungerer i tandem med lyset i skeermens virtuelle lysbom.

Du kan lzese mere om installation og konfiguration af den eksterne lysbom LB25 under
Kapitel 21, LB25 External Lightbar.
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| dette kapitel:

Introduktion til markobjekter
Sadan startes en mark

Lukning af en mark

Udseendet pa skaermbilledet Kor

Introduktion til
deekningslogfering

Doseringsplaner

KAPITEL

I dette kapitel beskrives den grundleeggende brug

og koncepterne bag FmX-skeermen.
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Introduktion til markobjekter

Du kan anbringe markobjekter p4 marken for at definere interessepunkter eller omrader, der
skal undgas. Der er tre typer markobjekter:

Objekttype Definerer Eksempel
Punkt Et enkelt punkt pa en mark Tree

Linje En ret eller kurvet linje pa en mark Hegn
Omrade Et landomrade Vandhul

Konfigurer markobjekter, du vil faje til dine marker, og knyt op til fire af dem til knapper.
Knapperne vises under fanen Kortlegning pa skeermbilledet Ker. Derefter kan du bruge
knapperne til at foje markobjekter til kortet under karslen:

Element |Beskrivelse

(1) Fanen kortleegning

(2] Objektknap konfigureret til at repraesentere en sten
(3) Objektknap konfigureret til at repreesentere et hegn
(4) Objektknap konfigureret til at repraesentere et hul

(5) Objektknap konfigureret til at repreesentere et omrade

Bemcerk — Du kan leese mere om konfiguration af Objekt knapperne under Objektkortlegning,
side 4-19.
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Sadan startes en mark

Dette er skeermbilledet hvor du kan &bne en mark eller oprette en ny. Du skal veelge en Kunde,
Gard, Mark og Heendelse - i dén reekkefolge.

Bemcerk - Den forste gang du bruger skeermbilledet til valg af mark, er der ikke nogen marker. Du
er nodt til at oprette én forst.

1.  Trykpa # pa startskeermbilledet:

Konfigurationsvalg [5Y

System
Skeerm Sprog: Dansk Ekstern kontakt

Maleenheder: Metriske
Tastatur: QWERTY

Rediger

= . New Vehicle
Wm Keretgj Ekstern kontakt [  Rediger
UI DEMO
mmm Redskab 9.144m k@resporsbredde Ekstern kontakt Rediger
9.1d4m behandlingsbredde
12 reekker

Afbryd OK

2. Péskeermbilledet Konfigurationsvalg skal du trykke pé OK:

Markvalg 5]
Klient Test j Ny
Géard a j My
Mark z j Ny

Job ’1 j [Ny

Job attributter Variantopsaetning |

UI DEMO

Valgt redskab 9.14dm kgresporsbredde
9.144m behandlingsbredde
12 raskker

Afbryd Ok
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NS o ks

9.

Gor et af folgende:
- Opret en ny kunde. Se Sddan oprettes en kunde, side 3-4.

- Velgen eksisterende kunde pa rullelisten Kunde. Listen Gdrd indeholder nu kun de
marker, der er knyttet til den valgte kunde.

Veelg den relevante gard, eller opret en ny.
Veelg den relevante mark, eller opret en ny.
Veelg den relevante heendelse, eller opret en ny.

Du kan evt. tilfoje flere oplysninger ved at trykke pa Attributter for haendelse.
Skeermbilledet Attributter for heendelse vises. Se Tilfojelse af journalferingsoplysninger,
side 3-4.

Du kan tilfaje og redigere oplysninger om de produkter, der kan distribueres fra
redskabet, ved at trykke p& Hybridkonfiguration. Se Logforingsvarianter, side 3-29.

Tryk pa OK for at &bne skeermbilledet Kor.

Nar du opretter marken, skal du velge et keremeonster til marken. Se Veelg et keremeonster,
side 3-14.

Sadan oprettes en kunde

1.

Tryk pa Ny ved siden af listen Kunde, og indtast et navn pd kunden med det virtuelle
tastatur.

Gentag denne proces for at oprette en gard, mark og en heendelse (og eventuelle
attributter om heendelserne).

Bemcerk — Du kan ogsd indtaste oplysninger om kunde, gard, mark og hendelse med
dataordbogen. Dataordbog, side 4-24.

Yderligere indstillinger

Filteret Begraens markvalg

Nér der dbnes eksisterende marker, kan FmX-skeermen begreense antallet af viste marker ud
fra en foruddefineret afstand fra den aktuelle GPS-position. Du kan leese mere om
konfiguration af filteret under Aktivering af filteret Begreens markvalg, side 4-27.

Tilfejelse af journalferingsoplysninger

Du kan tilfoje folgende kategorier ved at trykke pa Attributter for haendelse:

Element Beskrivelse

Ferernavn Navnet pa keretgjets forer

Forerens EPA-nr. Koretgjets forers EPA-licensnummer til spredning af pesticider eller
ukrudtsmiddel med begraenset brug
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Element Beskrivelse
Heost ar Det ar, hvor afgrgden skal hgstes
Gardens position Det land eller omrade, hvor garden ligger
Koretoj Det anvendte koretgj
Redskab Det redskab, der er koblet til keretojet
Jordbehandling Den anvendte jordbehandling (f.eks. sprejtning, saning eller hastning)
Vindhastighed Den gennemsnitlige vindhastighed
Vindkasthastighed Den maksimale hastighed pa vindsted
Vindretning Den gennemsnitlige vindretning
Vejrforhold Omfanget af skydeekket
Jordforhold En beskrivelse af jordforholdene
Soil type (Jordtype) En beskrivelse af jordtypen pa marken
Temperatur Den aktuelle temperatur
Relative humidity Luftfugtigheden i procent
(Relativ luftfugtighed)
Afgrade Den afgrede der vokser pa marken
Malukrudt (Ved sprojtning) det ukrudt som der sprgjtes mod
Tilpasset 1 Yderligere oplysninger efter eget valg
Tilpasset 2 Yderligere oplysninger efter eget valg
Tilpasset 3 Yderligere oplysninger efter eget valg
Tilpasset 4 Yderligere oplysninger efter eget valg
Materiale Det materiale der anvendes
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Lukning af en mark

Nér du er feerdig med at bruge en mark kan du lukke den ved at trykke pa ..; . Folgende
dialogboks vises:

:i) What would you like to do?
Cancel, returns to the current field.
Close, closes the current field.

Open Another, closes this field and opens
another field.

Cancel Close Open Another
Tryk pa... For at...
Afbryd Vende tilbage til den abne mark.
Luk Lukke den aktuelle mark og vende tilbage til startskaermbilledet.
Abn en anden Lukke den aktuelle mark og abne en ny.

Sadan gemmes en haendelsesoversigt

Nér en mark lukkes, gemmer systemet en HTML-oversigt for heendelsen. Denne funktion kan
deaktiveres for at gere det hurtigere at lukke marker. Sddan deaktiveres funktionen Gem
oversigter:

1. Veelg System i dialogboksen Konfiguration, og tryk derefter pé Indstillinger.

2. Veelg Kortindstillinger pa skeermbilledet Skeermindstillinger, og tryk derefter pa
Indstillinger.
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3. Péskeermbilledet Kortlegning skal du veelge Til eller Fra pa listen Gem oversigter:

Mapping

Main||'rack Luggiml
Map Layout
Map Orientation

Color Scheme

Save Summaries

|Vertical j
I‘ufehicle Up j
[pefault ~
for -l

Cancel |

QK

Se Sédan gemmes en PDF-version af den aktuelle mark, side 10-6 for at fa yderligere

oplysninger.
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Udseendet pa skaermbilledet Kor

Skeermbilledet Kor bruges til at modtage anvisninger og styre keretojet.

Skeermbilledets udseende eendres alt efter, hvilke plugins der er installeret.

00000000000 00000000000 F::J

Material Sections

On Auto

Population Singulation
36.04 89.8%

ty
A
&_
ks/a %
[]

Average Spacing 5.80"
Quality Spacing 95.8%
Skips 0.0%

Multiples 10.2% ,@ _9
Target w
32.00 - =
ks/a
28 |
s : _9
11 13 15 - ‘ @‘

Element

Beskrivelse

Virtuel lysbom

Tryk pa ikonet for at se oplysninger om GPS-modtager(e)

Plugin-faner

Knapper til logfering og aktivering

Faner med pluginoplysninger

Skeermbilledet Kor

O 0 6 6 0 Qe

Visningstilstand / funktionerne Zoom og Panorering samt oplysningsknapper

Disse elementer beskrives najere herunder.
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Skraverede gitre

Skraverede gitre giver et hurtigt overblik over afstande. Hver mindre firkant svarer til 10 fod,
og hvert morkegrent omrids svarer til 50 fod:

P0000000000KKAUIO00000000000

BA2

)

=
m:

Virtuel lyshom

Den virtuelle lysbom bruges som hjeelp til guidning af keretojet. Nar koretgjet holder sig
nejagtig oven pa styrelinjen, lyser de tre indikatorer i midten (grent):

[ 0000000000000000KN00000000000000 |

Nar koretojet afviger fra styrelinjen, skifter de lysende indikatorer til venstre eller hgjre:

[ 0000000000000000KN00000000000000 |

Du kan leese mere om konfiguration af den virtuelle lysbom under Lysbom, side 4-25.

Plugin-faner

De fleste plugins har funktioner, der vises pé en fane pa skeermbilledet Kor. Du kan veaelge en
fane ved at trykke pa ikonet pa fanen:

&)

[]
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3-10

Longitude : 146°52'24.24

Oplysninger om GPS-modtager

Knappen i overste hejre hjorne af arbejdsskeermen indeholder oplysninger om GPS-
modtageren. Hvis GPS-signalet tabes helt, vises der en advarsel, og satellitikonet bliver rodt.

26k

Tryk pa knappen til satellitoplysninger for at se flere oplysninger.

Latitude : 19°21'31.57"
Altitude : 131' 2.8"
Satellites : 42

HDOP: 1.2

VDOP: 3.4

Correction Type : RTK
Status : Fixed

Age: 1.0 secs

_ ok |

Der vises muligvis mere end én raekke, alt efter hvilket plugin der er installeret. Hvis plugin'et
kraever en anden GPS-modtager (f.eks. den anden GPS-modtager, der er monteret pa
redskabet til TrueTraCkerTM—systemet), vises der et satellitikon for begge modtagere. Tryk pa
ikonet for den modtager, du vil se statusoplysninger om.

Aktiveringsknap

Nér du opretter en styrelinje, kan du bruge knappen Aktivér til at aktivere eller deaktivere
Autopilot-systemet til automatisk styring. Knappen har tre funktioner:

Aktiver status Knappens farve | lkonfarve for koretgj

Klar til aktivering
LA
Autostyring = ; i

Kan ikke aktiveres

Cannot engage, Auto
Steering Lockout is enabled

Yoy
S

Du kan aktivere koretgjet ved at trykke pa Aktivér. Systemet aktiveres, og knappen bliver
gron.

Gor et af folgende for at deaktivere koretojet:

*  Drej parattet for at aktivere manuel styring.
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o Tryk pa Aktivér.

Systemet deaktiveres, og knappen Aktivér bliver gra.

Hvis knappen er red, kan du trykke pé den for at finde ud af hvorfor.

Logferingsknap

Knappen Logfering bruges til at aktivere og deaktivere deekningslogforing:

Logfaringskna

Betydning

Daekningslogfering er ikke aktiveret

Dakningslogfering er aktiveret

Faner med pluginoplysninger

Pa samme méde som med pluginfanerne, afheenger de viste faner med pluginoplysninger af,

hvilke plugins der er installeret.

Fanen med kortlaagningsoplysninger

Fanen med oplysninger om kortleegning giver dig mulighed for at se deekningen fra en raekke

synsvinkler:

Indstilling

Eksempel

Daekningen viser

Overlapning

Generel deekning og overlapning
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Indstilling |Eksempel Daekningen viser

Hojde GPS-modtagerens hgjde

GPS-kvalitet GPS-signalets kvalitet
GPS Quality »
Skeer/Udfyld Skeer og/eller udfyld
(FieldLevel)
Variant Forskellige varianter. Se Logferingsvarianter, side 3-

29.

D Pianaer
moesL [INone
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Indstilling |Eksempel Daekningen viser

Sprojterate Viser variationer i fordelingsraten.

Hastighed Variationer i koretgjets hastighed so forskellige
farver pa skeermbilledet Kor.

Gennemsnitli Koretgjets position.

g afstand til

linjen (XTE)
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Guidningsvindue

I guidningsvinduet vises koretojet, deekningen, markobjekterne og styrelinjerne. For
kortleegning af deekning vises der sektioner pa redskabet:

9009000990000000090
[ (5 5 . . . 0 = .

Trim

-

&
<
&

Aggr

S

ﬁ . Overlap ~ w
1x 2x 3x ax .ﬁ&.m o
. v I I l I ‘ - l| Q

Du kan leese mere om, hvordan du kan fa vist guidningsvinduet under Visningstilstande pa
skeermbilledet Kor, side 2-12.

Vaelg et keremonster
Huvis du vil benytte guidningsfunktionerne i FmX-skeermen, kan du bruge:
»  Enafde fire standardtyper af keremonster
e FreeForm-styremensteret. Se Oprettelse af guidning med FreeForm-menstret, side 3-19.

Brug standardmenstrene til at oprette styrelinjer med forskellige former pé skeermen.

Lige | Kurvede styre-
styre linjer

linjer

Guidning Cirkelstyre-
linjer linjer
omringet af

forager

3-14  Brugervejledning til FmX-skeermen



Brugervejledning 3

Séadan veelges et keremenster:

1.

Veelg fanen Kortlegning pa skeermbilledet Kor:

&
[ Rock I Hole «

... Fence A Area 3 B

Swaths ‘

‘ Pause

Tryk pa Kerespor:

Administration af kerespor

0 Karespor | | FreeForm

2]

®= ]

A+ retning 0.00°
Importer ‘ | Infill-graense |Indre v Abn stier

Greenser |Slaet til

K
@

i

Close

Ny
-6

Element |Beskrivelse

(1) Faner til valg af styretype. Giver dig mulighed for at veelge mellem Normalt

kortlaegningsfunktioner.

indstillede kerespor, justerbare Freeform-kgrespor og andre

(2] Eksisterende styrelinjer. Giver dig mulighed for at vaelge en tidligere oprettet

styrelinje.

Brugervejledning til FmX-skaermen
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3.

Element |Beskrivelse

(3) Styremgnster. Viser den valgte kgresporstype.

(4) S1a greenser til eller fra. Giver dig mulighed for at aktivere eller deaktivere
graenserne pa marken. Kontrollerer desuden, om sektionskontrol bliver pavirket af
greenser.

(5) Skift-knap. Ger det muligt at skifte den aktuelle linje. Hvis keoretgjet er placeret det

onskede sted, er skiftemaengden udfyldt pa forhand. Hvis du gnsker en specifik
skiftemaengde, skal du angive den.

(6) Knapper til administration af linjer. Giver dig mulighed for at indleese eller oprette
en ny linje.

Veelg det passende menster pa rullelisten i hgjre side af skeermbilledet.

Oprettelse af en ny linje

Den type linje, du kan oprette, atheenger af det valgte keremenster.

Oprettelse af en lige linje

Der er to mader at oprette en lige linje pa:

AB-linje — Angiv start- og slutpunkterne.

A+ linje — Angiv et punkt pé linjen og retningen.

Sadan oprettes en lige AB-linje:

1.

7.

Veelg markmensteret med lige linjer pa skeermbilledet Administration af
karespor.

Angiv evt. en adgangsstraekning. Se Tilfojelse af en adgangsstraekning,
side 3-23.

Tryk pa Ny lige. Skeermbilledet Kor vises.
Du kan oprette et startpunkt pa linjen ved at trykke pa Indstil A.

Kor ned til enden aflinjen. Slutpunktet (B) skal veere mindst 50 meter (160 fod) fra punkt
A.

Tryk pa Indstil B. Den nye AB-linje vises pa skeermbilledet.
Du kan forleenge linjen ved at kore leengere langs med den og trykke pé Indstil B igen.

Tryk pa Feerdig.

Sadan oprettes en lige A+ linje ved at veelge en punkt og en vinkel:

1.
2.
3.

Veelg markmensteret AB-linje pé skeermbilledet Administration af kerespor.
Angiv evt. en adgangsstreekning. Se Tilfojelse af en adgangsstraekning, side 3-23.

Indtast vinklen til linjen i vinduet A+ retning, eller veelge en tidligere AB-linje for at bruge
dennes retning. Standardvinklen svarer til den tidligere AB-linjes retning,

Tryk pa Ny lige. Skeermbilledet Kor vises.
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5. Kaor til startpunktet pé linjen og tryk pa Indstil A.
6. Tryk pd Brug A+. Den nye A+ linje vises.
7. Tryk pé Feerdig.

Oprettelse af en kurvet linje

1. Veelg markmonsteret Kurve i rullelisten pa skeermbilledet Administration
af karespor.

2. Angiv evt. en adgangsstreekning. Se Tilfojelse af en adgangsstreekning,
side 3-23.

e

Du kan stoppe optagelsen af dit spor og oprette et lige linjestykke ved at trykke pa
knappen Optag. Se side 3-19.

3. Tryk pa Ny kurve. Skeermbilledet Kor vises.
4. Kor til startpunktet pd kurven og tryk pa Indstil A.

5. Kor langs kurven, indtil du nér slutpunktet, og tryk pa Indstil B.

Den nye kurve vises.

Oprettelse af en forager

En forager er et lige AB-linjemenster eller et A+ linjemenster der er defineret inden for en
afgreensning.Afgreensningen kaldes forageren.

Bemcerk — Hvis du vil oprette en forager ud fra et A+ linjemonster, skal du veelge det lige
linjemonster og angive A+ retningen for den interne linje. Folg derncest disse trin.

1.  Veelg markmonsteret Forager i rullelisten pa skeermbilledet
Administration af korespor.

2. Indtast bredden pa foragerens afgreensning (angivet i kerespor), i vinduet _
# Foragre. Hvis du f.eks. indtaster 2, vil forageren blive 2 kerespor bred.

3. Tryk p& Ny forager. Skeermbilledet Kor vises med knapperne til definition af forager pa
fanen Kortleegning.

4. Kor til foragerens startpunkt og tryk pa Optag. Der vises en rod linje bag keretojet for at
angive, at forageren optages.

Bemcerk - Du skal definere det indre monster inden du afslutter forageren.

5. Dukan definere det indre menster ved at trykke pé Infill. Kortleegningsfanen skifter, sa
knapperne til det indre menster vises.

Bemcerk — Ndr infill-linjerne er blevet oprettet, kan de ikke flyttes.
6. Nar du har ndet det sted, hvor punktet A skal veere, skal du trykke pa Indstil A.
7.  Gor et af folgende:

- Dukan oprette en intern AB-linje ved at kere derhen, hvor B-punktet skal veere
(mindst 50 m / 164 fod veek) og trykke p4 Indstil B.
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- Dukan oprette en intern A+ linje ved at trykke pa Brug A+.

8. Tryk pé Tilbage til HL. Knapperne pa fanen Kortleegning skifter tilbage til deres
oprindelige udseende.

Nér du har fuldfert foragertraekket, tegner systemet en lige linje fra koretgjet tilbage til
startpunktet. Derfor ber du kere hen til et sted, hvor en ret linje tilbage til startpunktet
ikke vil beskeere en del af mgnstret.

9.  Tryk pé Luk HL.

Den nye forager vises.

Oprettelse af en omdrejning

1. Veelg markmensteret Omdrejning i rullelisten pa skeermbilledet
Administration af kerespor.

2. Tryk p4 Ny omdrejning. @
Skeermbilledet Kor vises.

3. Kor til et punkt i omdrejningens yderste spor og tryk pa Indstil A.

4. Folg omdrejningssporet rundt, indtil du nér slutpunktet, og tryk pa Indstil B.
Skeermbilledet Indtast afstanden til kanten af omdrejningsmarken vises.

5. Indtast afstanden eller antallet af reekker fra det aktuelle spor til yderkanten af
omdrejningen og tryk pa OK.

Omdrejningen vises.

Justering af den ydre kants radius

Omdrejningens ydre kant har en radius, der bruges til at beregne deekningsomradet. Nar du
har oprettet en omdrejning, kan du justere den ydre kants radius:

1.  Tryk pd Kerespor pa skeermbilledet Kor. Skeermbilledet Administration af korespor vises.
2. Veelg den omdrejning, der skal justeres, pa listen.
Bemcerk — Som standard veelges AB-kurven.

3. Ivinduet Ydre kants radius skal du justere eller indtaste den veerdi, der er lig med
afstanden fra omdrejningens centrum til den ydre kant og trykke pa OK.

Skeermbilledet Administration af karespor vises.

4. Du kan opdatere omdrejningen ved at trykke pé Indlaes. Skeermbilledet Kor vises med
de nye dimensioner p4 omdrejningen.
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Knappen Optag

Nar du opretter hjeelp til guidning ud fra kurven eller foragermenstret, kan du bruge knappen
Optag.Med knappen Optag kan du indseette et lige linjestykke, i stedet for at linjen folger
koretojets spor eksakt (som det er tilfeeldet ved direkte kortleegning).

Nér du trykker pa Optag, kortlegges dit kgrespor. Nar du deaktiverer Optag, holder skeermen
op med at kortleegge dit kerespor nejagtigt. Der vises i stedet en stiplet linje fra koretojet til
det sted, hvor du deaktiverede Optag. Nar du trykker pa knappen igen, bliver linjen hel, og dit
kerespor kortleegges igen:

Punktet hvor Optag
blev deaktiveret

Oprettelse af guidning med FreeForm-monstret

FreeForm-menstret er et avanceret monster, der gor det muligt at oprette flere linjer af
forskellig type pé en enkelt mark, s& du fa guidning pd marker af enhver form. Du er nedt til at
optage hvert spor, du kerer, for at generere den neeste styrelinje. Du kan oprette:

e Segmenter med kurvede linjer
o Segmenter med lige linjer i form af lige AB-linjer

Med denne kombination kan du bruge FreeForm-mensteret til at oprette ikke-runde spiraler
eller flere kurvede styrelinjer til uregelmeessigt formede marker.

Tip — Med FreeForm-kurver skal du huske at din naeste styrelinje kun vises, hvis du optager
koretojets spor langs med den aktuelle styrelinje.Optag hver passage for at generere den naeste
styrelinje.
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Oprettelse af en FreeForm-sektion

1.
2.

Tryk pa Kerespor pa skeermbilledet Kor. Skeermbilledet Administration af korespor vises.

Veelg fanen FreeForm (overst til venstre pa skeermbilledet). Du kan nu trykke pa knappen
Ny FreeForm (nederst til hojre pa skeermbilledet).

Tryk om ngdvendigt pa knappen Optag FreeForm under logfering. Se Optagelse af
FreeForm-styring samtidigt med deekning, side 3-22.

Tryk pa Ny FreeForm. Skeermbilledet Kor vises igen med knapperne Definer FF, Neeste
spor og Pause under fanen Kortlegning.

Oprettelse af en kurvet FreeForm-sektion

1.
2.

Tryk pa Definer FF. FreeForm-knapperne sendres.

Tryk pa FreeForm for at begynde at tegne en FreeForm-linje.Linjen folger koretgjets
spor.

FreeForm-menstret afsluttes pé en af folgende mader:
- Fraveelg knappen FreeForm.

- Udfer en u-vending,

Bemcerk - Hvis du korer i en indadgdende spiral, skal du lade FreeForm-knappen veere.
Segmenterne vil fortsat blive defineret.

Oprettelse af en lige FreeForm-sektion

1.
2.
3.

Tryk pa Definer FF. FreeForm-knapperne gendres.
Kor til startpunktet pa linjen og tryk pa Indstil A.

Kor til den anden ende af linjen og tryk pa Indstil B. Styrelinjen vises.
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Sadan skiftes mellem FreeForm-sektioner

Du kan skifte ("hoppe”) mellem de forskellige FreeForm-sektioner.I folgende eksempel er der
to FreeForm-sektioner:

Element | Beskrivelse

(1) En lige FreeForm AB-linje (valgt)

(2] En kurvet FreeForm-sektion

Du vil muligvis skifte mellem linjerne til styring,

Du kan hoppe mellem sektioner ved at trykke pa knappen Neeste spor pa skeermbilledet Kor
(Hvis knappen Naeste spor ikke kan veelges, skal du trykke pa Tilbage og derefter pa Naeste
spor). Styringen hopper til naeste sektion:

Du kan skifte mellem sektioner ved at trykke flere gange p4 Naeste spor.

Bemecerk - Der veelges herved kun en kurve, hvis den den er inden for hoppezonen.

Brugervejledning til FmX-skeermen ~ 3-21



3 Brugervejledning

Optagelse af FreeForm-styring samtidigt med daekning

Nar du veelger FreeForm-menstret pa skeermbilledet Administration af korespor, kan du veelge
Ved logforing i rullelisten Registrer korespor:

Swath Management @°]

Swaths | FreeForm

Record Swath |When Loggi »

U-Tum Detection |Auto -

New
Cancel FreeForm ‘ Load

Nar denne indstilling veelges, aktiverer systemet FreeForm-logfering, nér deekningen logfores.

Du kan sl& deeknings- og FreeForm-logfering til eller fra samtidigt med knappen Logfering
pa skeermbilledet Kor. Hvis du har en ekstern logferingskontakt, der styrer
deekningslogforing, registrerer systemet FreeForm-kurver, nér kontakten er aktiveret
(fjernkontakten bruges til at aktivere deekningslogforingen, og derved aktiveres FreeForm-
logferingen).

Hvis der er dog er tilsluttet t Field-IQ-system, bruges hovedkontakten (pa Field-1Q-
controlleren) nu til at styre FreeForm-logferingen - ikke deekningen.

Bemcerk — Deekningsskift opretter ikke et stort antal FreeForm-sektioner.

Indlaesning af en linje
Sédan indleeses en linje, som du tidligere har oprettet pa marken:

1.  Tryk pd Kerespor pa skeermbilledet Kor. Skeermbilledet Administration af korespor vises.

2. Gor et af folgende:

- Dukan indleese en lige sektion ved at vaelge den pé listen i venstre side af
skeermbilledet.

- Dukan indleese en FreeForm-kurve ved at veelge den pa listen i venstre side af
skeermbilledet. Systemet indleeser den linje, der er teettest pa.

3. Tryk pé Indlees. Skeermbilledet Kor vises med linjen indleest.
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Hvis du forseger at indleese en linje, der er mere end 100 km veek, vises folgende meddelelse:

Den aktuelle position er for langt fra marken til at arbejde i den.

Tilfejelse af en adgangsstraekning

En adgangsstreekning er et mellemrum mellem styrelinjerne. De kan veere nyttige, hvis der er
veje (eller andre markobjekter, der bryder keresporenes kontinuitet) pa tveers af marken. Du
kan tilfoje adgangsstreekninger pé et lige eller kurvet menster, men ikke pé foragre eller
omdrejninger:

|0verlap v I

A
1x 2X 3x 4x
N [ [ [ |
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Angiv stedet og bredden pa adgangsstreekningen, nér du opretter linjen:

1.

Tryk pa Adgangsstrekninger pa skeermbilledet Administration af kerespor:

Access Path Setup ®")

Swaths between access paths

Path width

Swraths in first group

(left to right)

ABs place in the first group I
Provide Guidance to I

Swaths j

Cancel OK |

Indtast en veerdi i feltet Korespor mellem adgangsstreekningerVeerdien skal veere lig med
eller hojere end indstillingen for Karespor i forste gruppe. Den neeste adgangsstreekning

vises dette antal kerespor efter den forste adgangsstraekning og vil blive gentaget efter

dette antal kerespor.

Bemcerk — Du skal udfylde begge disse felter.

3.
4.

Indtast en veerdi i feltet Streekningsbredde. Dette er adgangsstreekningernes bredde.

Indtast en veerdi i feltet Karespor mellem adgangsstreekninger.Adgangsstreekningen vises
efter dette antal kerespor (inklusive hovedlinjen).

Indtast en veerdi i feltet ABS plads i den forste gruppe (venstre til hojre).Med denne
indstilling kan du angive, hvor hovedlinjen vises i den forste gruppe (venstre til hajre).

Veelg, om styringen skal baseres pa kerespor eller adgangsstreekninger fra rullelisten
Giver styring til og tryk pa OK.

Administration af kerespor

Der kan veelges flere indstillinger pa skeermbilledet Administration af kerespor. Du kan slette
eller omdebe korespor og flytte dem til venstre eller hojre.

Du kan fa adgang til funktionerne under fanen Korespor. Du kan ikke slette, omdebe eller
flytte linjeobjekter eller FreeForm-kurver.

Brugervejledning til FmX-skeermen



Brugervejledning 3

Sletning af et korespor

Hvis du vil kunne slette kerespor, skal du have indtastet administrationsadgangskoden.

1.
2.
3.

Tryk pa Kerespor pa skeermbilledet Keor. Skeermbilledet Administration af kerespor vises.
Veelg det karespor, der skal slettes, pé listen til venstre.
Tryk pa Slet.Indtast adgangskoden, hvis du bliver bedt om det.

Kgresporet meerkes som slettet.Neeste gang du lukker marken, fjernes keresporet fra
listen.

Bemeerk — Du kan ikke slette et aktivt karespor.

Omdebning af et kerespor

Hvis du vil kunne omdgbe kearespor, skal du have indtastet administrationsadgangskoden.

1.
2.
3.

Tryk pa Kerespor pa skeermbilledet Ker. Skeermbilledet Administration af korespor vises.
Veelg det karespor, der skal omdebes, pa listen til venstre.

Tryk p4 Omdeb.Indtast adgangskoden, hvis du bliver bedt om det. Skeermbilledet
Indtast nyt navn pd korespor vises.

Angiv et nyt navn til keresporet, og tryk derefter pa OK.

Kgresporet omdgbes.

Flytning af et kerespor

1.

S

Pa skeermbilledet Administration af korespor skal du veelge det pageeldende kerespor pé
listen til venstre.

Tryk pa Flyt. Skeermbilledet Indtast afstanden ved hop vises.
Veelg den korrekte enhed til flytningen (metersystem, fod og tommer eller reekker).
Angiv, hvor langt keresporet skal flyttes.

Veelg flytteretningen. Flytningen sker i forhold til keretgjets retning, ikke i forhold til
linjens retning fra A til B. Hvis du f.eks. veelger "Venstre', flyttes linjen til venstre for
forerens synsvinkel.

Bemcerk — Hvis du flytter en linje, flyttes den originale version af linjen, og eventuelle spring
fjernes.

6.

Tryk pa OK. Skeermbilledet Administration af korespor vises.

Det nye, flyttede kerespor vises pé listen over kerespor i venstre side af skeermbilledet.
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Brug af fanerne "Styring til"

Med fanerne Styring til kan du styre automatisk langs med et kerespor, linjeobjekt eller en
FreeForm-kurve.

Sadan bruges fanerne Styring til:
1. Tryk pa knappen Kerespor. Skeermbilledet Administration af kerespor vises.
2. Velgen af folgende under fanerne Styring til:
- Korespor for at styre langs med et kerespor.
- Linjeobjekter for at styre langs med et linjeobjekt.
- FreeForm for at bruge FreeForm-kurver.
3. Hvis du valgte:

- Korespor, skal du veelge det passende kerespor pé listen til venstre og trykke pa
Indlaes.

- Linjeobjekter, aktiveres styring automatisk i forhold til det neermeste objekt. Tryk pa
Indlaes.P4 listen vises typerne og antallet af linjeobjekter pa marken.

- FreeForm, skal du veelge den passende FreeForm-kurve og trykke pé Indlaes.

Skeermbilledet Kor vises. Nar du neeste gang aktiverer automatisk styring, styres du langs
med et karespor, linjeobjekt eller en FreeForm-kurve.

Brug af Spring over til at finjustere navigationen

Softwaren bruger dit originale kerespor til at generere de andre kerespors position
automatisk. Disse nye korespor pa skeermbilledet afbilder nogle gange ikke dine kerespor helt
preecist. Du kan f.eks. veere nedt til at springe over pd den anden side af en ve;j.

Med funktionen Spring over kan du justere afstanden mellem de automatisk genererede
kerespor pa en mark.Ger folgende, nér keresporene er blevet genereret:

1. Tryk pa Spring pa skeermbilledet Kor.

2. Indtast afstanden, og tryk derefter p& OK. Styrelinjerne flyttes den enskede distance.
Standarddistancen vist i redigeringsfeltet afspejler din aktuelle position. Flytningen sker
i forhold til keretgjets retning, ikke i forhold til linjens retning fra A til B. Hvis du f.eks.
veelger "Venstre', flyttes linjen til venstre for forerens synsvinkel.

Bemcerk - Spring til-positionen er midlertidig; den gemmes ikke permanent pd linjen. Du kan
gemme en linjejustering ved at bruge funktionen Flyt. Se Flytning af et korespor, side 3-25.
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Sadan indsaettes markobjekter pa skaermbilledet

Du kan leese mere om markobjekter, og hvordan knapperne til markobjekter konfigureres
under Objektkortleegning, side 4-19.

Du kan leese mere om, hvordan du opretter en separat afgreensningsfil, der kan bruges til at
beregne omréder og styre automatisk sektionsskifte i kanten af marken, under Aktivering af
markgreenser, side 4-22.

Sadan fojes et markobjekt til kortet:

1. Velg fanen Kortlegning pa skeermbilledet Kor. De valgte objekter vises under fanen:

I Hole

A Area

Swaths ‘

‘ Pause

Jﬂl‘ @

2. Begynd at kere p& marken.

3. Nar du nar til et sted, hvor du vil anbringe et objekt, skal du trykke pa den pageeldende
objektknap:

- Hvis der er tale om et punktobjekt, tilfajes objektet.

- Hvis der er tale om et linjeobjekt eller et omradeobjekt, pabegyndes
objektet.Omrade- og linjeobjekter fortseettes, indtil du trykker pd knappen igen.

Bemcerk — Du kan tilfoje punktobjekter, mens du tilfojer et linje- eller omrddeobjekt. Du kan f.eks.
bruge et linjeobjekt til at tegne en overheengende telefonledning og samtidig bruge punktobjekter
til at angive telefonpcelene.
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Midlertidig afbrydelse af styring
Du kan saette styringen pa pause og vende tilbage til positionen senere.
Du kan seette styringen pa pause ved at trykke pé4 Pause pa skeermbilledet Kor.
Nér du gor det, sker folgende:

e Dervises et pauseikon pa det sted, hvor keretgjet var:

e Statusteksten angiver den distance og vinkel, der kreeves for at vende tilbage til punktet.
e Ved hop til kerespor sker det til pausestedet; det folger ikke koretojet.

»  Din position gemmes i en fil pa skeermen. Du kan derefter lukke marken og slukke for
skeermen. Nér du ébner marken naeste gang, bliver du fort tilbage til din tidligere
position.

Tryk pd Genoptag, nar du er ndet til din tidligere position.

Justering af statustekstens storrelse

Du kan styre storrelsen pé statusteksten, der vises gverst pa skeermbilledet Kgr. Du kan fa vist
et af statustekstelementerne i en storre skrift eller begge statustekstelementer i en mindre
tekst:

Beskrivelse Eksempel

Et stort statustekstelement

To mindre statustekstelementer
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Du kan skifte mellem visningen af statustekstelementer ved at trykke pa elementerne gverst
pa skeermbilledet.

Introduktion til daekningslogfering

Med deekningslogfering registreres det omrade, du har deekket i lgbet af en bestemt handling,
f.eks. ved spredning af gedning. Det deekkede omrédde vises pa skeermbilledet Kor som et
halvgennemsigtigt omrade, hvor overspringninger samt enkelt, dobbelt og tredobbelt
deekning vises:

Enkelt daeekning

¥ a2

Tredobbelt deekning
Dobbelt deekning

- o

Du kan aktivere deekningslogfering ved at trykke pé knappen Logfering pa skeermbilledet
Kor, sa den skifter farve fra gra til gron. Tryk pa knappen igen for at stoppe
deekningslogfering.

Logferingsvarianter

Deekningslogforing vises som udgangspunkt med gult (se ovenfor). Du kan dog veelge
varianter, der gor det lettere at se forskellene mellem de forskellige deekningstyper:

Anrihuheflvariety - I

555 [C] Pioneer
[ oPaL [C] None
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Pa den made kan du:

o Skifte produkt halvvejs gennem en mark, og pa et senere tidspunkt lettere se, hvilke
produkter der er pé de forskellige dele af marken.

e Plante eller anvende mindst to forskellige produkter side om side og registrere stederne
pa marken. Du kunne f.eks. leegge majsfro i tragterne i venstre side af plantemaskinen og
klgverfre i tragterne i hejre side og holde styr pa, hvor hver seet fro sés.

Varianterne knyttes til reekker pa redskabet.Angiv antallet af reekker pé redskabet, nar du

konfigurer det. Se Justering af redskabets indstillinger, side 7-4 for at fa yderligere oplysninger.

Du kan konfigurere varianter ved at trykke pa Hybridkonfiguration pa skeermbilledet

Markvalg:

Variantopsatning 7] &)
Ny varlant 1 - 12
All rows assigned
Tilfai | Rediger | Delete | Tildel | ti\dReTﬁnger

Cancel aK [
Tryk pa... For at...
Tilfoj Tilfoje en ny variant og veelge et navn med det virtuelle tastatur.
Fjern Slette den valgte variant.
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Tryk pa... For at...

Rediger Redigere indstillingerne for den valgte variant. Du kan aendre den farve, der
vises pa skaermbilledet Kegr, nar du anvender denne variant. Du kan ogsa veelge
journalferingsoplysninger.

Variety Attributes ®"

Variety Name | Comn

Coverage Color | —

Seed Variety

Seed Rate 0.00

Seed Rate Units

Fertilizer Rate 0.00

|
|
|
Fertilizer Type |
|
I

Fertilizer Rate Units

~
Cancel OK |

Tildel Knytte varianter til daekningslogferingssegmenter.Vaelg de reekkenumre pa
redskabet, der skal anvende hver variant. Ggr dette for hver variant.

Ryd tildelinger |Rydde alle tildelinger.

Nér du aktiverer deekningslogfering og veelger Variant pd rullelisten under fanen med
kortleegningsoplysninger, vises denne variants farve i styringsvinduet. Se side 3-11.

()X Tip - Du kan hurtigt dbne skaermbilledet Hybridkonfiguration fra skeermbilledet Kor ved at
veelge Variant pa rullelisten under fanen med kortleegningsoplysninger og trykke pa
Attributter.

Hvis du veelger et andet redskab eller zendrer indstillingerne for det aktuelle redskab, fjernes
tilknytningerne af varianter.

Doseringsplaner

Du kan definere konfigurationsdata for den variable ratecontroller og indleese filer med
doseringsplaner, der definerer, hvilke rater der skal anvendes pé forskellige dele af marken.
Oplysningerne bruges til at sende mélrater til den variable ratecontroller. De anvendte rater
modtages fra controlleren, og bade mélrater og anvendte rater vises pa skeermbilledet. Du
kan desuden logfore data pé kortet i forbindelse med den variable rate.

En FmX-skeerm kan indleese filer med doseringsplaner oprettet af et Geographic Information
System (GIS). Metoden til at oprette doseringsplanen atheenger af, hvilke GIS-pakker du
bruger.

Nar du opretter doseringsplanen, skal du i mappen \AgGPS\Prescriptions\ gemme enten de
tre filer med doseringsplaner i ESRI-formfilformat eller den enkelte gdx-fil. Nar du derneest
overholder neerhedskriteriet, kan doseringsplanen indleeses.
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Nér du kortleegger en ny mark eller veelger en eksisterende mark, kan du ogsé veelge en formfil
(.shp) eller AgInfo GDX-fil (.gdx) til doseringsplaner oprettet i AgInfo version 3.5.44.0 eller
senere. Der geelder dog folgende begraensninger:

For denne type mark... Skal doseringsplaner...
Boundary (Greense) Overlappe markens greenser
AB-linje Overlappe AB-linjen

Neerhed Veere inden for 1 km fra marken

Hvis du indleeser en doseringsplan fra en formfil, skal du veelge ratekolonnen.

Hvis du bruger komplekse doseringsplaner med konturer, kan det tage noget tid at indleese
doseringsplanerne. FmX-skeermen viser statuslinjer, mens doseringsplanerne indleeses og
konverteres.

Du kan konfigurere statusindikatorerne pa hovednavigationsskeermbilledet (skeermbilledet
Kor), sa de viser malraten angivet i doseringsplanfilen og de anvendte rater der rapporteres af
controlleren for den aktive kanal.

Nér en mark er &ben, der er indleest en doseringsplan, og der er tilsluttet en controller, kan
maélraterne (leest fra doseringsplanen) og de anvendte rater (modtaget fra controlleren) vises i
statustekstelementerne. Der er vist et eksempel med "som anvendt’-rater nedenfor:

Q0000000000000 EI000000000000200

Se Statusobjekter, side 4-7 for at fa yderligere oplysninger.
Sédan indleeses en doseringsplanfil:
1. Kortleeg en ny mark, eller veelg en eksisterende mark.

FmX-skeermen sgger efter kortet til doseringsplanfiler inden for de angivne greenser.
Hvis der er mange doseringsplaner pa kortet, kan det tage flere sekunder, og der vises en
statuslinje.
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2. Hvis der er nogen doseringsplanfiler inden for de angivne greenser, vises skeermbilledet
Veelg doseringsplan:

Select Prescription

Prescriptions are assumed by default to be in metric units.
If your prescription uses ImperiallUS units for application rates you must set the
scale factor for each channel using the Prescription Scale Factor.

Available Prescriptions

Rate Column AREA j
Sample_33ab34.shp
Lead Time ‘ 1.00s
Prescription Scale Factor 9,35
When off prescription use m
Mo Prescription OK

3. Veelg en doseringsplanfil pa listen Tilgeengelige doseringsplaner.

Bemcerk — Hvis en Aginfor GDX-doseringsplan har et forkert format, vises den ikke pa listen over
doseringsplaner.

4. Hvis du veelger en doseringsplan fra en formfil, skal du veelge den korrekte ratekolonne til
doseringsplanen.

FORSIGTIG - Hvis du veelger en forkert kolonne, nar du veelger en doseringsplan fra en formfil
og bruger en variabel ratecontroller, vil den anvendte rate veere forkert.

Hvis du veelger en AgInfo GDX-doseringsplan, vises kolonnen Rate ikke.

5. Angiv skaleringsfaktor for doseringsplan. Hvis du veelger Skaleringsfaktor for
doseringsplan, vises der en liste over skaleringsfaktorer for bestemte enheder. Veelg
skaleringsfaktoren for de enheder, der bruges i doseringsplanfilen.

6. Angiv ledetiden. Se nedenfor.

7. Pélisten Uden for doseringsplanen brug skal du veelge mélraten, til nar du er uden for det
omrade, der deekkes af doseringsplanfilen. Se Sidste, standard eller nul rate, side 3-34.

8. Tryk pé OK for at indleese doseringsplanfilen.

En doseringsplan fungerer kun, nar kontakten til Field-IQ-ratevalg har indstillingen Rate 1.
Hvis kontakten har indstillingen Rate 1, er kontakten Forog/Reducer deaktiveret.

Huvis kontakten har indstillingen Rate 2, er doseringsplanen deaktiveret, men kontakten
Forgg/Reducer fungerer.
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Controllerens ledetid
Ledetiden er gennemsnitstiden, som controlleren kreever, inden den kan reagere pa en
anmodning om ratesendring. Denne veerdi kan defineres pé skeermbilledet Veelg
doseringsplan. En veerdi pa 5,0 betyder f.eks., at controlleren i gennemsnit er fem sekunder om
at skifte mellem rater.
Veerdien for ledetid bruges af FmX-skeermen til at projicere keretojets position ind i
fremtiden. Retningen og hastigheden pa keretgjet kombineres med ledetiden for at projicere
en fremtidig position. Malraten pa denne projicerede position sendes til den variable
ratecontroller, s& controlleren har tid til at opna den nedvendige rate pa cirka. det tidspunkt,
hvor keretgjet ankommer pé den projicerede position.
Du skal veelge en passende ledetid. Den aftheenger af controllerens type og konfiguration, den
anvendte materialetype samt karakteren af og specifikationerne pé applikationsudstyret.
Sidste, standard eller nul rate
Nér koretojet beveeger sig uden for det omrade, der deekkes af doseringsplanfilen, kan der ikke
veelges nogen malrate. Der er tre mader at styre outputraten pé:
o  Fortseet med at bruge den rate, der sidst anvendes, nar koretgjet afviger fra
doseringsplanen
*  Brugen standardrate
*  Brugennulrate
Veelg indstillingen pa skeermbilledet Veelg doseringsplan.
. Doseringsplaner kan nu veelges, selv om keretojet er langt veek fra marken. P4 den made
kan foreren eller lederen indlaese en doseringsplan, inden der keres ud til marken:
Select Prescription
Prescriptions are assumed by default to be in metric units.
If your prescription uses Imperial/US units for application rates you must set the scale factor
for each channel using the Prescription Scale Factor.
Available Prescriptions
Rate Column ’APPLDRATE j
Lead Time ’ 1.00s
Prescription Scale Factor ’ 1.00
When off prescription use b 4
No Prescription Ll
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KAPITEL

Skaermindstillinger

| dette kapitel: I dette kapitel beskrives det, hvordan du
konfigurerer skeermens grundleeggende

B Adgang til systemkonfiguration- indstillinger og udseende.

sindstillingerne
Bemcerk — Nogle konfigurationsindstillinger er ikke

til radighed, nar der er dbnet en mark pa
skeermbilledet Kor. Du kan fi adgang til
indstillingerne ved at trykke pa knappen Hjem fra
skermbilledet Kor. Ndr du bliver bedt om at lukke
marken, skal du trykke pa Ja.

m Konfiguration af skeermen
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Adgang til systemkonfigurationsindstillingerne

Sadan konfigureres systemindstillingerne:

1. Trykpa & pa startskeermbilledet.
2. Tryk pé Konfigurer.
Skeermbilledet Konfiguration vises med listen over installerede plugins i venstre side af
skeermbilledet:
Configuration
_'_=*I System [New System] 4 Setup
m Autopilot [Vehicle] vl
Q GPS Receiver Diagnostics ‘
m Implement [New Implement] 3 Save Config ‘
24 Switch Ccnﬁg‘
4 Add/Remove OK |
3. Tryk pé System, og tryk pa en af folgende:
Tryk pa ... For at ...
Opseetning Indstille systemet. Se Konfiguration af skeermen, side 4-3.
Kalibrer Kalibrere det bergringsfelsomme display, sa dine valg aflaeses korrekt.

Bergringsfunktionen pa FmX-skeermen er allerede kalibreret ved levering.

& FORSIGTIG - Undga at trykke pa skaermen med en skarp genstand som fx
en blyant, da det kan beskadige skeermens overflade. Brug en finger til at
trykke pa skaermen.

Diagnostik Fa vist oplysninger om:

e Seriel kommunikation

e CAN-bus

e Systeminformation

e Avanceret

e Strgmniveauer

e CPU

Gem konfiguration Gemme den aktuelle systemkonfiguration.
Kontaktkon-figuration |Skifte til en gemt systemkonfiguration.
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Adgang vha. kodeord
Hvis en knap af typen Indstillinger eller Kalibrer er merket med et l4seikon, [l er den
beskyttet af to kodeord:
Kodeordstype Beskrivelse
Administrationskodeord Dit kodeord. Den er som standard "2009".
Masterkodeord Et sekundeert kodeord i fald du mister administrationskodeordet. Hvis
du far brug for masterkodeordet, skal du kontakte din Trimble-
forhandler.

Kodeordsskeermbilledet vises forste gang, du trykker pa en knap af typen Indstillinger eller
Kalibrer, nar du har teendt skeermen. Indtast administrationskodeordet med det virtuelle
tastatur, og tryk derefter pa OK.

Bemcerk — Der skelnes mellem store og sma bogstaver i kodeord.

Konfiguration af skaermen
1. Veelg System i dialogboksen Konfiguration, og tryk derefter pa Indstillinger:
2. Indtast administrationskodeordet om nedvendigt. Se Adgang vha. kodeord, side 4-3.

Skaermindstillinger (1

Datafiler a Indstilling

Kortets Indstillinger

Sprog Dansk
Statuspunkter Méleenheder Metriske
Tastatur OWERTY

Standardindstillinger

Objektkortlzegning

Dataordbog
Lysraekke
EZ-Remote

Guidning
Lyd w Ok

Pa skeermbilledet Skeermindstillinger kan du konfigurere:

- Preeferencer for skeermen
»  Kortindstillinger (inklusive nattilstand)
e Konfiguration af statuspunkter
»  Konfiguration af sprog og enheder (inklusive tastaturlayout)

»  Standardindstillinger
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Kortleegningspreeferencer

»  Konfiguration af objektkortleegning
*  Redigering af dataordbog

»  Behandling af datafiler (vises overst pa listen Skermindstillinger)
Displayfunktioner

»  Konfiguration af eksterne lysbomme
e Styringsindstillinger

e Lydindstillinger
Hardwarekonfiguration

e CAN-busindstillinger

e Stremstyringsindstillinger

»  Konfiguration af tidszone

. Eksternt numerisk tastatur

Disse trin beskrives ngjere i de folgende afsnit.

Datafiler

Pa skeermbilledet til behandling af Datafiler kan du anvende og @endre dine gemte data.

Du kan kopiere redskaber, doseringsplaner, dataordbeger og markdata slette enskede data fra
skeermens interne hukommelse og USB-ngglen.

Kortindstillinger (inklusive nattilstand)

Pa skeermbilledet Kortlegning er der to faner, som kan bruges til at konfigurere diverse
indstillinger for FmX-skaermen.

Fanen Hovedmenu

Fanen Hovedmenu indeholder folgende punkter:

Element Beskrivelse

Kortets retning Bruges til at vaelge retningen som skaermbilledet skal folge koretgjet i.

Farvesaet Bruges til at veelge standardfarvesaettet eller farvesaettet til natkarsel.
Farvesaettet til natkarsel bruger merkere farver, der ger det mindre
anstrengende at kigge pa skaermen ved lav belysning.

Gem oversigter Til: Der oprettes en fil til at gemme dit arbejde.
Fra: Der oprettes ikke en fil til at gemme dit arbejde.

Sadan konfigureres indstillingerne under fanen Hovedmenu:

1.  Pa skeermbilledet Skermindstillinger skal du veelge Kortindstillinger:
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v Tip - Veerktgjslinjens retning sendres forst, nar du har genstartet FmX-skaermen.

2. Veelg den gnskede kortretning pé rullelisten Kortets retning:

Kortets retning Visningseksempel Beskrivelse

Nord op Nar du drejer, fastholdes marken, og ikonet til

koretojet drejes.

Koretaj op Nar du drejer, roteres marken, men ikonet til

koretojet peger fortsat opad.

v Tip - Du kan andre kortets retning ved at trykke pa pilen nord pa skeermbilledet Kor.

3. Veelg farveseettet pa rullelisten Farvescet:

Offline Dist
> 0'2.5"
Boundary Tree
j j

4. Du kan oprette en fil til at gemme arbejdet ved at veelge Til pé rullelisten Gem oversigter.
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Fanen Sporlogning

Under fanen Sporlogning er der funktioner til at registrere koretgjets spor inden for et bestemt
tidsinterval eller en bestemt distance.

Punkterne langs med sporet bliver logfort ved den storste af de to veerdier (logningstid eller -
distance).

Du kan fravaelge logning baseret pa en af disse ved at indstille den pdgeeldende veerdi til nul.
Hvis begge veerdier indstilles til nul, deaktiveres Sporlogning:

Indstilling Beskrivelse

Distance =0, Tid=0 Sporlogning er deaktiveret.

Distance = 1+, Tid=0 Sporlogning sker efter distance (m).

Distance =0, Tid = >1+ Sporlogning sker efter tid (s).

Distance = >1+, Tid = >1+ Sporlogning sker efter den af indstillingerne, der nas forst.

Sporlogningsfiler

Der oprettes sporlogningsfiler, hver gang du &bner et job. Sporfilen bruges til at registrere
punkter med den hyppighed, der er angivet pa skeermbilledet Kortlegning (se tidligere afsnit).

Ved hvert punkt registreres der en reekke attributter.

Dataene gemt i sporlogningsfilen (Track3D_<dato klokkeslcet>.dbf) er angivet med

metersystemet.

Der gemmes folgende oplysninger for hvert punkt i sporlogningsfilen:

Kolonne Beskrivelse af felt Maleenheder
Version Version af sporattributfil. -
UTC_Date Punktets oprettelsesdato. AAAAMMDD
UTC_Time Klokkeslaet, UTC. tt:mm:ss.s
Local_Time Lokaltid. tt:mm:ss.s
Logging_On Aktivering/deaktivering af deekningslogning (1 = til, Til eller fra
0 = fra).
Auto_Steer Aktivering/deaktivering af automatisk styring (1 = til, Til eller fra
0 = fra).
GPS_Status GPS-statusvaerdi (NMEA). 1,2,5 4
Status_Text GPS-statusbeskrivelse. -
Num_Stats Antal GPS-satellitter. -
HDOP Horizontal Dilution of Precision — et udtryk for -
positionsnejagtigheden baseret pa satellitgeometri.
Corct_Age DGPS-signalets korrektionsalder. sekunder
Ant_Lat Antennens breddegrad (WGS-84). DD.dddddddd
Ant_Long Antennens laengdegrad (WGS-84). DD.dddddddd
Hgjde Jordens hgjde fra havoverfladen. meter
Ant_HAE Antennens hgjde over ellipsoide. meter
Bemeerk - Attribut er ikke udfyldt.
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Kolonne Beskrivelse af felt Maleenheder

Ground_HAE Jordens hgjde over ellipsoide. meter
Bemaerk - Attribut er ikke udfyldt.

Hastighed Arbejdshastigheden beregnet vha. GPS. km/t

Retning Karselsretningen i forholdt til den magnetiske nordpol. | decimalgrader

Swath_Num Nummer pa aktuelt kerespor / aktuel forager.

Afstand Afvigelse fra kgresporets midterlinje. meter

Along_Line Distance langs med linjen fra starten af keresporet. meter
Bemeerk - Attribut er ikke udfyldt.

Swath_Wdth Kgresporets bredde. meter

Appln_Wdth Behandlingsbredde. meter

Maleenheder Enheder. metrisk
Bemeerk - Attribut er ikke udfyldt.

Field_Name Markens navn. -

Mal Malraten pa den aktuelle position. -

As_Applied Fordelingsrate. -
Bemeerk - Attribut er ikke udfyldt.

Stigning Stigningen. -
Bemaerk - Attribut er ikke udfyldt.

Rullen Rullen. -
Bemeerk - Attribut er ikke udfyldt.

Drejning Drejningen. -
Bemeerk - Attribut er ikke udfyldt.

Total_Qty Den samlede mangde behandlingsmateriale for den -
aktuelle mark. Understgttes kun for Aerial Flow-
controlleren, Autocal Flow-controlleren og Crophawk
Flow-maleren.

Relative_Height Hojden. meter

Statusobjekter

Statusobjekter er bidder af oplysninger, der kan vises pa skeermbilledet Kor. Oplysningerne
vises pa tre forskellige steder:

o DPato steder overst pad skeermbilledet.

»  Under en skjult fane i venstre side af skeermbilledet.

Den skjulte fane vises hen over hovedskeermbilledet, men den er gennemsigtig, s& du stadig
kan se styringsoplysningerne under den. Du kan udvide den skjulte fane ved at trykke pa
enden af fanen i venstre side af skeermbilledet.
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De skjulte faner treekkes automatisk ind til siden, nar den angivne tidsgreense er naet. Du kan

lukke fanen inden da ved at trykke pa den.

Skjult

Statustekstelement overst til venstre

fane

Statustekstelement gverst til hgjre

Du kan &bne skeermbilledet med oplysninger ved at trykke pa m:

-

”

n
i
;
_

Applied Rate
0.00 gal/a
Auxiliary Valve
Disabled
Target Rate
5.00 gal/a
Current Flow

0.00 gal/min

Control Speed
3.59 mph

Tank/Bin Level
0.00 gal

Area to Emply

n/a

Area to Emply

Total Vol Applied

139.2 gal

Total Vol Applied N

139.2 gal

Total Vol Applied NH3

139.2 gal
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Hvis du vil konfigurere, hvilke statustekstelementer, der vises pé skeermbilledet med
oplysninger, kan du leese mere under Statusobjekter, side 4-9.

Statusobjekter

Statuselementerne sorteres efter plugin. Hvis et plugin fjernes, kan de tilknyttede elementer
ikke leengere bruges. Der er folgende elementer (angivet i alfabetisk reekkefolge).

Element Beskrivelse
(tom) Statustekstelementet vises ikke.
Hojde Koretojets aktuelle hgjde.

Fordelingshastighed

Den aktuelle fordelingshastighed.

Areal for tom tank

Det areal der kan daekkes, inden tanken er tom.

Hjeelpeventil

Hjeelpeventilens aktuelle status.

Ledig hukommelse

Maengden af ledig plads i skeermens interne hukommelse.

Gennemsnitspopulation

Gennemsnitshastigheden pa tveers af alle raekker.

Gnsntl. saafstand

Den gennemsnitlige afstand mellem sasaed baseret pa standardeksempelstarrelsen.

Bladhojde

Bladets aktuelle hgjde.

Bagendens dybde

Bagendens dybde nar der leegges fliser, eller bladets dybde nar der renggres
groefter i overfladen (bruges med Autoslope-planeringsmodellen).

Produktniveau CH1 -
CH4

Det aktuelle produktniveau i kanalerne 1-4.

Klientenavn

Den aktuelle klients navn.

CMR-procent

Procentandelen af modtagne CMR-radiopakker i Igbet af de sidste 100 sekunder.

Styringshastighed

Den hastighed der rapporteres til multibehandlingscontrolleren.

Korrektionsalder

Hvor lang tid der er gaet, siden den seneste korrektion blev modtaget.

Korrektionstype

Den type korrektion der anvendes.

Daekningsprocent

Den procentdel af marken, der er behandlet.

Aktuelt flow

Materialets aktuelle stremning.

Skeaer/Udfyld

Forskellen mellem bladhgjden og malhgjden:

e Nar Skeer vises, er jordhgjden over malhgjden. Hojdejusteringsindikatoren viser
en rgd pil nedad, hvilket angiver, at bladet skal flyttes nedad for at na
malhgjden.

e Nar Udfyld vises, er jordhgjden under malhgjden. Hgjdejusteringsindikatoren
viser en rod pil opad, hvilket angiver, at bladet skal flyttes opad for at na
malhgjden.

Designhgjde

Den hgjde som bladet vil forsgge at na. Dette er designhgjden + forskydningen.
Nar bladet nar malhgjden, bliver pilen gren.

Designheeldning

Nar Autoslope-planeringsmodellen bruges, vises designhaeldningen i forhold til det
aktuelle sted langs med sektionslinjen.

Afst til objekt

Afstanden til det neermeste objekt.

Afst til pause

Afstanden til det neermeste pausested.

Ost

Koretojets ostlige afstand fra markens udgangspunkt (et negativt tal betyder, at
keretgjet er vest for udgangspunktet).

Tid aktiveret

Hvor lang tid systemet har veeret aktiveret.

Daekningsareal for job

Arealet der er blevet logfert i Iebet af det aktuelle job.
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Element

Beskrivelse

Daekningsafstand for job

Tilbagelagt distance under logning i Iebet af det aktuelle job.

Daekningstid for job

Hvor lang tid deekningslogning har veeret aktiveret i lobet af det aktuelle job.

Jobnavn Navnet pa det aktuelle job.

Gardsnavn Den aktuelle gards navn.

Markareal Markarealet inden for sving- eller foragergraense.
Marknavn Navnet pa den aktuelle mark.

Ledigt ekstern lagerplads

Maengden af ledig plads i pa USB-naglen.

Ledigt internt lager

Maengden af ledig plads i skeermens interne hukommelse.

GMT tid

Den aktuelle tid iht. Greenwich Mean Time.

GPS-positionsafstand

GPS-status

Den GPS-korrektionstype, som GPS-modtageren bruger i gjeblikket.

H-fejl

(Horisontal fejl) En tilneermelse af GPS-positionens praecision i to dimensioner.

Retning

Koretojets aktuelle kgrselsretning i grader ift. direkte nord.

Retning til objekt

Koretgjets placering i forhold til det naermeste objekt (objektet er lige fremad = 0°,
lige bagud = 180°).

Retning til pause

Keretgjets retning i forhold til pausestedet (lige fremad = 0°, lige bagud = 180°).

Redsk. Hojde

Redskabets aktuelle hgjde.

Redsk. CMR-procent

Procentandelen af modtagne CMR-radiopakker modtaget af redskabets GPS-
modtager i lgbet af de sidste 100 sekunder.

Redsk. Korrektionsalder | Alderen pa de korrektioner der anvendes af redskabets modtager.

Redsk. Korrektionstype | Den korrektionstype der anvendes af redskabets modtager.

Redsk. st Redskabets gstlige afstand fra markens udgangspunkt (et negativt tal betyder, at
redskabet er vest for udgangspunktet).

Redsk. Tid aktiveret Hvor lang tid redskabet har veeret aktiveret.

Redsk. GPS-status Statussen pa de GPS-korrektioner, der bruges til redskabet.

Redsk. H-fejl (Horisontal fejl) En tilneermelse af GPS-positionens preecision for redskabet i to
dimensioner.

Redsk. HDOP Horizontal Dilution of Precision for redskabets modtager: Et udtryk for
ngjagtigheden baseret pa geometrien af satellitterne. Hvis satellitterne er teet pa
hinanden, er HDOP-veerdien hgjere (lavere veerdier er bedre).

Redsk. Retning Redskabets aktuelle korselsretning i grader ift. direkte nord.

Redsk. Breddegrad Redskabets aktuelle breddegrad.

Redsk. Langsigtet XTE Redskabets afstand til linjen (Cross Track Error — XTE) nar der er mere end en time
mellem keorsler.

Redsk. Leengdegrad Redskabets aktuelle leengdegrad.

Redsk. Netvaerks-id RTK-netveerks-id'et pa redskabets modtagers korrektioner.

Redsk. Nord Redskabets nordlige afstand fra markens udgangspunkt (et negativt tal betyder, at
redskabet er syd for udgangspunktet).

Redsk. Ryk/trim Hvor meget ryk/trim der i gjeblikket er anvendt pa redskabets position.

Redsk. Linjeafstand Afstanden til styrelinjen.

Redsk. Satellitter Antallet af satellitter som redskabets modtager afleeser.

Redsk. Kortsigtet XTE Redskabets afstand til linjen (Cross Track Error — XTE) fra kersel til korsel nar der er

mindre end 15 minutter mellem karsler.

Redsk. Hastighed

Redskabets aktuelle hastighed.
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Element Beskrivelse
Redsk. Styrevinkel Redskabets styrevinkel.
Redsk. Op Redskabets lodrette afstand fra markens udgangspunkt (et negativt tal betyder, at

redskabet er lavere end udgangspunktet).

Redsk. Keretgjsmodel

Redskabets profilnavn.

Redskab

Navnet pa det aktuelle redskab.

F/B-forskydning for
redskab

For til bag-forskydningsafstanden.

V/H-forskydning for
redskab

Venstre til hgjre-forskydningsafstanden.

Redskabsbredde

Redskabets bredde.

Breddegrad

Koretojets aktuelle breddegrad.

Leengde af linjeobjekt

Lengen af det aktuelle linjeobjekt.

Lokal tid

Den aktuelle lokaltid.

Langsigtet XTE Koretgjets afstand til linjen (Cross Track Error — XTE) nar der er mere end en time
mellem kersler.

Leengdegrad Koretojets aktuelle leengdegrad.

NDVI Normalized Difference Vegetation Index (vegetationsindeks med normaliseret

forskel).

Navn pa neermeste punkt

Navnet pa det naermeste punktobjekt.

Netveerks-id

RTK-netveerks-id'et pa GPS-modtagerens korrektioner.

Netvaerksstatus Mobilnetvaerkets aktuelle status.

Nord Koretgjets nordlige afstand fra markens udgangspunkt (et negativt tal betyder, at
koretgjet er syd for udgangspunktet).

Ryk Hvor meget ryk der er anvendt i gjeblikket.

Ryk/trim Hvor meget ryk eller trim der er anvendt i gjeblikket.

Linjeafstand.

Afstanden til styrelinjen.

X-forskydning

Den relative positions X-forskydning fra hovedpejlemaerket.

Y-forskydning

Den relative positions Y-forskydning fra hovedpejlemaerket.

P hgjde

Koretojets aktuelle hgjde som rapporteret af det primaere blads GPS-modtager.

P bladhgjde

Det primaere blads aktuelle hgjde.

P bagendedybde

Bagendens dybde nar der leegges fliser, eller bladets dybde nar der rengeres
grofter i overfladen (bruges med Autoslope-planeringsmodellen).

P CMR-procent

Procentandelen af modtagne CMR-radiopakker modtaget af det primaere blads
GPS-modtager i lobet af de sidste 100 sekunder.

P korrektionsalder

Hvor lang tid der er gaet, siden der blev modtaget GPS-korrektioner fra den
primeere FieldLevel™ GPS-modtager.

P korrektionstype

Den korrektionstype der anvendes af det primaere blads modtager.

P skaer/udfyld

Forskellen mellem det primaere blads hgjde og den primeere malhojde:

e Nar Skeer vises, er jordhgjden over malhgjden. Hojdejusteringsindikatoren viser
en rgd pil nedad, hvilket angiver, at bladet skal flyttes nedad for at na
malhgjden.

e Nar Udfyld vises, er jordhgjden under malhgjden. Hgjdejusteringsindikatoren
viser en rgd pil opad, hvilket angiver, at bladet skal flyttes opad for at na
malhgjden.

P designhgjde

Den hgjde som det primeere blad vil forsage at na. Dette er designhgjden +
forskydningen. Nar bladet nar malhgjden, bliver pilen gren.
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Element

Beskrivelse

P designhaeldning

Nar Autoslope-planeringsmodellen bruges, vises designhaldningen i forhold til det
aktuelle sted langs med sektionslinjen.

P kort distance

(Bruges med punkt til heeldning med FieldLevel Il). Den kgrte distance siden
automatisk tilstand blev aktiveret.

P ost

Det primeere blads modtagers gstlige afstand fra markens udgangspunkt (et
negativt tal betyder, at modtageren er vest for udgangspunktet).

P GPS-status

Den GPS-korrektionstype, som det primaere blads GPS-modtager bruger i
ojeblikket.

P H-fejl (Horisontal fejl) En tilneermelse af GPS-positionens praecision for det primaere blad i
to dimensioner.

P HDOP Horizontal Dilution of Precision for det primaere blads modtager: Et udtryk for
nojagtigheden baseret pa geometrien af satellitterne. Hvis satellitterne er teet pa
hinanden, er HDOP-veerdien hgjere (lavere veerdier er bedre).

P retning Det primeere blads aktuelle retning i grader ift. direkte nord.

P breddegrad

Det primaere blads aktuelle breddegrad.

P laengdegrad

Det primeere blads aktuelle leengdegrad.

P netvaerks-id

RTK-netveerks-id'et pa det primaere blads modtagers korrektioner.

P nord

Det primaere blads modtagers nordlige afstand fra markens udgangspunkt (et
negativt tal betyder, at modtageren er syd for udgangspunktet).

P forskydning

Et separat plan der er parallelt med designplanet. Forskydningen defineres med et
enkelt mal, der angiver den lodrette afstand mellem forskydningsplanet og
designplanet.

P forskydning X

Den relative positions X-forskydning fra hovedpejlemaerket.

P forskydning Y

Den relative positions Y-forskydning fra hovedpejlemaerket.

P satellitter

Antallet af satellitter som systemet i gjeblikket modtager signaler fra med
FieldLevel Il GPS-modtageren.

P linjenummer for
sektion

Det primaere blads linjenummer.

P hastighed Koretgjets hastighed som rapporteret af det primeere blads GPS-modtager.

P malhgjde Den hgjde som det primeere blad vil forsage at na. Dette er designhgjden +
forskydningen. Nar bladet nar malhgjden, bliver pilen gren.

P op Det primaere blads modtagers lodrette afstand fra markens udgangspunkt (et
negativt tal betyder, at bladet er lavere end udgangspunktet).

P VDOP Vertical Dilution of Precision for FieldLevel Il GPS-modtageren: Et udtryk for

ngjagtigheden baseret pa geometrien af satellitterne. Hvis satellitterne er teet pa
hinanden, er VDOP-vaerdien hgjere (lavere veerdier er bedre).

P estimat af vertikal fejl

Det aktuelle estimat af fejlen i hgjdeberegningen fra FieldLevel Il GPS-modtageren.

Tryk

Det aktuelle tryk som rapporteret af den primaere tryksensor.

Produktivt areal

Det areal af arealobjekterne der er klassificeret som "produktivt".

Radiosignalets styrke

DCM-300-modemmets signalstyrke.

S hojde

Koretojets aktuelle hgjde som rapporteret af det sekundaere blads GPS-modtager.

S bladhgjde

Det sekundaere blads aktuelle hgjde.

S CMR-procent

Procentandelen af modtagne CMR-radiopakker modtaget af det sekundzere blads
GPS-modtager i lobet af de sidste 100 sekunder.

S korrektionsalder

Hvor lang tid der er gaet, siden der blev modtaget GPS-korrektioner fra den
sekundeere FieldLevel GPS-modtager.
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Element

Beskrivelse

S korrektionstype

Den korrektionstype der anvendes af det sekundeere blads modtager.

S Skeer/Udfyld

Forskellen mellem det sekundaere blads hgjde og den sekundzere malhgjde:

e Nar Skeer vises, er jordhgjden over malhgjden. Hojdejusteringsindikatoren viser
en rgd pil nedad, hvilket angiver, at bladet skal flyttes nedad for at na
malhgjden.

e Nar Udfyld vises, er jordhgjden under malhgjden. Hgjdejusteringsindikatoren
viser en rod pil opad, hvilket angiver, at bladet skal flyttes opad for at na
malhgjden.

S designhgjde

Den hgjde som det sekundaere blad vil forsege at na. Dette er designhgjden +
forskydningen. Nar bladet nar malhgjden, bliver pilen gren.

S kart distance

(Bruges med punkt til heeldning med FieldLevel Il). Den korte distance siden
automatisk tilstand blev aktiveret.

S ost

Det sekundeere blads modtagers gstlige afstand fra markens udgangspunkt (et
negativt tal betyder, at modtageren er vest for udgangspunktet).

S GPS-status

Den GPS-korrektionstype, som det sekundaere blads GPS-modtager bruger i
ojeblikket.

S H-fejl (Horisontal fejl) En tilnaermelse af GPS-positionens praecision for det sekundeere
blad i to dimensioner.

S HDOP Horizontal Dilution of Precision for det sekundaere blads modtager: Et udtryk for
nojagtigheden baseret pa geometrien af satellitterne. Hvis satellitterne er teet pa
hinanden, er HDOP-veerdien hgjere (lavere veerdier er bedre).

S retning Det sekundaere blads aktuelle retning i grader ift. direkte nord.

S breddegrad

Det sekundeere blads aktuelle breddegrad.

S laengdegrad

Det sekundaere blads aktuelle leengdegrad.

S netveerks-id

RTK-netveerks-id'et pa det sekundaere blads modtagers korrektioner.

S nord

Det sekundaere blads modtagers nordlige afstand fra markens udgangspunkt (et
negativt tal betyder, at modtageren er syd for udgangspunktet).

S forskydning

Et separat plan der er parallelt med designplanet. Forskydningen defineres med et
enkelt mal, der angiver den lodrette afstand mellem forskydningsplanet og
designplanet.

S forskydning X

Den relative positions X-forskydning fra hovedpejlemaerket.

S forskydning Y

Den relative positions Y-forskydning fra hovedpejlemaerket.

S satellitter

Antallet af satellitter som systemet i gjeblikket modtager signaler fra med
FieldLevel Il GPS-modtageren.

L linjenummer for
sektion

Det sekundaere blads linjenummer.

S hastighed Koretojets hastighed som rapporteret af det sekundaere blads GPS-modtager.

S malhgjde Den hgjde som det sekundaere blad vil forsgge at na. Dette er designhgjden +
forskydningen. Nar bladet nar malhgjden, bliver pilen gren.

Sop Det sekundeere blads modtagers lodrette afstand fra markens udgangspunkt (et
negativt tal betyder, at bladet er lavere end udgangspunktet).

S VDOP Vertical Dilution of Precision for FieldLevel Il GPS-modtageren: Et udtryk for

ngjagtigheden baseret pa geometrien af satellitterne. Hvis satellitterne er teet pa
hinanden, er VDOP-vaerdien hgjere (lavere veerdier er bedre).

S estimat af vertikal fejl

Det aktuelle estimat af fejlen i hgjdeberegningen fra FieldLevel Il GPS-modtageren.

Satellitter

Antallet af satellitter som systemet i gjeblikket modtager signaler fra.

Sekundeert tryk

Det aktuelle tryk som rapporteret af den sekundaere tryksensor.
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Element

Beskrivelse

Linjenummer for sektion

Nummer pa den aktuelle sektionslinje.

Saseed multi %

En procentangivelse af den tid hvor der sas mere end én sasaed for hver tilteenkt
saning.

Sasaedspopulation

Maengden af plantet sasaed pr. acre/hektar.

Sasaedsadskillelse

En procentangivelse af den tid hvor der sas én sasaed for hver tilteenkt saning.

Saseedsoverspring %

En procentangivelse af sasaed der ikke er blevet plantet.

Saafstand

En procentangivelse af sasaed plantet i det valgte mellemrum.

Deekningsareal for
aktivitet

Arealet der er blevet logfert i Iobet af den aktuelle aktivitet.

Daekningsdistance for
aktivitet

Tilbagelagt distance under logning i lobet af den aktuelle aktivitet.

Daekningstid for aktivitet

Hvor lang tid deekningslogning har veeret aktiveret i lebet af den aktuelle aktivitet.

Aktivitetstid

Hvor lang tid den aktuelle markaktivitet har staet pa.

Kortsigtet XTE

Koretgjets afstand til linjen (Cross Track Error — XTE) fra kersel til kersel nar der er
mindre end 15 minutter mellem karsler.

Hastighed

Koretojets aktuelle hastighed.

Styrevinkel

Den vinkel der rapporteres af drejepotentiometeret eller AutoSense™-enheden.

Opmalingsareal

Den aktuelle opmalings samlede areal.

Opmaling Skaer/Udfyld

Forskellen mellem bladhgjden og malhgjden:

e Nar Skeer vises, er jordhgjden over malhgjden. Hgjdejusteringsindikatoren viser
en rgd pil nedad, hvilket angiver, at bladet skal flyttes nedad for at na
malhgjden.

e Nar Udfyld vises, er jordhgjden under malhgjden. Hojdejusteringsindikatoren
viser en rod pil opad, hvilket angiver, at bladet skal flyttes opad for at na
malhgjden.

Opmalingspunkter

Antallet af oprettede opmalingspunkter.

Keresporleengde

Laengden pa den aktuelle styrelinje. Bemaerk — FreeForm™-kurver bestar af
linjestykker, sa koresporlaengden er ikke egnet til at male pa FreeForm-kurver.

Kgrespornummer Keresporets nummer (V = venstre, H = hgjre). Bemaerk — FreeForm-kurver bestar af
linjestykker, sa kgrespornummeret er ikke egnet til at male pa FreeForm-kurver.

Keresporpunkter Antallet af punkter der definerer den aktuelle linje.

Tankniveau Det aktuelle niveau i tanken.

Tankniveau N

Den aktuelle maengde nitrogen i tanken.

Tankniveau NH3

Den aktuelle meengde vandfri ammoniak i tanken.

Tank-/beholderstand

Det aktuelle niveau i tanken eller beholderen.

Malrate

Malraten for sprgjtning.

Samlet greenseareal

Det samlede areal mellem de aktuelle graenser.

Samlet sasaedsrate

Den samlede aktuelle sasaedsrate.

Total anvendt vol

Den samlede volumen af anvendt materiale.

Total vol anvendt N

Den samlede volumen af anvendt nitrogen.

Total Vol anvendt NH3

Den samlede volumen af anvendt vandfri ammoniak.

Overforselsstatus

Connected Farm™ Overfgrselsaktivitet for tilsluttet gard

TrueGuide-rulning

Anvendte rullekorrektioner i grader.

TrueGuide - trim

Den afstand som keretgjet er rykket fra styrelinjen.

4-14

Brugervejledning til FmX-skaermen




Skeermindstillinger 4

Element Beskrivelse

Op Koretojets lodrette afstand fra markens udgangspunkt (et negativt tal betyder, at
koretgjet er lavere end udgangspunktet).

VDOP Vertical Dilution of Precision for FieldLevel Il GPS-modtageren: Et udtryk for
nejagtigheden baseret pa geometrien af satellitterne. Hvis satellitterne er teet pa
hinanden, er VDOP-veerdien hgjere (lavere veerdier er bedre).

Keretgjsmodel Modelnavnet pa det karetgj der konfigureres.

Koretojstype Typen af koretgj der konfigureres.

Estimat af vertikal fejl

Det aktuelle estimat af fejlen i hejdeberegningen fra FieldLevel Il GPS-modtageren.

Veelg Statuspunkter pé skeermbilledet Skaermindstillinger, og tryk derefter pé Indstillinger.

Skjult
fane status

Veelg statuspunkter

_ Statustekstelement gverst til venstre

— Statustekstelement gverst til hgjre

Karselsskaerm | Info-skazrm

4’J;MT tid ’

~ Szt objekt

~ Szt objekt

Udskubningsfane

Afstand for aktivitetsdeekning
Daekningsprocent
GMT tid

Produktivt areal

Timeout

<- Sat objekt

30 sekunder ¥

Infermationer

=-Autopilot

- Breddegrad
CMR-procent

- GPS-status
H feil

-Hastighed
Hajde

-Korrektionsalder

.

I

Pa skeermbilledet Veelg statuspunkter er der to faner, som kan bruges til at konfigurere diverse
visningsindstillinger for statustekstelementerne.

Fanen Skeaermbilledet Kor

Under fanen Skermbilledet Kor kan du veelge, hvilke punkter der skal vises pé skeermbilledet

Ker.

De passende statustekstelementer til dine aktuelle plugins vises pa listen Informationer.

1. Velg statustekstelementet gverst til venstre:

a. Veelg det element, du vil bruge, pd listen Informationer.

b. Tryk pd knappen * Indstil objekt til venstre.

Oplysningerne vises i feltet everst til venstre.

2. Veelg statustekstelementet gverst til hgjre:

Brugervejledning til FmX-skaermen
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a. Veelg det element, du vil bruge, pé listen Informationer.
b.  Tryk pa knappen # Indstil objekt til haojre.
Oplysningerne vises i feltet overst til hajre.

3. Veelg et tidsinterval pd listen Timeout. Tidsintervallet angiver, hvor lang tid fanen vises,
inden den skjules. Hvis du veelger Aldrig, vises fanen, indtil du lukker den manuelt.

4. Sadan fojes statuselementer til den skjulte fane:

a. Tryk pé det sted pé fanen, hvor elementet skal tilfajes. Du kan f.eks. fgje et element
til den farste plads pé listen ved at trykke pé det viste sted:

Valg statuspunkter Q|

Informationer

Event Name a~

’ F/B forskydning for redskab

K@rselsskarm | Info-skaerm

’GMT tid

Farm Name

~ Sat objekt ~ Sat objekt

Udskubningsfane

Event Name

Afstand for aktivitetsdaekning

gsprocent Ledigt internt lager

Lakal tid

hd
Markareal
Timeout 30 sekunder W oK

b.  Velg det element, du vil bruge, pa listen Informationer.

c. Tryk pé <- Indstil objekt.
d. Gem konfigurationen ved at trykke pd OK.
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Fanen Skeaermbilledet Info

Under fanen Skermbilledet Info kan du veelge, hvilke punkter der skal vises pé skeermbilledet
Info.

De passende statustekstelementer til dine aktuelle plugins vises pd listen Informationer.

Veelg statuspunkter (Y

Informationer

Breddegrad 'S
_ CMR-procent
GPS-status

GPS-status

Hastighed
—
st Keretajsmaodel
HDOP
Hastighed

Tid for aktivitetsdazk,., Redskabsbredde

K@rselsskeerm  Info-skaerm

Hajde
Afstand for aktivitet...
Karrektionsalder

hd
Karrektionstype
~ Szt objekt ~ Szt objekt

Ok

1. Veelg oplysningstekstelementerne til venstre:

Veelg det element, du vil bruge, pa listen Informationer.
b.  Tryk pa knappen # Indstil objekt til venstre.

c.  Gentag Trin a og Trin b, indtil du har valgt alle de ngdvendige elementer, eller indtil
listen er fyldt.

Oplysningerne vises i feltet til venstre.
2. Veelg oplysningstekstelementerne til hojre:
Veelg det element, du vil bruge, pa listen Informationer.
b. Tryk pa knappen # Indstil objekt til hojre.

c.  Gentag Trin a og Trin b, indtil du har valgt alle de ngdvendige elementer, eller indtil
listen er fyldt.

Oplysningerne vises i feltet til hojre.

d. Gem konfigurationen ved at trykke pd OK.
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Valg af sproget, skaermenheder og tastaturlayout

Sédan veelger du standardsproget til skeermen:

1.

Veelg Sprog og enheder pa skeermbilledet Skeermindstillinger, og tryk derefter pa
Indstillinger. Skeermbilledet Sprog og enheder vises:

Language & Units ®")

Language |Enulish hd |
Keyboard Layout |('.‘M'ERT‘F 'l'|

Cancel QK |

Veelg sproget pé rullelisten Sprog.

Hvis du eendrer sproget, vises der en advarsel om, at skeermen vil slukkes, s& eendringen
kan treede i kraft.

Standardsproget er engelsk.

Du kan justere méleenheden for skeermen ved at veelge en indstilling pa rullelisten
Skcermenheder:

- Metrisk

- Fod og tommer

- Decimalfod

Standardindstillingen er Fod og tommer.
Indstil tastaturlayoutet.

FmX-skeermen bruger et virtuelt tastatur, s& du kan indtaste tegn ved at rere ved det
bereringsfolsomme display (se side 2-6).

Det virtuelle tastaturs layout kan indstilles pa to méader:

Indstilling Beskrivelse
ABCDEF Bogstaverne vises i alfabetisk reekkefglge.
QWERTY Tastaturet har samme layout som et almindeligt QWERTY-computertastatur.

Veelg en indstilling pé rullelisten Tastaturlayout.

Standardindstillingen er ABCDEF.
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Standardindstillinger

Du kan gendanne fabriksindstillingerne pa FmX-skeermen ved at veelge Standardindstillinger
og trykke pd Gendan.

Objektkortlegning

1.

Veelg Objektkortiegning pa skeermbilledet Skeermindstillinger, og tryk derefter pa

Indstillinger:

Objektkortlaegning

Optag linje med logning

Punktobjekter

Linje-farealobjekter

Valgte objekter

&, Boundary I rock

<. River 1 Fehee

Kortleegningsplacering

Bormn midt v

Bormn midt hd

.

De fire store knapper repraesenterer knapperne til markobjekterne under fanen
Kortlegning pa skeermbilledet Kor (se Udseendet pa skeermbilledet Kor, side 3-8).

Veelg Bom venstre, Bom midt eller Bom hgjre i gruppen Kortlegningsplacering som det

punkt pé keretajet, hvor objektet skal oprettes:

- Dukan veelge et punktobjekt pa rullelisten Punktobjekter.

- Dukan veelge et linje- eller arealobjekt pa rullelisten Linje-/arealobjekter.
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3. Veelgen af de fire objektknapper at knytte et objekt til:

Select Feature

Riser
Well
Cancel

Edit
Hole

New
Tree
Weed
Gate
Pest

=

o |

4. Gor et af folgende:

- Huvis duvil oprette et nyt objekt og knytte det til en knap, skal du veelge objekttypen
(punkt, linje eller areal) pa rullelisten og trykke pa Nyt. Skeermbilledet Rediger objekt

vises.

- Huvis du vil knytte et eksisterende objekt til en knap, skal du veelge objekttypen
(punkt, linje eller areal), veelge objektet den viste liste og trykke p& OK.
Skeermbilledet Veelg aktivt objekt vises igen med det valgte objekt knyttet til
objektknappen.

Oprettelse af et punktobjekt

1. Angiv veerdierne for folgende indstillinger.

Alarmradien vises pa skeermbilledet med en red farve. Alarmradien er
mere alvorlig end advarselsradien, sa angiv en kortere afstand for den.

Element Beskrivelse
Navn Objektets navn. F.eks. "Tree".
Alarmradius Nar koretgjet er inden for denne radius af objektet, vises alarmen.

Advarselsradius

Den afstand fra objektet hvor der udlgses en advarselsmeddelelse.
Advarselsradien vises pa skeermbilledet som en orange streg.

Gennemsnitsposition

Dette er en metode til at gore angivelsen af punktobjekter mere praecis.
e Huvis du klikker pa Ja, beregnes objektets gennemsnitsposition over

30 sekunder.

e Hvis du klikker pa Nej, anbringes objektet pa de koordinater, som

keretgjet har, nar du trykker pa knappen.

2. Dukan veelge objektets farve ved at trykke pé Farve.
3. Tryk pd oK for at vende tilbage til skeermbilledet Veelg objekt.

Det nye objekt vises pa listen Punkt.
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4.

5.

Veelg det nye objekt pé listen, og tryk derefter p& OK.
Det nye objekt vises pa den valgte knap.
Afslut ved at trykke pa OK.

Oprettelse af et linjeobjekt

1.
2.
3.

Indtast et navn pa objektet i feltet Navn.

Du kan veelge objektets farve ved at trykke pé Farve.

Tryk pa OK for at vende tilbage til skeermbilledet Veelg objekt.
Det nye linjeobjekt vises pa listen Linje.

Veelg det nye objekt pé listen, og tryk derefter p& OK.

Det nye objekt vises pa den valgte knap.

Tryk pa OK.

Oprettelse af et arealobjekt

Du kan bruge arealobjekter til at definere landarealer som produktive eller uproduktive. Hvis
sprojteren kerer ind i et areal, der er defineret som uproduktivt, slukkes bomsektionerne. Det
kan veere nyttigt til at konfigurere eksklusionszoner, som du ikke vil sprojte i - f.eks. vandveje.

1.
2.

Indtast navnet pé objektet i feltet Navn.

Hvis arealobjektet skal veere landareal, der kan inkluderes i arealberegningerne, skal du
indstille Produktivt areal til Ja. Hvis der er tale om uproduktivt landareal, skal du veelge
Nej.

Du kan veelge objektets farve ved at trykke pé Farve.

Huvis der er sluttet et signalben til systemet, skal du indstille Ekternt output til Akziveret.
Pa den méde kan der udleses en impuls til en ekstern enhed, nar du kerer ind i eller ud af
arealet.

Veelg en af folgende indstillinger pé listen Udlos advarsel.

Element Beskrivelse

Ingen advarsel Der vises ingen advarsel

Kommer til areal Der vises en advarsel, mens du er inden for arealet
Forlader areal Der vises en advarsel, mens du er uden for arealet

Bemcerk - Indstillingerne for Eksternt output og Udlps advarsel har kun relevans for denne type
arealobjekt. De gelder ikke for nogen af dine andre arealobjekter. Du skal indstille advarslen for
hver type arealobjekt individuelt.

6.

7.

Tryk pé OK.
Det nye arealobjekt vises pd listen Areal.

Veelg det nye objekt pé listen, og tryk derefter pd OK.
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Det nye objekt vises pa den valgte knap.

8. Tryk pé oK.

Du kan leese mere om at oprette markobjekter under kerslen under Sddan indseettes
markobjekter pa skeermbilledet, side 3-27.

Aktivering af markgraenser

FmX-skeermen har en markgreensefunktion, der kan bruges til at kortleegge arealer med flere
greenser inden for en mark.

Markgraenser opretter en separat afgreensningsfil, der kan bruges til at beregne arealer og
styre automatisk sektionsskifte i kanten af marken.

1. Tryk pa Valgte objekter pé skeermbilledet Objektkortiegning. Skeermbilledet Veelg objekt

vises.

2. Veelg Areal pa rullelisten og tryk derneest pa Nyt.

3. Veelg Greense pé listen og tryk pa Rediger:

Rediger arealobjekt Y
Navn ’Boundary
Tegn som ’Omrids

Afbryd OK

Udlgs advarsel

j
Ingen advarsel v
S fra v

Ekstern output

Udvid med ’1,’2 k@respors breddej

4. Angiv en eller flere af folgende attributter for greenseobjekterne.

Attribut Beskrivelse

Navn et navn der vises under fanen Objektkortlaegning.

Farve angiver farven pa graensens omrids og udfyldningsfarven, hvis
indstillingen er slaet til.

Tegn som enten Produktiv eller Ikke-produktiv.

Udles advarsel bruges til at indstille en visuel advarsel og en advarselstone, nar greensen
overskrides.
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o N 9

Attribut

Beskrivelse

Ekstern output

nar funktionen er slaet til, udleses der ikke impulser til eksterne output,
mens du er uden for graensen.

Udvid med

(se felgende
billede)

Bruges til at veelge, hvordan graensen faktisk registreres:

¢ Ingenting: Graensen kortlaegges praecis pa registreringspositionen.

e Y2 keresporsbredde: Det registrerede graensested udvides med %2
gange kgresporets bredde, nar graensen lukkes.

e 1 kerespors bredde: Det registrerede graensested udvides med 1
gange kegresporets bredde, nar graensen lukkes.

Q0000000

L BOUNDAR]

... Fence A Area

A
»
Y
Skip Pause

Tryk pa OK. Skeermbilledet Veelg objekt vises.

Tryk p& OK. Skeermbilledet Objektkortiegning vises.

Tryk pa OK. Skeermbilledet Skermindstillinger vises.

Tryk pa OK.
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Registrering af et linjeobjekt med daekningslogning

Med FmX-skeermen kan du registrere et linjeobjekt samtidigt med deekningslogning:

1

ty

[ Rock I Hole K

i.: Fence ‘L Arez é B
Skip ‘ Pause ‘

« O

Séadan aktiveres kortleegning af linjeobjekter:

1. Velg Objektkortlegning pa skeermbilledet Skermindstillinger, og tryk derefter pa
Indstillinger:

2. Tryk pé en af de fire objektknapper for at oprette eller veelge et aktivt linjeobjekt, og tryk
derneest pa OK.

3. Veelg et linjeobjekt pé rullelisten Optag linje med logning og tryk p& OK. Skeermbilledet
Skeermindstillinger vises.

4. Tryk pa oK.

Dataordbog

Med redigeringsprogrammet til dataordbogen kan du pa forh&nd definere
indtastningsmulighederne angivet nedenfor og veelge dem pa en liste, nér du veelger
indstillinger for marker og job.

Indtastningsfelter i dataordbogen

Klient Redskab Malukrudt

Gard Jordbehandling Tilpasset 1

Mark Vindhastighed Tilpasset 2

Job Vindstedhastighed Tilpasset 3
Operator Vindretning Tilpasset 4

Forerens EPA-nr. Vejrforhold Materiale

Heastar Jordforhold Arsag til standsning
Gardens beliggenhed Jordtype

Koretoj Afgrede
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1. Veelg Dataordbog pé skeermbilledet Skermindstillinger, og tryk derefter pa Indstillinger:

Opsatning af dataordbog 2

Taly

Event

Ciperator
Cperator EPA#

Harvest Year

Farm Location v | oK

2. Veelg det gnskede datafelt pd datalisten, og tryk enten p& Nyt eller Rediger.

3. Definer punktet manuelt, eller opdater navnet og tryk pd OK.

Det nye eller redigerede punkt vises pé datalisten pa skeermbilledet Indstilling af
dataordbog.

Lysbom
Der er to lysbomfunktioner pa skeermen:
»  Denvirtuelle lysbom der vises gverst pa skeermbilledet Kor.

*  Eneller flere eksterne lysbomme.

Konfiguration af den virtuelle lyshom

FmX-skeerme standardindstillinger for den virtuelle lysbom ber raekke til de flestes brug. Hvis
indstillingerne ikke er passende, kan lysbommen konfigureres saledes:

1. Veelg Lysbom pa skeermbilledet Skeermindstillinger, og tryk derefter pa Indstillinger.
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Pa skeermbilledet Konfiguration af lysbomme, vises den virtuelle lysbom fra det FmX-
skeermen @ sammen med eventuelle registrerede eksterne lysbomme @:

(1.
-

Konfiguration af lysbomme Y

Navn

S/N GPS-kilde

Der blev ikke fundet eksterne lysbomme. oK

e \/jrtuel lysbom
s | yshom

Traktor

2. Veelg den virtuelle lysbom, og tryk pa Indstillinger.

Konfigurer folgende indstillinger:

Indstilling Pavirker... Standardind | Denne indstilling angiver...
stilling

Tid for fremsyn | EZ-Guide® 0 sekunder Hvor stor en afstand foran keretgjet lysbommen
Plus-lysbom bruger til lysdiodehjeelp og afstand til linjen.

Lysdiodeafstand | Virtuel lysbom |3 cm/ Den distance som hver lysdiode pa lysbommen
og EZ-Guide 1tomme pr. |repraesenterer.
Plus-lysbom lysdiode

Displaytilstand | Virtuel lysbom | vis fejl Hvordan lysdioderne reagerer pa afvigelser fra
og EZ-Guide (tilstanden linjen. Hvis "Vis fejl" vaelges, viser display den
Plus-lysbom Folg) retning, som keretgjet skal bevaeges. Hvis "Vis

korrektion" veelges, viser skaermen den aktuelle
afvigelse fra linjen.

Sadan indstilles fremsynetheden og lysdiodeafstanden:

1.  Tryk pa det pageldende nummer.

2. Indtast de gnskede veerdier i den viste dialogboks.

Sadan indstilles displaytilstanden:

1. Veelg en indstilling pa rullelisten Displaytilstand.

2. Velgindstillingerne for den virtuelle lysbom, og tryk derefter p4 OK. Skeermbilledet
Konfiguration af lysbomme vises.

3. Trykpd oK.

Den virtuelle lysbom er nu konfigureret.
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EZ-Remote-joystick

Du kan leese mere om installation og konfiguration af EZ-Remote-joysticket under Kapitel 20,

The EZ-Remote Joystick.

Styring

Hvis du veelger Styring kan du konfigurere avancerede styringsindstillinger. Hvis det er forste
gang, du indstiller systemet, ber der ikke vaere behov for at justere disse indstillinger.

Guidance Setup

Q)

Limit Field Selection
Selection Radius
Guidance Generation
Curve Smoothing

Smooth Turn Radius

Cancel

Tight Turn Warning angle ’ 90°

Tight Turn Look &head Time

.

Aktivering af filteret Begraens markvalg

Veelg Styring pé skeermbilledet Skermindstillinger, og tryk derefter pa Indstillinger.

Filteret Begreens markvalg giver brugere mulighed for at forenkle processen, nar de skal veelge
en eksisterende mark pd FmX-skeermen, hvis der er mange forskellige marker at veelge
imellem. Nér det er aktiveret, viser FmX-skeermen kun de marker, der ligger inden for den
angivne radius for keretojets aktuelle placering, baseret pa keretgjets GPS-position.

Indstilling

Beskrivelse

Ja Veelg at aktivere Begraens markvalg.
Nej Veelg at deaktivere Begraens markvalg.
Valgradius Marker, der ligger inden for denne radius, vises pa skaermen.

Indtast et lille tal for at udelukke flere marker. Indtast et stort tal for at
udelukke faerre marker.

Hvis du vil kontrollere indstillingerne, eller hvis du har styrelinjer oprettet med en AgGPS 170
Field Computer eller et FieldManager ™-display, kan du leese mere under Avanceret

diagnostik, side 11-2.
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Aktivering af afspaerringsfunktionen til autostyring

Afspeerringsfunktionen til autostyring forhindrer aktivering af et automatisk styresystem,
indtil brugeren aktiverer styringen pé skeermbilledet Kor. Nar funktionen er aktiveret, og
koretojet korer ind p& marken, vises folgende meddelelse pé skeermen: Autostyring er
tilgeengelig. Sla autostyring til?

Veelg... Funktion...

Ja Systemet fungerer som normalt. Autostyring kan stadig slas til/fra:

@

l-
No Trim Increment 2

Aggr

SR

- @

Nej Systemet kan ikke tilkoble. Aktiveringsknappen sendrer udseende:

o)

G

Lyde
1. Velg Lyde pé skeermbilledet Skeermindstillinger, og tryk derefter pa Indstillinger:
Sounds Setup ®")
Alaimn
Warning
Track Logging

Touch Screen

« |
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Skeermen kan afspille lyde pa to mader:
- FmX:via en ekstern hgjtaler (ekstraudstyr)

- Sonalert: via en Sonalert-alarm (ekstraudstyr)

2. Dukan aktivere en lyd ved at veelge funktionen pd rullelisten og trykke p4 OK.

CAN-busindstillinger

Bemcerk - Disse indstillinger er meget avancerede. De bor kun bruges med direkte rddgivning fra

tekniske supportafdeling.

FmX-skeermen har avancerede stremstyringsfunktioner til at deempe bagbelysningen eller
slukke for displayet efter en bestemt periode uden aktivitet.

1. Veelg CAN-busindstillinger pé skeermbilledet Skeermindstillinger, og tryk derefter pa

Indstillinger:

CAN-busindstillinger

2

R -
|Deaktwer b
|Fu\dt hd

Disse indstillinger er meget avancerede og mé kun bruges med direkte
vejledning fra teknisk support.

CAMN A-terminering
CAN B-terminering

CAN-farerstyrke

Instruktion

Aktiver CAN-termineringsindstillingerne, hvis CAN-bussen ikke har et fysisk
afslutningsstik. Brug indstillingen CAN-farerstyrke til at kontrollere styrken af
kantene p4 CAN-busen. Den anbefalede Indstilling er Fuld,

Afbryd

OK

2. Hvis CAN-bus A eller B ikke har et fysisk afslutningsstik, skal du aktivere indstillingen
CAN-afslutning for den pageeldende bus. Tidligere hardwarerevisioner af det FmX-
skeermen afbryder port A og B, mens senere revisioner afbryder B eller D.

3. Dukan justere styrken af kanterne pa CAN-bussen ved at aktivere indstillingen CAN-
Sforerstyrke. Det anbefales, at du indstiller CAN-forerstyrke til Fuld.

Stromstyring

FmX-skeermen har avancerede stromstyringsfunktioner til at deempe bagbelysningen eller
slukke for displayet efter en bestemt periode uden aktivitet.
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1. Velg Stromstyring pa skeermbilledet Skeermindstillinger, og tryk derefter pé Indstillinger:

Opsetning af stremstyring @2

Sluk bagarundslyset efter 15 min. -
Sluk systemet m

afbryd | OK

2. Parullelisten Sluk baggrundslyset skal du veelge, hvor lang tid der skal ga uden aktivitet,
inden bagbelysningen deempes.

3. Pérullelisten Sluk systemet skal du veelge, hvor lang tid der skal g& uden aktivitet, inden
displayet slukkes.

4. Tryk pa OK.

Tidszone

Bemcerk - Ndr du konfigurer tidszonen, kan det udlose flere advarselsmeddelelser. Du behover
ikke at bekymre dig om dem.

Sédan synkroniseres systemtiden med GPS-signalerne:

1. Veelg Tidszone pé skeermbilledet Skeermindstillinger, og tryk derefter pa Indstillinger:

Ops=tningstid @)

Lokal tid

- [ 10 Jun 11 13:57 +

2. Hvis klokkesleettet er forkert, kan du bruge knapperne - og + til at eendre klokkesleettet
med 1 time ad gangen.
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Signalinputmodul til en OEM-kontaktgraenseflade

Signalinputmodulet (SIM) kan bruges med det eksisterende udstyrs input til at styre knapper
og funktioner pd skeermbilledet.

Der skal tilsluttes et SIM for at knytte objekter til knapperne:

Signal Input Module Assignment

Inputs

1 IFIermplement Lift

2 IFIQ-Sectlon Switch 1

3 |FIQ-Section Switch 2

4 |FIO-Sectinn Switch 3

5 |FIQ-Section Switch 4

6 |FIQ-Section Switch 5

7 |FIQ-Section Switch 6

Clear Actions |

hd

Actions

& System
+ None
+ Logging On/Off
- Pause/Resume
' Map Feature 1
' Map Feature 2
+ Map Feature 3

+ Map Feature 4

~|
x|

Du kan tilknytte knapperne ved at markere handlingen i hgjre kolonne og trykke pa

< Indstil for at knytte handlingen til det valgte input.
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KAPITEL

Muligheder for guidning af keretgoj

| dette kapitel: Du skal konfigurere indstillingerne for styring af
koretgj, inden du bruger FmX-skeermen.
Koretojet kan styres enten vha. manuel styring,
m Automatisk styring vha. Autopilot-systemet til automatisk styring,

Autopilot-systemet FieldLevel™ II-plugins og EZ-Steer-
systemplugin'et.

® Manuel styring

m Raekkestyring
Flere af disse styrefunktioner beror pa
GPS-modtagere. Se Kapitel 6, GPS-modtageren
for at fa yderligere oplysninger.

B EZ-Pilot-hjeelpestyringssystem
B EZ-Steer-hjeelpestyringssystem
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Manuel styring

Med indstillingerne for manuel styring kan du konfigurere udseendet af og farven pé det viste
keretoj pa skeermbilledet:

1. Trykpa « pa startskeermbilledet.

2. Kontrollér, at plugin'et til manuel styring er installeret. Se Tilfojelse eller fjernelse af et
plugin, side 8-4 for at fa yderligere oplysninger.

3. Velg plugin'et, og tryk pa Indstillinger:

Indstillinger for manuel styring (Y

Keretd] | | | |

Kgretgistype

Traktor - 2WD/MPWD W

4xle To Antenna Offset ’ 0.00 m

= Antennehgjde

[
r\ ’ 0.00m

Wheelbase ’ 0.00m

Afryd QK

4. Du kan veelge koretajets udseende pa skeermbilledet ved at veelge en karetajstype pa
rullelisten.

5. Brug det virtuelle tastatur til at indtaste mélinger i disse felter:

- Forskydning mellem aksel og antenne: Den vandrette afstand mellem antennen og
akslen. Hvis antennen er foran akslen, skal du angive en afstand "Foran”. Hvis
antennen er bag akslen, skal du angive en afstand "Bagved". Mél afstanden nojagtigt
(inden for 3 tommer). Hvis forskydningen er angivet forkert, kan det resultere i
upraecis styring,

- Antennehgjde: Mal antennens hgjde fra jorden til antennens fod.

- Akselafstand: Den vandrette afstand mellem midten af forhjulet og midten af
baghjulet.

6. Tryk pé oK.

Bemcerk - £ndringer af koretojets udseende fastholdes, selv om du fjerner funktionen Manuel
styring og erstatter den med Autopilot-funktionen.
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Konfiguration af GPS-modtageren

Nér du installerer funktionen Manuel styring, installeres funktionen GPS-modtager ogsé. Du
kan leese mere om konfiguration af GPS-modtageren under Kapitel 6, GPS-modtageren.

Skaermbilledet Keor til manuel styring

Nar du bruger manuel styring, har skeermbilledet Kor ca. samme udseende, som nér
Autopilot-funktionen er installeret, med folgende undtagelser:

e Der er ingen Autopilot-fane i hojre side

e Der eringen Aktivér-knap

I Hole

&, Area

Swaths ‘

Skip Pause ‘

LOGGING

Du kan stadig fa adgang til kortleegnings-plugin'et og tilfaje markobjekter samt styrelinjer.

Da der ikke er nogen autopilot til at hdndtere styringen, er du nedt til at styre koretojet
manuelt, mens du holder gje med den virtuelle lysbom.

Automatisk styring vha. Autopilot-systemet

Inden konfigurationen skal Autopilot-funktionen installeres pa FmX-skeermen. Du kan laese
mere i Vejledning til plugins til FmX-skermen.

Der er to trin i konfigurationen af Autopilot-funktionen:
e Konfiguration af keretojet (veelg meerket og modelnavnet).
»  Kalibrering af keretojets Autopilot-system til automatisk styring.

Bemecerk - De folgende dele af konfigurationen udfores som regel, ndr systemet installeres af en
professionel.
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Konfiguration af fanen Koretoj
1.  Trykpa & pa startskeermbilledet.
2. Pé skeermbilledet Aktuelle konfigurationer skal du trykke pa Konfigurer.
3. Veelg Autopilot og tryk pa Indstillinger:

Vehicle Controller Setup 7] @

Vehicle | Engage | Steering | Advanced

Connector ’C (int GPS1) v

OK

Current Selection JD9x70STS AT RY

Edit... |

Cancel oK

4. Palisten Tilslutning skal du veelge den port pd FmX-skeermen, som Autopilot-
systemcontrolleren er tilsluttet.

5. Under Aktuelt valgkan du se den keretgjsprofil (.vdb), der er indleest pa skeermen. Du kan
leese mere om at eendre denne indstilling under Valg af koretgjet, side 5-7.

6. Pélisten Koretgjs farve kan du veelge en farve til koretgjets ikon, som det vises pa
skeermbilledet Kor.
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Konfiguration af fanen Aktivér

Kgretgjkontroller Indstilling (Y

Avanceret

Kareta] S8 til | Styring

Tidsafbrud for farer 5 min Deaekningslog MNar den er gl w

:

Afbryd Ok

1.  Veelg Forertidsatbrud under fanen Aktivér.

2. Indtast en veerdi pé skeermbilledet Indtast EZ-Steer-forertimeout og tryk pa OK.

3. Palisten Dekningslogning skal du vaelge enten Manuel eller Nar den er aktiveret.

Konfiguration af fanen Styring

Kgretgjkontroller Indstilling D)
Kareta | Sl& til Styring | Avanceret
Rykforagelse 0.00 m

Afstand for advarsel
ved enden af raskke 50.00 m

AutoSense

Hastighed for ventilak [Normal

L

Afbryd Ok

1. Velg Rykforegelse under fanen Styring.
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P4 skaermbilledet Indtast skubningssogningsafstanden skal du indtaste afstanden, som
knapperne Ryk pé skeermbilledet Kor flytter linjerne tilbage mod det korrekte spor, og
trykke pa OK.

Veelg Afstand for advarsel ved enden af reekke.

Indtast den enskede afstand pa skeermbilledet Indtast advarselsafstand ved enden af
reekken.

Bemcerk - Leengere koretojer med en storre vendecirkel skal have en tidligere advarsel, der
medforer en storre distance.

5.

Veelg enten Til eller Fra pé listen Autosense.

De fleste nyere Autopilot-systemer bruger et AutoSense " -redskab, der forudsetter at
indstillingen er Til.

Pa eeldre Autopilot-systemer, der bruger det elektriske system til at male koretojets
status, skal du veelge de relevante tilslutninger under Trin 7:£ldre sensorer.

Pa listen Hastighed for ventildbning skal du veelge enten Normal, Lav eller Ultralav.

Ved normal driftshastighed ber indstillingen veere Normal. Hvis koretojet korer meget
langsomt, ber indstillingen veere Lav eller Ultralav.

Hastighedsgreenser for skeermen:

Indstilling Hastighedsgraense
Normal > 0,4 m/s

Lav > 0,1 m/s

Ultralav > 0,02 m/s

Bemeerk — Autopilot NavController 11 skal mindst have firmwareversion 5.10 for at understatte
indstillingerne Lav og Ultralav.

7.

Veelg Ingen, Kun hjulhastighed, Kun gearstang eller Rat og gear pé listen Zldre sensorer.

Bemcerk — Listen med celdre sensorer kan kun bruges, ndar Autosense er sldet fra.
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Konfiguration af fanen Avanceret

Vehicle Controller Setup

Vehicle | Engage | Steering Advanced

TAP .. I

m

Simulation Mode

Cancel

=

Bemcerk — Hvis du vil vide mere om, hvordan funktionerne under fanen Avanceret bruges, skal

du kontakte din lokale forhandler.

Tryk pa OK. Autopilotcontrolleren er nu konfigureret.

Valg af keretgjet

1. Tryk pa Rediger under fanen Koretgj pa skeermbilledet Opseetning af koretojscontroller:

Rediger kgretgj

Afbryd Gem karetdj

e

Brugervejledning til FmX-skaermen
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Der er en reekke pé forhand konfigurerede profiler til de forskellige meerker og modeller
af koretojer. Du kan indleese dem fra:

- Autopilot-controlleren: De fleste koretojsprofiler gemmes pa Autopilot
controlleren.

- Databasefil med keretgjsprofiler: Nar der kommer nye eller opdaterede profiler,
fojes de til databasen med keretgjsprofiler. Du kan downloade databasen og
indleese profiler fra den.

- Gemt fil: Du kan installere en separat keretgjsprofil, som du har gemt tidligere.

2. Veelgkilden til meerket og modelnavnet under gruppen Placering for koretojsprofil.

Tryk pa denne Skal du kigge pa... Og ga derefter
knap... til trin...

Fra controlleren (ny) |Valg af et nyt keretgjs meerke og model fra listen pa |3
Autopilot-controlleren.

Fra database (ny) Valg af et nyt kegretojs meerke og model fra en 4
database med koretgjer (.vdb) pa FmX-skeermen. Du
kan fa en vdb-fil ved at kontakte din lokale

forhandler.
Fra gemt fil Valg af et gemt koretajs maerke og model fra 5
(eksisterende) skeermen (.cfg) pa kortet.

Valg af et nyt koretojs maerke og model fra listen pa Autopilot-controlleren
a.  Veelg Fra controlleren (ny) pa rullelisten.

b.  Tryk parullelisten Model, og veelg meerket og modellen pa listen.

Valg af et nyt koretojs maerke og model fra en database
a. Velg Fra database (ny) pa rullelisten og tryk dernaest pa Gennemse.
b.  Velg den gnskede vdb-fil og tryk derefter pa OK.

Valg af et gemt koretojs maerke og model fra skeermen
Veelg Fra gemt fil (eksisterende) pa rullelisten og tryk derneest pa Gennemse.
b. Velg den gnskede fil og tryk derefter pa OK.
c.  Veelg Skift koretgj for at gemme indstillingerne. Folgende meddelelse vises:
Den specificerede karetajsmodel vil nu blive valgt p& Autopilot-controlleren.
Derved genstartes Autopilot-controlleren. @nsker du at fortseette?

Bemcerk - Hvis du veelger et meerke og et modelnavn pd koretojet, men ikke overforer
konfigurationen til Autopilot-controlleren, vil det pageeldende merke og modelnavn ikke blive
indlest.
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3. Tryk pé OK for at indleese den nye konfiguration.

Folgende meddelelse vises:

Autopilotcontrolleren genstartes for at fuldfare valget af karetg;.
4. Tryk pa OK. Filen er nu indleest.

Du kan leese mere om at gemme koretojsprofiler pd FmX-skeermen under Sddan gemmes en
keretojsprofil, side 5-30.

Kalibrering af Autopilot

Nér du har konfigureret koretojets maerke og modelnavn, skal du kalibrere systemet efter dit
koretoj.

Under kalibreringsprocessen til Autopilot-systemet, registreres der yderligere oplysninger om
koretajet, sa systemet kan styre koretojet mere preecist. Hvis systemet skal veere sa nejagtigt
som muligt, skal du justere alle indstillinger korrekt.

Veerktojerne pa skeermbilledet til kalibrering af keretojet minder om dem, der er i Autopilot
Toolbox II-softwaren.

Bemeerkninger vedr. kalibrering

» Inden du udferer en kalibrering af keretgjet, skal du veelge koretajets meerke og
modelnavn pé skeermbilledet Koretgjsopscet. Se Valg af koretojet, side 5-7.

»  Der kraeves ingen kalibrering, hvis systemet installeres p&4 Cat MT 700/800-serien
udstyret med ISO-funktionen.

Almindelige kalibreringspunkter

Du kan kalibrere koretajet pé flere mader.Mulighederne for kalibrering atheenger af, hvilke
komponenter der er installeret i koretojet og systemet.

Der vises fire kalibreringsindstillinger for alle typer koretgj.

Bemcerk — Du kan kalibrere montering af controller og rulkorrektion.

Indstilling Beskrivelse

Montering af controller Bruges til at justere Autopilot-controllerens sensorer i forhold til
koretgjets retning.

Manuel tilsidesaettelse Kreeves pa platforme der bruger en tryktransducer til manuel
tilsidesaettelse. Du bgr kun eendre standardindstillingen, hvis den
manuelle tilsidesaettelsesfunktion ikke fungerer efter hensigten.

Rulle- Kompenserer for antennehgjde og statisk rulning som felge af mindre
/antennekompensation variationer i Autopilot-controlleren og GPS-modtagerens montering.
Linjetilneermelse Hvor aggressivt koretgjet naermer sig styrelinjen.

Pa kneekstyrede og forhjulsstyrede koretgjer vises der tre yderligere kalibreringsindstillinger:
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Bemcerk - Styresensoren og dedzonen til automatisk styring skal indstilles. Styresensoren skal

kalibreres forst.

Indstilling Beskrivelse

Styresensor (zeldre Konverterer uddata fra sensoren til kommandoer til at styre helt til
potentiometer) venstre, helt til hgjre eller hvor som helst imellem.

Styresensor (AutoSense) Orienterer autosense.

Dgdzone ved automatisk | Pakreevet for at laere koretojets dedzoner ved styring.

styring

Styringsforggelse Kraeves kun, hvis systemet ikke styrer ordentligt.

(proportional
styringsforegelse)

Dadzonen ved styring er den meengde tryk, som systemet skal udeve pa hydraulikken, inden
hjulene begynder at dreje.

Hvis du vil konfigurere et koretgj af typen... Skal du kigge pa...
Hydraulisk styret beeltetraktor Side 5-27
Baeltetraktor Side 5-27

Kalibrering af Autopilot-funktionen
1.  Trykpa & pa startskeermbilledet.
2. Pé skeermbilledet Aktuelle konfigurationer skal du trykke pa Konfigurer.
3. Veelg Autopilot og tryk pa Kalibrer:

Vehicle Controller Setup @]

Select Model: JD 8000W ALT

Controller Orientation

Manual Override

Steering Sensor

Automated Steering Deadzone
Steering Gain

RolliAntenna Compensation

Line Acquisition

o |

4. Veelg et element at konfigurere og tryk derefter pa OK.
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5. Konfigurer det valgte punkt:

For at konfigurere... Se ...

Montering af controller side 5-11
Manuel tilsidesaettelse side 5-12
Styresensor (eeldre potentiometer) side 5-14
Styresensor (AutoSense) side 5-14
Dgdzone ved automatisk styring side 5-16
Styringsforggelse side 5-19
Rulle-/antennekorrektion side 5-23
Linjetilneermelse side 5-26

1. Veelg Montering af controller pa listen:

Konfiguration af controllerens retning

Autopilot Controller Orientation @)
Rotation Control | Direct Entry |
Up
Left | Right |
Down
“ Anticlockwise Clockwise |

SCreen.

Cancel

Rotate the image to match the orientation of the controller in the cab, or enter the crientation
angles directly by choosing the Direct Entry tab. The image represents the position of the
controller locking down from the top, with the nose of the tractor peinting to the top of the

« |

Der vises en illustration af controllerens monteringsretning,

Billedet vises som om:

- Dukigger ned pa keretojet ovenfra.

- Den overste del af skeermbilledet peger mod keretgjets forende.

2. Brugknapperne til at veelge controllerens retning.

Hvis controlleren er monteret pa skra, indstiller keretojsprofilen NavController-

retningen.

Bemcerk - Installer NavControlleren som beskrevet i installationsanvisningerne til koretojet. Hvis
der anvendes tilpassede vinkler, vises der ikke noget billede af controlleren pd skeermbilledet.

3. Tryk pd OK for at acceptere den nye retning, eller afslut med Annuller.
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Konfiguration af felsomheden for manuel tilsidesaettelse

Kalibreringen af folsomhed for manuel tilsideseettelse geelder kun pa platforme der bruger en
tryktransducer til manuel tilsideseettelse. Softwaren registrerer automatisk, om koretajets
konfiguration omfatter denne sensortype og giver adgang til funktionen om nedvendigt.

Autopilot-systemet kan bl.a. deaktiveres ved at dreje pé rattet. Dette kaldes manuel
tilsidescettelse.

Nér du drejer rattet, er der en pludselig speendingsstigning, der langsomt aftager. Stigningen
og aftagningen sker pa forskellige niveauer alt efter traktorenmodellen.

Folsomheden for manuel tilsideseettelse er det niveau, som spesendingen skal nd, inden
tilsideseettelsen sker, og systemet deaktiveres. Speendingen skal derneest falde under samme
niveau igen, inden automatisk styring kan aktiveres igen.

»  Hvis du veelger et hojt folsomhedsniveau, vil systemet deaktiveres hurtigere, og du vil
samtidig skulle vente leengere, inden du kan genaktivere det.

e Hvis du veelger et lavt folsomhedsniveau, vil systemet veere leengere om at deaktivere, og
du vil samtidig kunne genaktivere det hurtigere.

ADVARSEL - Ved forkert kalibrering af felsomheden for manuel tilsideseettelse fungerer
sikkerhedsfunktionen muligvis ikke, og der er risiko for personskader eller beskadigelse af
koretgjet. Indstillingen bgr kun justeres af en autoriseret forhandler.

Trimble anbefaler {4 det kraftigste, at du kun udferer kalibreringen, hvis
standardfelsomheden er utilstreekkelig under alle forhold. Undlad at veelge en
JSolsomhedsindstilling der er for hgj eller for lav. 1 begge tilfzelde fungerer den manuelle
tilsideseettelse muligvis ikke korrekt. Pa nogle platforme kan du indstille folsomheden sé lavt,
at funktionen til manuel tilsideseettelse ikke registrerer nogen ratbeveegelse. Det er afggrende,
at du undgar dette.
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Sédan konfigurer og kontrollerer du den manuelle tilsideseettelse:

1. Veelg Manuel tilsidescettelse pé listen over procedurer. Se side 5-9:

Autopilot Manual Override Calibration

Instructions

Move this contral to adjust the sensitivity of the manual override feature. A higher value
makes the manual override less sensitive to steering wheel movement,

Waming: This calibration adjustment should only be made by qualified personnel.
Misadjustment of this calibration setting could result in the failure of this critical safety
feature.

High Sensitivity Low Sensitivity 1.5

| x|

2. Afprev den valgte indstilling for manuel tilsideseettelse:

a. Drej parattet. Knappen Tilsidesaettelse inaktiv skifter farve, nér tilsideseettelsen

aktiveres. Nar systemet er aktivt, skal du bedemme om falsomheden for manuel

tilsideseettelse har en passende indstilling for:
e Hvor hurtigt rattet drejes

»  Hvor meget rattet drejes

b.  Dukan justere folsomhedsindstillingen for manuel tilsideszettelse ved at vaelge

skydeknappen. Flyt skydeknappen som folger:

Skydeknappens Resulat Manuel tilsideszettelse udlgses...
retning

Venstre @get folsomhed Lettere

Hojre Reduceret folsomhed Mindre let

Veerdien til hgjre for skydeknappen angiver den valgte indstilling. Intervallet er 0,5
til 2,5 (hvor 0,5 er den mest folsomme indstilling og 2,5 er den mindst falsomme).

c.  Tryk pa OK for at afprgve den nye indstilling. Skeermbilledet Kalibrering af koretoj

vises.

d. Veelgmanuel tilsideseettelse igen. Skeermbilledet Kalibrering af manuel
tilsidescettelse af Autopilot vises.

e. Gentagtrinb, c og d for at afpreve hver ny indstilling.

- Tip - Du kan ogsa afprove den manuelle tilsideseettelse under palaesning og/eller andre

aktiviteter, der kan pavirke hydrauliksystemets tryk. Du kan f.eks. aktivere
hjeelpehydrauliksystemet, mens du afprever falsomheden for manuel tilsidesaettelse.

f.  Tryk pa OK for at acceptere den nye indstilling, eller afslut med Annuller.
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5-14

Kalibrering af AutoSense-enheden
1. Velg Kalibrering af Autosense fra listen pa skeermbilledet Opscetning af koretojscontroller:
2. Veelg AutoSense-positionen pé rullelisten Sted.
3. Veelg AutoSense-retningen pa rullelisten Retning.
4. Tryk pa OK for at bekreefte indstillingerne.

Kalibrering af styrevinkelsensoren

Kalibrer styrevinkelsensoren for at konvertere udgangsspeendingen fra styresensoren til en
maling af styrevinkel.

Bemcerk — Fuldfor denne kalibrering, inden du forsoger at kalibrere styringens dodzone eller
rullekorrektionen.

Bemcerk — Udfor kun kalibrering af styresensoren, hvis der installeret et drejepotentiometer pa
koretgjet. Hvis en AutoSense-enhed veelges som styrevinkelsensor, vises skeermbilledet Styresensor
ikke.

Autopilot AutoSense Calibration

Location |Hig|'|t Wheel j

Orientation Label Up =

Cancel OK |

Koretojet skal veere i bevaegelse for at kalibreringen kan fuldferes. Serg for at du:

»  Udferer proceduren pa en hard, plan overflade uden forhindringer.
»  Holder traktorens hastighed over 1,6 km/t.

»  Hold gje med feltet Sensorvinkel, og kontrollér, at vinkelmalingerne er symmetriske, nér
rattet drejes hhv. helt til venstre og helt til hojre.

»  Hold gje med feltet Sensorvinkel, og kontrollér, at vinkelméalingen er i neerheden af nul,
ndr du kerer lige fremad.
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Sédan kalibreres styresensoren:

1. Veelg Styrevinkel pa kalibreringslisten. Se Kalibrering af Autopilot, side 5-9:

Autopilot Steering Sensor Calibration

Instructions

Steering Angle Sensor Calibration - Press Next to proceed

Valts

Degrees 3.5

Cancel | Next >>

x|

2. Seet traktoren langsomt i beveegelse.

3. Drejrattet til midterstillingen og tryk derefter pa Neeste.

4. Drej rattet helt til venstre og tryk derefter pa Neeste. Der vises en fejlmeddelelse, hvis
rattet ikke drejes helt til venstre, eller hvis styresensoren skal justeres eller udskiftes.
Veerdien i feltet Volt opdateres, nar du drejer rattet:

Autopilot Steering Sensor Calibration
Instructions
Steer Full Right and Press Next
Valts 4139
Cancel I Mext > OK [
5. Drejrattet helt til hgjre og tryk derefter p4 Naeste. Der vises en fejlmeddelelse, hvis rattet

ikke drejes helt til hajre, eller hvis styresensoren skal justeres eller udskiftes.

Brugervejledning til FmX-skaermen
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Folgende skaermbillede vises:

Autopilot Steering Sensor Calibration
Instructions
Steer Straight and Press Next
Valts 250

Cancel | Next >> OK [

6.  Drej rattet til midterstillingen. Tryk pa Neeste, nar rattet er i midterstillingen.

Veerdien i feltet Volt opdateres, nér du drejer rattet:

Autopilot Steering Sensor Calibration

Instructions

Press Restart to Repeat the Test

Valts 250

Degrees 0.0

o | — o |

7. Tryk pé OK for at acceptere kalibreringen.

Kalibrering af dedzone ved automatisk styring

Under kalibrering af dedzonen ved automatisk styring keres der en reekke test pd ventilen og
styrehydraulikken for at fastsla det punkt, hvor der forekommer styrebeveegelse.
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fg} ADVARSEL - Under kalibreringen af dedzonen ved automatisk styring bevaeger systemet rattet
til at styre koretgjet.Veer forberedt pa pludselige bevaegelser af koretojet for at undga
kveestelser.

I denne test abner og lukker systemet hver side af styresystemet uatheengigt af hinanden for
at fastsld, hvorndr rattet beveeges.

Bemeerkninger vedr. kalibrering af dedzonen ved automatisk styring

Du skal kalibrere styrevinklen, inden du starter denne procedure.

Hvis systemet skal fungere optimalt, skal hydraulikveesken have almindelig
driftstemperatur, ndr du starter proceduren. P4 nogle koretgjer med store tanke, kan det
tage flere timer, inden veesken nér driftstemperaturen - iseer hvis redskabets kredsleb er
let beleesset. Underseg i koretojets dokumentation, om hydraulikveeskens temperatur
kan afleeses pa keretojets instrumenter.

Hvis du udferer kalibreringen, mens systemet stadig er koldt, skal du gentage
kalibreringen af dedzonen og proportional foragelse, nar systemet har naet
driftstemperatur.

Sadan konfigureres dedzonen ved automatisk styring:

1.

Serg for, at keretojet er pa en stor mark uden forhindringer. Marken ber have bled, fast
jord for at jordforholdene pévirker konfigurationen sé lidt som muligt.

Veelg Dodzone ved automatisk styring pé kalibreringslisten. Se side 5-10.

Autopilot Automated Deadzone Calibration

Instructions

Only proceed if the steering sensor calibration has been performed. Press Next.

Deadzone Left 24.0

Deadzone Right 24.0

Cancel Mext 2> QK |

Tryk p& Naeste.
Tryk pa Neeste pa de folgende to skeermbilleder.

Folg alle anvisninger. Tryk pa knapperne Test hgjre og Test venstre for at udfore
kalibrering af dedzonen.
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Da jordforholdene kan pévirke kalibreringsresultaterne, anbefales det, at du udferer
kalibreringen mindst tre gange, eller indstil de gennemsnitlige dedzoneveerdier eendres
med mindre end 0,5.

Du kan minimere pladskravene til kalibreringen ved at flytte koretgjet mellem testens
faser. Hvis der er meget lidt plads med flad og fast jord, skal du genjustere koretojet efter
hvert segment i kalibreringen.

Sadan flyttes koretojet korrekt:

1. Vent, indtil du far at vide, at den neeste fase kan pabegyndes.

2. Undersog pd skeermbilledet, om du skal dreje til venstre eller til hojre i neeste fase.
3. Anbring keretojet sdledes, at du har plads til dreje til den angivne side.

4. Tryk pa knappen for at pdbegynde neeste fase.

A FORSIGTIG - Forhindringer pa marken kan forarsage sammensted med personskader og
beskadigelse af karetgjet til felge. Hvis en forhindring pa marken geor, at det er usikkert at
fortseette en bestemt fase af kalibreringen, skal du stoppe kgretgjet for at afbryde fasen og
dreje pa rattet for at deaktivere systemet. Flyt koretgjet, og fortsaet fra den aktuelle testfase.

Fejlmeddelelser vedr. dodzone ved automatisk styring

Hvis en kalibreringsrunde ikke kan fuldferes, vises én af folgende fejlmeddelelser:

Meddelelse Betydning

Fejl - Manuel tilsideszettelse | Der blev registreret manuel tilsideseettelse, inden kalibreringsrunden

registreret var fuldfert. Prev igen.

Fejl - keretaj karer for Koretgjet korte for langsomt til at kalibreringsrunden kunne fuldferes.

langsomt Serg for, at keretgjet kgrer mindst 0,8 km/t under hver
kalibreringsrunde.

Fejl - styring teet pa Den malte styringsvinkel var taet pa maksimalt udslag, inden

maksimalt udslag kalibreringsrunden kunne fuldferes. Prov igen, og hvis problemet

fortsat opstar, skal du i stedet for at centrere rattet i starten af hver
runde prgve at dreje rattet i den modsatte retning, sa rattet kan drejes
endnu mere under kalibreringsproceduren.

Fejl - stik pa kontrolventil Kalibreringstesten registrerede, at rattet blev drejet i den modsatte

muligvis ombyttet retning. Prov igen. Hvis problemet fortsat opstar, er stikkene pa
ventilen enten blevet ombyttet, eller styresensoren er kalibreret
forkert.

Fejl - ingen GPS Der skal tilsluttes en GPS-modtager, og den skal aktiveres, inden
softwaren kan kgre kalibreringsproceduren.

Fejl - registrerer ingen Under kalibreringsrunden blev der ikke registreret tilstraekkelig

response pa styring beveaegelse til at fuldfere kalibreringen. Hvis problemet fortsaetter, kan

der veere en fejl i hydraulikinstallationen.

Fejl - dgdzonen kunne ikke | Der opstod et problem, da dedzonen skulle beregnes. Prgv igen. Hvis
fastslas:Prgv igen problemet fortsat opstar, skal du kontakte den tekniske
supportafdeling.

Fejl - problem med Softwaren kunne ikke fuldfere kalibreringen pa grund af utilstreekkelig
programvare bevaegelse af koretojet. Hvis problemet fortsat opstar, skal du kontakte
den tekniske supportafdeling.
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Kalibrering af den proportionale styringsforagelse

Bemcerk - Fuldfor kalibreringen af styresensoren, inden du kalibrerer den proportionale
styringsforogelse. Udfor kun kalibrering af den proportionale styringsforagelse, hvis Autopilot-
systemet ikke fungerer tilfredsstillende.

Indstillingen for proportional styringsforegelse (PGain) gor det muligt at fa bade hurtigt
reagerende og stabil styring. Andringer af PGain-indstillingen pévirker to styreegenskaber:

e Drejetid: Den tid det tager for forhjulene at beveege sig helt fra venstre til hojre og
omvendt.

»  Overskydning: En procentmeessig angivelse af hvor meget forhjulene overskrider den
valgte vinkel, inden de far den korrekte verdi.

Du kan eendre indstillingerne for at korrigere mindre variationer forarsaget af
ventilspeendingsresponsen, friktion og hydraulikveeskens viskositet.

Hoje PGain-vaerdier... Lave PGain-vaerdier...

Reducerer drejetiden og eger overskydningen. @ger drejetiden og reducerer overskydningen.
Styringen reagerer hurtigere, men styringen kan | Stabiliteten eges, men der kan opsta veesentlige
blive ustabil (f.eks. kan der veere en tendens til forsinkelser i styringen, og keretgjet kan felgelig
overdrevet overskydning). komme til at pendle fra side til side.

Bemeaerkninger om kalibrering af den proportionale styringsforagelse

e Udfer kalibrering af dedzonen ved automatisk styring, umiddelbart inden du udferer
PGain-kalibreringen - ogsé selvom du tidligere har kalibreret dedzonen ved automatisk

styring.
o Udferer kalibreringen pé en hard, plan overflade uden forhindringer.
»  Hold traktorens hastighed over 1,6km/t under kalibreringen.
(g den proportionale foragelse til punktet lige inden en eller flere af folgende ting sker:
e Drejetiderne gges ikke leengere (der kreeves en lav veerdi)
e Overskydningen overskrider 5 - 8 % (atheengigt af keoretoj)

»  Hjulene vibrerer meerkbart i neerheden af maksimalt udslag
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Sédan kalibreres den proportionale styringsforggelse:

1. Veelg ventil-PGain pa kalibreringslisten. Se Kalibrering af Autopilot, side 5-9.
Skeermbilledet Kalibrering af styringsforogelse for Autopilot vises:

Autopilot Steering Gain Calibration

Instructions

Only adjust the gain if the steering performance is unsatisfactory. If the steering
perfonmance is too slow, try increasing the gain from its default value. If it is too aggressive,
or the wheels jitterfoscillate, reduce the gain.

New Gain I 5.0 Current Gain 5.0

Cancel Run Slew Test OK |

2. Tryk pd Ker drejetest. Der vises en advarsel.

3. Tryk p4 Neeste.

& FORSIGTIG - Under kalibreringen af proportional styringsforggelse kan hjulene beveege sig
pludseligt, mens Autopilot-systemet tester hydraulikresponsen pa styrekommandoerne. Disse
pludselige bevaegelser kan forarsage sammensted med forhindringer i neerheden og/eller
personskader for keretgjets passagerer. Veer beredt pa pludselige hjulbevaegelser.

4. Tryk pa Neeste pa de folgende to skeermbilleder.

5. Afprev diverse indstillinger for foragelse, mens du holder gje med koretojets
funktionalitet og veerdierne i felterne Drejetid og Overskydning i fasen Drej til venstre.

a. Juster feltet Ny forogelse (om nedvendigt).

b.  Drej forhjulene helt til hojre for at begynde testen. (Testen geelder stop til stop-
positionen).
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c. Tryk pé Drej til venstre. Ingen af drejeknapperne kan bruges, mens hjulene drejes:

Autopilot Steering Gain Calibration

Instructions

By pressing Tum Left or Turn Right and adjusting the Gain determine the value that
minimizes slew time and overshoot percentage. Press Ok when completed.

MNew Gain | 5.0 Current Gain 5.0

Slew Time 0 ms

Overshoot 0.0 %

Turn Left Turm Right

Cancel | oK

Bemcerk - Forogelsen er indstillet optimalt, nar der er en lav drejetid (lav maling i millisekunder)
og en lav overskydning (under 5 - 8 %).

6. Gentag trin 5 med Drej til hgjre. Ingen af drejeknapperne kan bruges, mens hjulene
drejes.

7. Nér du har fundet den bedste veerdi til forogelse, skal du gore et af folgende:
- Tryk pa OK for at gemme veerdien i Autopilot-controllerens hukommelse.

- Tryk pa Annuller for at genstarte kalibreringsproceduren.
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Konfiguration af antennepositionskorrektion og korrektion af
rulleforskydning

Bemcerk — Der kan bruges antenneforskydning, ndr antennen ikke kan anbringes direkte over
redskabets arbejdspunkt. Det anbefales, at forskydninger minimeres, ndr det er muligt.

1. Veelg Rulle-/antennekorrektion pé kalibreringslisten. Se side 5-9:

Autopilot Roll/Antenna Compensation
Antenna Height Above Ground | 10'7.5"
Antenna Distance From Fixed Axle I 000

Roll Offset

Vehicle Position Right of the line

Cancel OK |

2. Inden du eendrer disse indstillinger, skal du fuldfere folgende procedurer.

Bemeaerkninger om konfiguration af antennens position

e Inden du konfigurerer antennekompensationen, skal du serge for at:

Autopilot-systemet er konfigureret fuldsteendigt
Autopilot-softwaren er konfigureret ordentligt
De korreke GPS-korrektioner er aktiverede

Du har leest dette afsnit grundigt

e Hvis der bruger flere GPS-teknologier ( f.eks. RTK og SBAS), skal du bruge teknologien
med den sterste nejagtighed, nar du kalibrerer rullekorrektionen.

1.Indstilling af antennens hgjde over jorden

1. Serg for, at traktoren er pé en flad og plan overflade.

2. Mal afstanden fra jorden til GPS-modtagerens (eller antennens) fod.

3. Indtast veerdien i feltet Antennens hajde over marken.
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2.Indstilling af antennens afstand fra den faste aksel
1.  Sergfor, at traktoren er pa en flad og plan overflade.
2. Mal afstanden fra den faste aksen til GPS-modtagerens (eller antennens) midte.

3. Indtast veerdien i feltet Antennens afstand fra den faste aksel. Indtast en negativ veerdi,
hvis GPS-modtagerens antenne er bagved den faste aksel. Koretojets forende regnes for
at veere den fremadgédende retning.

3. Konfiguration af korrektionen af rulleforskydning

Brug en af folgende metoder til at beregne rulleforskydningen, og indtast derefter
korrektionsveerdien for at kompensere for den:

e Hjulsporforskydningsmetode
»  Flagforskydningsmetode
Veelg den metode, der egner sig bedst til forholdene.

Beregning af rulleforskydning:Hjulsporforskydningsmetode

- Tip - Brug en gentagelig GPS-korrektionstilstand til rullekorrektion. Du opnar det bedste
resultat ved at bruge en RTK-tilstand eller et OmniSTAR HP-signal, der er blevet konvergeret i
mindst tyve minutter. Hvis du foretager en rullekalibrering med mindre praecise GPS-
korrektionstilstande, skal du gentage malingerne mindst fire gange for at sikre et ensartet
resultat.

1.  Fjern evt. redskaber fra koretgjet.

2. Kor traktoren til en relativt flad mark, hvor deekaftrykkene kan ses, og hvor du kan kere
streekninger p& mindst 400 m i leengden.

3. Nulstil rulleforskydningsveerdien til 0.
4. Opret an AB-linje.

5. Lav saet rene deekspor pd marken. Gor dette ved at starte en streekning et stykke veek fra
det omrade, hvor AB-linjen blev oprettet. Nar systemet er stabilt, skal du aktivere
automatisk styring, og lade Autopilot-systemet fuldfere streekningen.

6. Ved slutningen af streekningen skal du vende traktoren rundt og vende tilbage langs den
samme streekning fra den modsatte retning,

7. Aktivér automatisk styring, og lad systemet fuldfere streekningen.

8. Midt pé returstreekningen skal du stoppe traktoren og kontrollere, at den aktuelle
position er midt pa AB-linjen. P4 den méade sikrer du, at der ikke er nogen afstand til
linjen.

9.  Parkér traktoren og treed ud af kabinen. Kontrollér hjulsporet mellem farste spor og
retursporet.
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5-24

10. Mal afstanden mellem sporene og skriv den ned. Nedskriv desuden, om
returstraekningen er til venstre eller hojre for den originale straekning. Nedskriv
resultaterne i Table 11 pa side 5-25.

Bemcerk - Forskydningen bor veere konsekven til venstre eller hajre.

11. Gentag trin 5 til 10 to gange mere, si du har kert testen tre gange i alt. Brug Table 11 pa
side 5-25 til at nedskrive forskydningsafstanden og -retningen ved hver testkorsel.

o

Hojre forskydni_ng Venstre forskydning

Beregning af rulleforskydning: Flagforskydningsmetode
1. Fjern evt. redskaber fra koretojet. Koretojets treekbom skal veere centreret.

2. Kor koretgjet til en relativt flad mark, hvor du kan kere straekninger pd mindst 400 m i
leengden.

3. Nulstil veerdien for Rulleforskydning til O pé& skeermbilledet Rullekorrektion. Se 3.
Konfiguration af korrektionen af rulleforskydning, side 5-23.

4. Opret an AB-linje.

5. Start en ny streekning. Aktivér automatisk styring, nar systemet er stabilt. Stop traktoren
halvvejs gennem streekningen. Serg for, at der ikke er nogen afstand til linjen: Koretojets
aktuelle position skal veere direkte over AB-linjen.
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6.

10.

Parkér koretojet og traed ud af kabinen. Brug ophaengskrogen i treekbommen til at seette
et flagijorden for at meerke koretojets midterlinje for denne straekning,

Fuldfer streekningen. Vend keretgjet rundt, og vend tilbage langs den samme streekning
fra den modsatte retning.

Aktivér den automatiske styring. Stop keretojet halvvejs gennem streekningen med
treekbommens krog meget teet pa markorflaget. Sorg for, at der ikke er nogen afstand til
linjen: Keretgjets aktuelle position skal veere direkte over AB-linjen.

Parkér koretojet og treed ud af kabinen. Brug opheengskrogen i treekbommen til at seette
et andet flag i jorden for at meerke traktorens midterlinje for denne streekning. Nedskriv
om returstraekningen er til venstre eller hgjre for den originale streekning.

Mal afstanden mellem flagene og skriv den ned. Nedskriv desuden, om returstreekningen
er til venstre eller hgjre for den originale streekning. Nedskriv resultaterne i tabellen pa
side 5-25.

Bemcerk - Forskydningen bor konsekvent veere til venstre eller hajre. I folgende illustration er der
et eksempel pd en forskydning til hajre — madl afstanden mellem flagene.

11.

Gentag trin 5 til 10 to gange mere, sa du har kert testen tre gange i alt. Brug folgende
tabel til at nedskrive forskydningsafstanden og -siden ved hver testkorsel.

Testkeorsel Forskydningsafstand Forskydningsretning

1

2

3
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Testkearsel Forskydningsafstand Forskydningsretning

Total =

Total/3 =
(Gennemsnitlig forskydningsvaerdi)

12. Beregn gennemsnitsresultatet for de tre korsler. (Leeg de tre forskydningsdistancer
sammen og dividér med tre).

Indtastning af rulleforskydningen

1. Indtast den gennemsnitlige forskydningsveerdi i feltet Rulleforskydning. Se Konfiguration
af antennepositionskorrektion og korrektion af rulleforskydning, side 5-22.

2. Veelg en af styrefunktionerne veek fra linjen, atheengigt af om rulleforskydningen er til
venstre eller hajre.

Kalibrering af aggressiviteten for linjetilneermelse

1. Veelg Linjetilncermelse pa kalibreringslisten. Se side 5-9.

Line Acquisition (]

rLine Acquisition Aggressiveness

Move this control to adjust the Line Acquisition speed of the vehicle.

Low High

94 %

Warning: Vehicle Stability needs to be checked at 6.0 mph or at maximum
engagement speed.

rEngage Aggressiveness

Limit the initial steering aggressiveness upon engage: Disabled [

L

Cancel oK

2. Juster aggressiviteten for linjetilneermelse med skydeknappen. Med skydeknappen kan
du justere, hvor aggressivt keretgjet skal tilneermes styrelinjen, fra 50 % til 150 %.100 % er
ikke ngdvendigvis den optimale veerdi for hver profil: Det svinger for forskellige
koretojsprofiler.

Bemcerk — Nar du justerer skydeknappen, skal du undersoge koretgjets stabilitet ved den viste
hastighed eller den maksimale hastighed.
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Kalibrering af en baltetraktor

Hvis du har valgt en beeltetraktor, kan du veelge Beelteafstand pa kalibreringslisten. (Denne
indstilling vises ikke pa skeermbilledet Opseetning af koretajscontroller pa side 5-10).

Vaerdi for balteafstand

Brug denne indstilling til at konfigurere sporenes bredde for koretojet. Bredden af koretojets
spor er afstanden fra midten af venstre spor til midten af hojre spor:

Autopilot Track Spacing Calibration

Distance Between
Center of Tracks

Cancel 0K |

Kalibrering af en hydraulisk styret baeltetraktor

Hvis du har valgt en hydraulisk styret beeltetraktor, kan du veelge Motorhastighed pa
kalibreringslisten.

Bemaerkninger vedr. hydraulisk styrede baeltekgretojer
»  Denne koretgjsgruppe omfatter CAT/AGCO Challenger Tracked-serien.

*  Der kreeves ingen kalibrering, hvis systemet installeres p4d CAT MT 700/800-serien
udstyret med ISO-funktionen. Det omfatter ogsé beeltedrevne John Deere-koretajer.
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Skarmbilledet Kalibrering af Autopilot RPM sensor

Pa skeermbilledet Kalibrering af Autopilot RPM sensor kan du kontrollere, at RPM-sensorens
udleesninger er korrekte:

Autopilot RPM Sensor Calibration

Instructions

Make sure that tractor is in Park and Press the Next button

Engine RPM

Cancel I Mext > QK |

Huvis veerdien Motoromdrejningstal er langt fra det faktiske omdrejningstal, skal du folge
anvisningerne pé skeermbilledet og justere sensormélingen.

Skzaermbilledet Kalibrering af Autopilot hydraulisk pumpe responstid

Pa skeermbilledet Kalibrering af Autopilot hydraulisk pumperesponstid kontrolleres og
optimeres responsen af de hydrauliske styrepumper. Folg anvisningerne pa skeermbilledet for
at udfere proceduren:

Autopilot Hydraulic Pump Response Time Calibration

Instructions

Make certain that the tractor is moving forward slowly. Use lowest gear with high engine
RPM. Press Next.

Right Pump

- Left Pump

—
—

Cancel | Mext = OK
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5

Skarmbilledet Kalibrering af Autopilot styringspumpekna

Med denne kalibreringsprocedure fastslés den kreevede kompensation for dedt band i

styrepumperne:

Autopilot Steering Pump Knees Calibration

Instructions

Make sure that the tractor is stopped. Press Next.

Cancel I Mext >

oK

& FORSIGTIG - Koretgjet skal veere i bevaegelse under denne kalibreringsprocedure. Vaer beredt

pa, at koretojet bevaeger sig, sa du undgar personskader.

Instruktionerne til denne kalibreringstest fylder flere sider pa skeermen. Folg instruktionerne

pa hver side.

Kalibrering af rat pa baltekeretojer

1. Sluk for motoren, men lad teendingsneglen std pé kereposition.
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2. Veelg Kalibrerings af styringsgreenseflade pé skeermbilledet Kalibrering af Autopilot.

JD Steering Interface Calibration ..sul

-Instructions

With the engine off and vehicle in park, press Begin

Begin

=

3. Hold dig til det foresldede tidsinterval, og folg anvisningerne pa skeermbilledet for at
dreje rattet helt til hgjre og venstre.

4.  Folg anvisningerne pa skeermbilledet, indtil der star Kalibrering fuldfgrt pa skeermen.

Sadan gemmes en keretgjsprofil

Bemeerk - Fra og med firmwareversion 3.0 til FmX-skeermen, er standardstedet til
koretajsprofiler "Fra database”.

Nér du konfigurerer og kalibrerer Autopilot-systemet til koretgjet, kan du gemme
oplysningerne til senere brug. Det kan veere nyttigt, hvis du vil justere indstillingerne, eller
hvis du flytter skeermen fra ét koretoj til et andet.

1. Trykpa & pa startskeermbilledet.
2. Paskeermbilledet Aktuelle konfigurationer skal du trykke p& Konfigurer.
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3. Veelg Autopilot og tryk pa Indstillinger:

Vehicle Controller Setup [z @l

Vehicle | Engage | Steering | Advanced

Connector ’C (int GPS1) b4

OK

Current Selection JD9x70STS AT RY

Edit... |

Cancel oK

4. Tryk pd Rediger i gruppen Indstillinger for koretajscontroller:

Rediger koretgj 9|

Afbryd Gemn kgretdj

Tryk pa Gem keretg;j.

Veelg feltet Filnavn pa skeermbilledet Gem karetagjskonfiguration.
Indtast et navn til keretojsprofilen pé skeermbilledet Indtast filnavn og tryk pa OK.

® N o

Tryk pa OK pa skeermbilledet Rediger koretoj.

Den aktuelle koreteajsprofil gemmes.
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Konfiguration af GPS-modtageren

Nér du installerer Autopilot-funktionen, installeres funktionen GPS-modtager ogsé. Du kan
leese mere om konfiguration af GPS-modtageren under GPS-modtageren, side 6-1.

Justering af aggressiviteten
Aggressivitet er en angivelse af, hvor kraftigt systemet sendrer styringen.

e Med en hgjere indstilling under Aggressivitet fores koretojet hurtigere tilbage pa linjen,
men det kan medfore en del kraftige udsving omkring linjen.

*  Med en lavere indstilling under Aggressivitet er koretojet leengere om at komme tilbage
pa linjen, men det bliver lettere at undgé overskydning.

1. Veelg fanen Autopilot pa skeermbilledet Kor:

AL

Overlap A4

N
1x 2x 3x 4x @gm
R | \ | \ S ‘

)

2. Juster indstillingen med knapperne - og +.
Bemcerk - Standardindstillingen er 100 %.

Du kan leese en beskrivelse af knappen Aktivér til Autopiloten under Aktiveringsknap, side 3-
10.

Skaermtilstand

FmX-skeermen kan bruges som en skeerm til en NavController I, der er tilsluttet en ekstern
GPS-modtager.

Nér FmX-skeermen bruges i denne tilstand, benyttes de to interne GNSS-modtagere ikke af
NavController II, men de kan stadig bruges til andre formal.
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I denne tilstand skal du bruge det seerlige adapterkabel (P/N 76442) med det almindelige
FmX/FM-1000 til NavController II-kabel (P/N 75741 eller P/N 65522) til at slutte skeermen til
P4-skeermporten pa NavController II.

Bemeerk — Du skal installere Autopilot-funktionen for at bruge FmX-skermen udelukkende som
skeerm.

Tilslutning af FmX-skarmen i skaermtilstand

@‘

& FORSIGTIG - Hvis Y-deleren p& FmX til NavController Il-kablet © szettes i stikket P4 eller P12 p3
NavController Il-ledningsbundet @, vil det medfere beskadigelse af FmX-skaermen, og garantien

vil bortfalde.
Element | Beskrivelse Trimble-delenummer
(1] FmX-skaerm 93100-01
(2] FmX-streamkabel 66694
(3] FmX-stremkabel med relee og kontakt (strembus) 67259
(4] Almindeligt stremkabel 67258
(5] FmX til NavController ll-kabel med Y-deler 75741
(6) 2-bens DTM til 2-bens DT-stremadapter 67095
(7] NavController Il 55563-00
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Element | Beskrivelse Trimble-delenummer
(8) Samling af kabler, adapter fra 8-ben til 12-ben 76442
© Kabel, AgGPS 252/252 til NavController Il 54608
Q Hovedkabel til NavController Il 54601
(1) AgGPS 252/262-modtager 55500-32

Sédan konfigureres skeermtilstanden:
1.  Pa skeermbilledet Aktuelle konfigurationer skal du trykke p& Konfigurer.
2. Veelg Autopilot og tryk pa Indstillinger:

Vehicle Controller Setup
Wehicle Confroller Port
OK
Wehicle Controller Settings
Current Selection CASE STX500Q AG Edit..
-Autopilot Settings
Settings ... TAP ... ‘ | AP Simulation

0K

3. Trullelisten Tilslutning skal du veelge enten A (ekstern GPS) eller B (ekstern GPS) og trykke
pa OK. Skeermbilledet Konfiguration vises.
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4. Veelg GPS-modtageren til Autopilot, og tryk pd Indstillinger:
Autopilot GPS Receiver Settings
Seftings ‘ | Advanced ‘ | Radar OLrl'putl
Port ‘A (ext GPS) j
Cormections ‘Mummuus j
NMEA Output |
Cancel I Vehicle: QK |
5. Veelg en korrektionsindstilling pé rullelisten Korrektioner.
6. Tryk pd OK.
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Raekkestyring

Nar RG-100 reekkestyringspluginet er blevet aktiveret p4 FmX-skeermen, folger autopilotens
automatiske styresystem kurvede kornraekker eller kornreekker pa bakkeskraninger, der ikke
matcher styrelinjerne helt preecist. Der kreaeves et autopilotsystem.

ROOQ0000Q00LERIO000909009090Q

s ees

Steering Aggressiveness

+

95

Row Guidance Aggr

100 +

© s s 2

s Overlap A4
T 1x 2x 3x 4x
Al [ | | \ e
Element Beskrivelse

(1] Start Tryk her for at lukke en mark og vende tilbage til startskaermen.

(2] Opsaetning og Tryk her for at sendre opsaetnings- og visningsindstillingerne, nar marken er

konfiguration aben.

(3] lkonet Kar Tryk her for at tage et gjebliksbillede af det aktuelle skaermbillede.

(4] Faner med aktive Viser status- og kontrolfunktioner for de programmer, som er sluttet til FmX-

plugin‘er skeermen. Tryk pa faneikonet for at skifte fane.

(5] Panelet Aktivér Indeholder aktiveringsenhederne til plugin'er sasom Autopilot automatisk
styresystem, TrueTracker-redskabsstyring og FieldLevel ll-systemet til
automatisk planering. Du kan ogsa styre jordbehandlingen.

(6] Skaermbillede til Nar koretgjet er pa linjen, er de midterste indikatorer grgnne. Nar koretgjet

linjestyring kerer af linjen, skifter indikatorerne til red og flytter til en af siderne
afheengigt at retningen til linjen.

(7] Se koretoj Tryk her for at skifte mellem overordnet visning og visning bagfra.

(8] Dialogboksen Tryk her for at se mere fast tekst om de funktioner, der har med skeermen at

Oplysninger gere, mens dialogboksen Kor vises i gverste hgjre hjorne.

(9] Zoom og panorering | Tryk her for at se knapperne for zoom- og panoreringsfunktioner. Du kan
zoome ind og ud ved at trykke pa forsterrelsesglasset: Tryk pa piltasterne for
at panorere til en af siderne. Du kan ogsa trykke pa hovedskaermen for kort
for at justere zoom-niveauet.

(10 Jordbehandlingstema | Panelet viser jordbehandlingen og indstillinger for variantsporing. Hgjde,
jordbehandling/overlapning, variant og GPS-kvalitet kan vises.
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Konfiguration af plugin'et til reekkestyring pa FmX-skarmen

Indstilling af redskabet
Inden du padbegynder indstillingen af Reekkestyring pa skeermen, skal du serge for at:
o Alle systemets kabler og komponenter er installeret pa keretgjet.

»  Autopilot-systemet er blevet installeret og konfigureret med NavController II-
firmwareversion 5.20 eller nyere.

e Nar du konfigurerer Autopilot-plugin'et til brug med RG-100-systemet, skal du sikre, at
der er valgt en koretojsprofil, der slutter pa RY, pa skeermbilledet Opscetning af
koretojscontroller, og at XML-skeerebordsfilen i version 3.8 er fgjet til keretgjsprofilerne
pé FmX-skeermen.

»  Reekkestyring-plugin'et er blevet fojet til konfigurationen af FmX-skeermen:
1.  Trykpa w pa startskeermbilledet.
2. Tryk pd knappen Rediger ved siden af Redskab i dialogboksen Valg af konfiguration.

3. Tryk pé Tilfej/fjern pa skeermbilledet Konfiguration for at foje plugin'et til
konfigurationen.

Indstilling af plugin'et

1.  Paskeermbilledet Konfiguration skal du veelge Reekkestyring-plugin'et og derefter trykke
pé Indstillinger.

Skeermbilledet Konfiguration af Reekkestyring vises.

2. Narduerikonfigurationsmenuen til RG-100, skal du veelge den skeerebordsmodel, der er
monteret pd mejeteerskeren og kontrollere, at alle malinger stemmer overens med dit
keretoj. Mal kan variere fra koretgj til karetaj.
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3. Mal afstande med med skeerebordet ca. i driftshejde. Unegjagtige mélinger medforer
forveerret ydeevne.

Reekkeguidningskonfiguration Y

Indstilling

Mejemaskine

Afstand mellem fgler og akse@)
Afstand mellem skaerestang B)
Venstre-/hajreforskydning af (C)

Nulstil ryk ved deaktivering

CIH-2212/2412 v

2/

Nej

Afbryd oK

Indstilling

Beskrivelse

Overskrift

Veelg typen af skeerebord pa mejetaerskeren.

Afstand mellem feler og
aksel

Angiv afstanden mellem fglerens omdrejningspunkt og forakslen. Denne méaling
skal angives med 2-3 cm ngjagtighed — ellers vil det medfere nedsat ydeevne.

Afstand mellem skaerebom
og aksel

Angiv afstanden fra fronten af skeerebommen eller punktet, hvor afgreden
rammer rulleskeerene, til forakslen. Denne maling skal veere ngjagtig — ellers vil
det medfere nedsat ydeevne.

Venstre-/hgjreforskydning
af feler

Angiv afstanden fra midtpunktet mellem de to folere til keretgjets midtlinje. En
venstreforskydning vises som et negativt tal. En hgjreforskydning vises som et
positivt tal.

Nulstil ryk ved deaktivering

Hvis du vaelger Ja, ryddes ryk i autopiloten, nar systemet deaktiveres.
Hvis du vaelger Nej, bevares ryk i autopiloten, nar systemet deaktiveres.

Diagnostik af raekkestyring

P4 skeermbilledet Diagnostik af raekkestyring vises folgende:

e Status for forskydningsafstandssensor
e Sensorspaending

»  Speendingsstatus
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Pa dette skeermbillede kan du ogsé slé sensorer til og fra.
Reekkeguidningsdiagnosticering @)
Linjeafstand -1'1.08"
Status Fra ‘?ﬁ\‘ Aktiver
Venstre sensor Hgjre sensor
Spaending 0.06 V 5.00 vV
Speendingsstatus Normal Normal
oK
Brug af plugin'et Rekkestyring
Statusindikatorer
Indstilling Beskrivelse
;} . Sensorer fra
\ / Sensorer til men ikke aktive
Sensorer til og aktive
;} g Fejl med sensorer
Reekkestyring kan betjenes med AB, kurver og Freeform-styringsmeonstre:
e AB-linjer fungerer som normalt. Brug enten A-B eller A + retning,
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5-40

o Freeform kan bruges sddan, at nar optagelsen er i gang, og maskinen er i kornet, styrer
reekkestyringssensorerne den forste korsel. Derefter bruger styringssystemet den
optagede korsel, men tilpasser den med sensorafleesninger.

e Nar der bruges kurver, og der kores pd en skarp kurve, skal aggressiviteten af
reekkestyringen muligvis eges for at opna bedst mulig ydeevne.

Du kan slé reekkestyringssensorer til eller fra, mens autopilotsystemet er sléet til, ved at
trykke pa @0
Styresystemet fungerer nu som et traditionelt autopilotsystem.

Bemcerk — Rekkesensorer tilsidescetter autopilotens styrelinje. Nar der drejes omkring i foragre
med sensoren sldet til, kan tilfeeldig kontakt med stubbe fd systemet til at afvige fra den valgte
styrelinje i autopiloten. Det anbefales at kore gennem foragre med kun autopiloten slaet til for at
blive styret til den rette rekke. Nar maskinen ndr de ikke hostede afgroder, skal du sld
reekkesensorerne til igen.

Tip - Nar maskinen bruges i afgrader, der blev sdet manuelt eller vha. WAAS-styring, og bliver
hgstet vha. WAAS-styring, satellitforskydning og/eller farerstyring, kan det fore til fejljustering
af styrelinjen i forhold til afgrederne. Alt efter forholdene kan det veaere ngdvendigt at forskyde
eller springe over styrelinjen for at afstemme afgrederne og styrelinjen. Det vil vaere tydeligt,
hvis sensorerne styrer ned ad den rette raeekke med forskydningsafstanden vist som 0, mens den
valgte styrelinje ikke er centreret pa det aktuelle karespor pa skeermen.
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Tilslutning af systemet

Nar Reekkestyring-plugin'et er blevet installeret, skal FmX-skeermen tilfojes som vist.

l_jﬁjj-\ @ i Lt @

ﬁéﬂ—‘
i

[ et
Element Beskrivelse Trimble-delenummer
(1] Skaerm 93000-xx
(2] Stromkabel til skeerm 66694
(3) Relee til strom 67259
(4] Almindeligt stremkabel 67258
(5) Skeerm til NavController Il 75741
(6) NavController ll-stremadapter 67095
(7] NavController Il 52200-02
(8] Antennekabel
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Element Beskrivelse Trimble-delenummer
© AG15 GNSS-antenne 77038-00

Q RTK-antennekabel

(1) RTK-antenne

® Primeert ledningsbundt til NavController Il 54601

® Kabel fra RG-100 NavController Il til faderhus 85538

Q RG-100-federhus til JD-sensorer 85537

® RG-100-federhus til Claas/CNH-sensorer 85924

(16) CNH-adapterkabel 85790

EZ-Pilot-hjaelpestyringssystem

EZ-Pilot™" -hjeelpestyringssystemet kan sammen med FmX-skeermens indbyggede GPS-
modtager sorge for styring af koretojet.

Installation af EZ-Pilot-systemet

Du kan lzese mere om installation af EZ-Pilot-controlleren i koretgjet, i de koretojsspecifikke
installationsanvisninger til EZ-Pilot.
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Tilslutning af EZ-Pilot-systemet

Element |Beskrivelse Trimble-delenummer
(1) Antenne 77038-00
(2] Antennekabel 50449
(3) SAM-200-styremotor 83382-xx
(4) IMD-600 — SAM-200 til CAN-stremkabel 76351
(5) IMD-600 83390-xx
(6) Skaerm til Sonalert-kabel 84668
(7] Sonalert 43104
(8] FmX til Field-1Q-kabel 75834
(9] CAN-afslutningsstik 59783
(10) FmX-skaerm 94100-xx
(11 Almindeligt stremkabel 77282
® Almindeligt stremkabel 67258

Brugervejledning til FmX-skaermen
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1. Brug FmX til EZ-Pilot-kablet til at slutte EZ-Pilot-systemet til skeermen.
Bemcerk — CAN-kablet skal sluttes til port C eller D pd bagsiden af FmX-skermen.
Bemcerk — Slut skeerm til Sonalert-kablet til port A pa bagsiden af skermen.

2. Monter IMD-600 som vist i instruktionerne til platformseettet til den godkendte
platform, hvorpé EZ-Pilot installeres.

Opsatning

1. Installer EZ-Pilot-systemplugin'et (du kan leese mere i Vejledning til plugins til FmX-
skeermen).

2. Pa skeermbilledet Konfiguration skal du veelge EZ-Pilot-pluginet og derefter trykke pa
Indstillinger.

Skeermbilledet EZ-Pilot-indstillinger indeholder fire faner: Koretgj, Aktivér, Styring og
Avanceret.
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Fanen Koretoj

EZ-Pilot Settings 7] @)
Vehicle | Engage | Steering | Advanced
Vehicle Type Tractor - 2WD/MFWD w
Axle To Antenna Offset ’ 2.00"
=1 ___ Antenna Height
’ 10.00*

® @

| I
Wheelbase ’ 10.00"

Cancel oK

Indstilling

Beskrivelse

Kgretgjstype

Koretojstypen som EZ-Pilot-systemet skal styre.

Akselafstand

Afstanden mellem for- og bakakslerne.Pa bzeltekeretojer er akselafstanden preecis
den halve leengde af beeltet.

e Hvis antennen er foran akslen, skal du angive en afstand Foran.
e Huvis antennen er bag akslen, skal du angive en afstand Bagved.

Bemeerk - Det anbefales, at du maéler forskydningen sa preecist som muligt (inden
for 7-8 cm). En forkert indstillet forskydning kan forarsage nedsat styreevne.
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Indstilling

Beskrivelse

Forskydning mellem
aksel og antenne

Midten af forhjulet (akslen) eller baghjulet til toppen af GPS-
antennen.

Bemeerk - Sprg for at tage dette mal med en ngjagtighed inden for 7,6 cm, da en
forkert afstand kan medfgre darlig styring.

Tag malet fra antennen til det korrekt punkt pa keretgjet som foelger:

Bagaksel:

e MFWD

e Sprojte

e Beeltetraktor
e Lastbil
Foraksel:

e Firhjulstrukken traktor
e Mejeteersker
e Traktorer til skarleegning

Bemaerk - For skarlaeggere anbefales det, at du anbringer antennen direkte over
eller foran forakslen.

Midten af beeltet:

e Beeltetraktor

Hvis antennen er:

¢ foran akslen, skal du angive en afstand Foran
¢ bag akslen, skal du angive en afstand Bagved

Antennehgjde

Afstanden mellem jorden og toppen af GPS-antennen.
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Fanen Aktiveér

EZ-Pilot Settings

2l @)

Vehicle Engage

Operator Timeout

Minimum Speed

Maximum Speed

Engage Offline

Disengage Offline

Steering

Advanced

15 min Coverage Log Manual

.

2.00 mph Maximum Angle 15°

18.00 mph Override Sensitivity 20 %

T

6.00"

10.00"

sl

Cancel

Under fanen Aktivér kan du styre systemets indstillinger for aktivering og deaktivering, hvis
du er nedt til at eendre de pé forhdnd valgte indstillinger.

Sektion

Beskrivelse

Forertidsafbrud

Hvis styringssystemet er aktiveret, og foreren ikke har indtastet noget pa
skeermen i leengere tid end forertidsafbrudperioden, vises en meddelelse pa
skeermen. Hvis du reagerer pa meddelelsen inden for 30 sekunder, deaktiveres
systemet ikke.

Minimal hastighed

Den laveste hastighed som systemet kan aktiveres ved. Hvis systemet aktiveres,
og hastigheden falder under denne greense, deaktiveres systemet.

Maksimal hastighed

Den hgjeste hastighed som systemet kan aktiveres ved. Hvis systemet aktiveres,
og hastigheden overstiger denne graense, deaktiveres systemet.

Maksimal vinkel

Den hgjeste vinkel som systemet kan aktiveres ved. Hvis koretgjet naermer sig
koresporet fra en storre vinkel end denne graense, kan systemet ikke aktiveres.

Aktivér udenfor linjen

Den storste afstand fra keresporet som systemet kan aktiveres ved. Hvis koretgjet
neermer sig kgresporet fra en sterre afstand end denne greense, kan systemet
ikke aktiveres.

Deaktiver af linjen

Den storste afstand fra keresporet som systemet kan forblive aktiveret ved. Hvis
koretojet kerer leengere vaek fra linjen end denne greense, deaktiveres systemet.

Daekningslog

Vises pa skeermbilledet Kor sa du kan se, hvilke omrader der er deekket.

e Veelg Nar den er aktiveret for at fa vist deekningslogfering automatisk, nar
systemet er aktiveret.

e Veelg Manuel for kun at fa vist deekningslogfering, nar du trykker pa l\n\

Afbrudsfalsomhed

Angiver hvor meget rattet skal drejes, inden systemet deaktiveres.
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Fanen Styring

EZ-Pilot Settings 7] &
Vehicle | Engage Steering | Advanced
Nudge Increment 0.08"'
Angle Per Turn 20.0° Online Aggr 100 %
Freeplay Left 0.00" Approach Aggr 110 %
Freeplay Right 0.00"
Motor Speed High v
Cancel OK

Sektion

Beskrivelse

Rykforegelse

Den afstand som linjen flyttes mod det korrekte spor, nar der trykkes pa
knappen Ryk pa skeermbilledet Kor.

Vinkel per omdrejning

Vinklen som hjulene drejer under en fuld rotation af rattet.

e Huvis indstillingen er for lay, vil systemet dreje rattet for meget, og keretoj vil
dreje frem og tilbage over linjen.

e Hvis indstillingen er for lay, vil systemet dreje rattet for lidt, og keretgjet vil
ikke holde linjen.

Dgdgang venstre

Juster denne indstilling, hvis keretgjet konstant afviger til hajre for linjen.

Dedgang hgjre

Juster denne indstilling, hvis keretgjet konstant afviger til venstre for linjen.

Motorhast.

Veelg den maksimale hastighed for SAM-200.

Online-aggr

Angiver hvor aggressivt EZ-Pilot-systemet korrigerer afvigelser fra den

nuvaerende styrelinje.

¢ Med en meget hgj veerdi reageres der hurtigt pa afvigelser, men styringen
kan blive ujeevn.

¢ Med en meget lav veerdi styres koretojet mere jeevnt langs linjen, men det
kan give storre afvigelser, inden der reageres.

Tilneermelsesaggr.

Angiver hvor hurtigt EZ-Pilot-systemet styrer koretgjet hen pad den nuveerende

styrelinje

linje.

¢ Med en meget hgj indstilling styres keretgjet hurtigt, men
styrekompensationen kan veere for kraftig.

¢ Med en meget lav indstilling styres koretejet meget langsomt, men
koretgjet kan na for langt ned ad kgresporet, inden det nar styrelinjen.

Fanen Avanceret

Bemcerk — Hvis du vil vide mere om, hvordan funktionerne under fanen Avanceret bruges, skal
du kontakte din lokale forhandler.
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5

Kalibrering og konfiguration af EZ-Pilot-systemet

Under kalibreringen konfigureres T3TM—rullekalibreringen og EZ-Pilot-systemets Vinkel per

omdrejning, Aggressivitet og Dodgang.

Gor folgende, inden du kalibrerer koretojet:

e Sorg for, at keretgjets hydraulikolie har driftstemperatur. Se koretgjets dokumentation.

o Sorg for, at deektrykket er korrekt.

e Udfer den indledende kalibrering uden et redskab eller med bommene foldet ind, hvis

du bruger en sprojtemaskine med hgj frihgjde. Nar den indledende kalibrering er
fuldfert, kan du finjustere indstillingerne med redskabet eller bommene udfoldet.

e Velgen sd jeevn mark som muligt, og udfer kalibreringen ved keretgjets normale
driftshastighed.

Kalibreringen af EZ-Pilot kreever en &ben mark, hvor keretgjet kan foretage hojre- og
venstresving og kere ned ad en ret A-B-linje. Hvis du ikke opretter en A-B-linje, inden du
starter kalibreringen, beder systemet dig om at d4bne en mark og oprette én.

Kalibrering af EZ-Pilot-systemet

Du skal gere folgende for at kalibrere EZ-Pilot-systemet til at fungere med FmX-skeermen:

1. Angiv keretgjets indstillinger. Se side 5-45.
2. Kalibrer T3-rullekompensationen. Se side 5-49.
3. Kalibrer EZ-Pilot-systemet. Se side 5-52:
- Vinkel per omdrejning
- Aggressivitet
- Dedgangsforskydning
4. Bekreeft kalibreringsindstillingerne.

Bemcerk - Du er muligvis nodt til at udfore EZ-Pilot-kalibreringen mere end én gang for at opnd

optimale resultater.

Kalibrering af T3-rullekompensationen

EZ-Pilot-systemet indeholder sensorer, der bruger T3-terreenkompensationsteknologi til
rullekompensation, nér keretejet er pé en skraning eller korer over et bump. Hvis
rullekompensationen skal fungere ordentligt, skal IMD-600 veere kalibreret.

Brugervejledning til FmX-skaermen
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1.  Velg EZ-Pilot-pluginet og tryk pé Kalibrer:

Styrekalibrering for EZ-Pilot Y

Veelg Karetgjstype: Traktor - 2WD/MFWD

Inertiel mélingsenhed (IMD-600)
Styring

Styringsmotor (SAM-200)

»

2. Veelg Montering af IMD-600:

Rullekalibrering for EZ-Pilot 5

~Orientation

Indstil billedet, sa passer til

controllerens retning i fererhuset.
] IMD-600 is mounted with the label
facing right and the connector facing

up.

@ Meerkatretning Right v

@ Stikket vender Up hd

Afbryd Neeste

Bemcerk - Du opndr storst nojagtighed ved at installere IMD-600 som vist i
installationsanvisningerne til den understottede platform, hvorpd den installeres. Sorg for, at
IMD-600 installeres vinkelret pa koretojets midterlinje. Ellers kan det medfore nedsat ydeevne.
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3. Veelg monteringen af IMD-600 pa rullelisten Montering og tryk pa Neeste:

Rullekalibrering for EZ-Pilot D)

r Roll Offset

..... -— Parkér keretgjet, og afmaerk
indersiden pé alle fire hjul.

Forrige Naeste

4. Parkér koretgjet, afmeerk indersiden pd alle fire hjul og tryk pa Naeste.

Skeermen registrerer rulleforskydningen i den forste retning. Dette tager cirka 20
sekunder. Undgi at beveege koretajet, mens forskydningen afleeses.

5. Vend keretgjet rundt, serg for at hjulene er over meerkerne fra Trin 4 og tryk dernzest pa
Naeste.

Skeermen registrerer rulleforskydningen i den anden retning. Dette tager cirka 20
sekunder. Undga at beveage koretojet, mens forskydningen afleeses.

6.  T3-kalibreringsresultaterne vises pé skeermbilledet Rulleforskydning. Rulleforskydningen
ber veere mellem 0° og 4°.

7. Tryk pé OK. Skeermbilledet EZ-Pilot-styringskalibrering vises.

Kalibrering af SAM-200

Notes:

Sorg for, at du anvender koretajet pd en dben mark med god plads til hojre- og venstresving.
Du skal kalibrere IMD-600 inden du kalibrerer SAM-200.

Du opndr de bedste resultater, hvis du korer med 3-6 km/t.

Sadan kalibreres hgjresvingsvinklen:
1. Korlige fremad, indtil ikonet @ vises, og tryk pa det.

2. Lad systemet kore i 20 sekunder, indtil du modtager en besked om, at kalibreringen er
gennemfort.

Gentag proceduren for at kalibrere venstrestyringsvinklen.
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Kalibrering og indstilling af EZ-Pilot-parametrene

Hvis du vil kalibrere EZ-Pilot-systemet og indstille de korrekte parametre for styreevnen, skal
du gore folgende, mens koretgjet korer forleens langs A-B-linjen.

1. Veelg Styring pa skeermbilledet EZ-Pilot-styringskalibrering. Skeermbilledet EZ-Pilot-
styring vises.

2. Tryk pé fanen Tilsidescettelsesfolsomhed:

Ydelse for EZ-Pilot-styring

@n

| O Oo 0 00 00 00]0 00[00 00 00 0 00 ° ‘ listorik for afstand til linje:

Retning 252.90 ° Linjeafstand -32'2.2"
Hastighed 3.4 mph Gennemsnit - ofi -10' 1.36"
Aggressivitet | Dedgang Afbrudsfalsomhed | Avanceret
40" 0 40"
Juster den forngdne kraft til manuelt at afbryde EZ-
Pilot pé denne fane +

Skub

o
20% 36 in -

Afbrudsfelsomhed

-
A

Status  Tilsluttet
Aktuel advarsel Deaktiveret: Vinkel for skarp ‘ Qm|

(o]

:

3. For at justere hvor meget kraft, der kreeves for at deaktivere systemet, skal du trykke pé
fanen Aggressivitet:

Ydelse for EZ-Pilot-styring

@n

| ° 00 0 00 00 00]0 00[00 00 00 0 00 ° ‘ listorik for afstand til linje:

Retning 277.70 ° Linjeafstand 0'7.39"
Hastighed 3.4 mph Gennemsnit - ofi -13' 7.09"
Aggressivitet | Dadgang | Afbrudsfalsomhed | Avanceret
40" 0 40"
Ryk til venstre eller til hgjre, mens
keretgjet er pa linjen, og aktiver + +
derpa EZ-Pilot. Minimer tiden til 3 Skub
hentning af linjen og afstanden til § ‘g
linjen ved at justere indstillingerne pa b 9 L] o
denne fane. g 110 % £ 100% -
§ s
F
o 2] L ]
Status  Tilsluttet
Aktuel advarsel Deaktiveret: For langt fra linjen ‘Qmi

E

Indstillingen Aggressivitet bruges til at finjustere, hvor aggressivt systemet fastholder
linjen. Hvis indstillingen er for lav, fastholder koretgjet ikke linjen. Hvis indstillingen er
for hgj, er der risiko for overkorrektion og S-sving.
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Juster indstillingen under Aggressivitet, sa koretajet kommer sé teet pa linjen som muligt,
uden at der laves S-sving.

For at foretage... Skal du gore folgende...

Mere aggressive sving @ge veerdien under Aggressivitet.

Mindre aggressive sving Reducere veerdien under Aggressivitet.

5. Tryk pé fanen Dodgang:

Ydelse for EZ-Pilot-styring @l

{istorik for afstand til linje:

[00000000000000000000000 |

Retning 262.70 ° Linjeafstand -20' 2.06"
Hastighed 3.4 mph Gennemsnit - ofi 1' 3.52"
Aggressivitet Dsdgang | Afbrudsfslsomhed | Avanceret

Online aggressivitet skal optimeres
forud for aendring af dedgang.

+
+

Ryk til venstre eller til hgjre, mens
keretgjet er pa linjen, og aktiver
derpd EZ-Pilot. Minimer
forskydningsafstanden ved at justere
indstillingerne p& denne fane.

Venstre dedgang
o
o
Hejre dedgang

Status  Tilsluttet

Aktuel advarsel Deaktiveret: Vinkel for skarp ‘Qm‘

Tilfaj en dedgangsforskydning, hvis styringen har sterre dedgang i den ene side, og det
forer til, at keoretojet konstant treekkes til den ene side af styrelinjen.

6. Aktivér systemet pa A-B-linjen.

Nar koretgjet afviger fra |Skal du gore folgende...

linjen...

Til venstre @ge dedgangsforskydningen til hgjre.
Til hojre @ge dedgangsforskydningen til venstre.

Bemcerk - Hvis du kalibrerer et kncekstyret koretoj med firehjulstreek, skal du muligvis indstille
motorhastigheden til Auto lav.

Bemcerk - Fanen Avanceret kalibrering kan ikke bruges i gjeblikket. Hvis du vil have adgang til
disse funktioner, skal du veelge Diagnostik til EZ-Pilot-pluginet fra hovedskcermbilledet med
konfiguration.

7. Indtast parametrene og tryk derefter pa OK. Skeermbilledet EZ-Pilot-styringskalibrering
vises.

8. Tryk p& OK. Skeermbilledet Konfiguration vises.
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EZ-Pilot-plugindiagnostik

Pa skeermbilledet Diagnosticering for EZ-Pilot vises statistikken for IMD-600 og SAM-200 samt
inertioplysningerne.

1. Paskeermbilledet Konfiguration skal du veelge EZ-Pilot-pluginet og derefter trykke pa
Diagnostik. Skeermbilledet EZ-Pilot-diagnostik vises:

EZ-Pilot Diagnostics @)
IMD-600
Status Connected x L
Roll Angle 0.6°R
Version 1.00
Roll Rate 0.0°/s R

Serial Number 5127549806
Calibration Offset 0.4°R

SAM-200 Yaw Rate 0.0°/s R
Status Connected Yaw Bias 0.4°/sR
Version 1.02 Speed 0.0 mph
Serial Number 5133M00100 Heading 0.00°
Temperature  78.2 °F

Voltage 14.76 V

) Current Warning: Disengaged: Too slow
View Fault Log

Steering
Performance OF
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2. Tryk pé styring. Skeermbilledet EZ-Pilot-styring vises.

Fanen Avanceret er kun beregnet til erfarne brugere, der forstar, hvordan EZ-Pilot-
styringen skal justeres. Hvis du ikke er en erfaren bruger, bor du folge fanerne i
reekkefolge for at justere styringsparametrene. Se Kalibrering og indstilling af EZ-Pilot-

parametrene, side 5-52:

Ydelse for EZ-Pilot-styring

D

[00000000000000000000000 |

Retning 246.20 ° Linjeafstand -39'8.83"
Hastighed 3.4 mph Gennemsnit - ofi -20' 3.5"
Aggressivitet | Dedgang | Afbrudsfalsomhed Avanceret

Ryk til venstre eller til hajre, stadig p& AB-linjen,
aktiver derpd EZ-Pilot. Minimer
forskydningsafstanden ved at justere indstillingen pa
denne fane.

+

20.0°

Vinkel per omdrejning

-
A

{istorik for afstand til linje:

_

=3
&
o

4o

Skub

36 in hd

Status  Tilsluttet

Aktuel advarsel Deaktiveret: Vinkel for skarp

@

(o]

:

3. Foretag de nedvendige sendringer under fanen Avanceret og tryk pa OK. Skeermbilledet

Konfiguration vises.

Betjening af EZ-Pilot-systemet med FmX-skaermen

Bemcerk — Ndr koretgjet betjenes under transport eller pa offentlige veje, skal den rode EZ-Pilot-

afbryderkontakt veere trykket ned (slukket).

Aktivering af systemet

Hvis du vil aktivere EZ-Pilot-systemet, skal du have en 4ben mark pa skeermbilledet Kor og
have defineret en A-B-linje. Koretojet skal veere inden for aktiveringsgreenserne angivet under

fanen Aktivér.

EZ-Pilot-systemet kan aktiveres manuelt pa folgende mader:

o Tryk pa Aktivér pa hovedskeermbilledet for guidning

e Tryk p& knappen Aktivér pd EZ-Remote™-joysticket

*  Brugen ekstern fod- eller vippekontakt. Se Aktivering af EZ-Pilot-systemet med en

ekstern fod- eller vippekontakt, side 5-56.
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Aktivering af EZ-Pilot-systemet med en ekstern fod- eller vippekontakt

Til fjernbetjent
aktiveringsknap

Til keretgjets batteri

Element Beskrivelse P/N

(1) Antenne 77038-00
(2] Antennekabel 50449
(3) SAM-200-styremotor 83382-xx
(4) IMD-600 til SAM-200 til CAN-stremkabel 76351
(5) IMD-600-enhed 83390-xx
(6) Sonalert-enhed 43104
(7] Skeerm til Sonalert-kabel 84668
(8) CAN-afslutningsstik 59783
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Element Beskrivelse P/N

© Skeerm til Field-IQ™-kabel 75834
(10} Almindeligt stramkabel 67528
(1) FmX®-skaerm 93100-xx
® Stromkabel til skeerm 66694

Installering af en fod- eller vippekontakt:

1. Find fod- eller vippekontakten og adapterkablet til fjernaktivering (P/N 88506 - folger
med til fodkontaktseettet, P/N 78150-00, eller kan kebes separat).

2. Fjernkilen fra 3-bens koblingsstikket Deutsch DTM:

3. Gor et af folgende:

- For fodkontakter holdes hunstikket med ldsen opad og den sorte ledning pa hgjre
side, den hvide ledning i midten og den grenne ledning pé venstre side:

Bemcerk — Hvis du har kobt P/N 78150, er det korrekte stik allerede monteret.

Brugervejledning til FmX-skeermen ~ 5-57



5  Muligheder for guidning af keretgj

- For vippekontakter indferes ledningerne i hojre og midterste stik — det er lige
meget, hvordan de vender:

4.  Indseet igen kilen i hunstikket:
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5. Tilslut det fastgjorte hunstik til det 3-benede DTM-stik pa adapterkablet til
fjernaktivering:

6.  Tilslut den anden ende af adapterkablet til fjernaktivering til y-deleren (ben 10 og ben
11) pa EZ-Pilot-kablet, der er sluttet til port C pé skeermen.
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7. For kablerne for fodkontakten eller vippekontakten til den pakreaevede placering:

Opsaetning af skaermen ved brug af en fod- eller vippekontakt

1. Paskeermbilledet Konfiguration skal du veelge EZ-Pilot og trykke pé Indstillinger.

Configuration @l
‘ System [CUBE] .
Calibrate
M GPS Rsceiver [Hagnastics
wmws Implement [New implement] Sive Confiy
Switch Conlig
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2. Tryk pé fanen Aktivér:

EZ-Pilot Settings v 1)

Vehicle Engage | Sreering | Mﬂﬂ-ﬂ&dl

Cperator Temeout 15 min Coverage Log !Mlnunl -

Minimurm Speed 2.00 mph Manimum Angle 15"

Maximum Speed 1B.00 mph Owerride Sensitivity 20 %
Engage Offne &' 0.0" External Swach Fbled -

Disengage Offline 10" 0.0°

Cancel L8] 4

3. Veelg Fjernaktivering pé rullelisten Ekstern kontakt, og tryk pa OK:

il

EZ-Pilot Settings ™

“ehicle Engage | Steering | M-.-aﬂcedl

Oparator Temeout 15 min Coverage Log !Hlnunl -

Minimum Speed 2.00 mph Manirmum Anghe 15"

Mazimum Speed 18.00 mph Orverride Sensitivity 20 %

Engage Offine &' 0.0 External Switch m

Disengage Offline 10" 0.0

Cancel 419

Deaktivering af systemet

il

Huvis rattet drejes manuelt, deaktiveres EZ-Pilot-systemet. Det anbefales, at du kontrollerer
indstillingen, inden du starter systemet i en ny installation, ved at aktivere pa en linje og dreje
rattet indtil EZ-Pilot deaktiveres. Du kan eendre, hvor meget kraft der skal til for at deaktivere
systemet under Tilsidescettelsesfolsomhed pé skeermbilledet EZ-Pilot-indstillinger. EZ-Pilot-
systemet deaktiveres automatisk, nar:

»  Koretojet er uden for aktiveringsgraenserne angivet pé skeermbilledet
Aktiveringsindstillinger.
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. Systemet er pa pause.
e GPS-positionerne er tabt.

e Minimal positionskvalitet er indstillet til en korrektionsmetode med hej preecision, og
systemet modtager positioner med lav praecision (for eksempel ingen korrektioner).

e Systemet kan deaktiveres manuelt pa folgende méder:

- Tryk pa aktiveringsknappen pa hovedskeermbilledet til styring, eller tryk pa
aktiveringsknappen pa fjernbetjeningen (ekstraudstyr).

- Drej pé rattet for at tilsideseette den elektriske motor.

EZ-Pilot-pluginskaermbillede

Under fanen EZ-Pilot pa skeermbilledet Kor vises de aktuelle veerdier for rykforegelse og
aggressivitet ift. linjen.

Online Aggr

Overlap v

1x 2x 3x 4x
[ I I I ]

ER oy o

»  Brugknapperne < og > til at age og reducere rykforogelsen med den afstand, der er
angivet pa skeermbilledet Styringsindstillinger.

e Brugknapperne - og + til hhv. at reducere og age aggressiviteten ift. linjen med 5 %.
Standardveerdien indstilles p& konfigurationsskeermbilledet Styringsindstillinger.
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Koretojsspecifik ydeevne

Inden du bruger EZ-Pilot-systemet, anbefales det, at du overvejer folgende koretojsspecifikke
forslag ang. funktionalitet.

Koretgjstype

Koretgjstype Ydeevnetip

2WD-traktor

Geelder for EZ-Pilot systemer der installeres pa traktorer med SuperSteer
(f.eks. New Holland TG). Hvis traktoren har en SuperSteer-foraksel, opnar du
maksimal funktionalitet ved at:

e Reducere veerdien for Aggressivitet pa linjen.

e Kor teet pa skaret og serg for, at forhjulene er lige, for du aktiverer EZ-
Pilot-systemet.

e Aktiver differentialespaerren for at fa en jeevnere ydeevne, nar keretgjet
treekker et redskab over bearbejdet jord. Det forhindrer, at maskinen
treekker skarpt til venstre eller hgjre. Hvis du kalibrerer pa et hardt
underlag, skal du sla differentialespaerren fra.

Firhjulstrukken traktor

EZ-Pilot-systemet kan installeres pa Case IH STX-traktorer med Accusteer. For
optimal ydeevne skal Accusteer deaktiveres med kontakten i fererhuset
(hvis muligt).

Sprojte e Det er almindeligt for disse koretgjer at have langsom styring. Brug hgj
aggressivitet for at kompensere for dette.
* @g aggressiviteten, hvis du oplever store, langsomme svingninger.
e Nar du konfigurerer systemet pa en sprgjte, kan du indstille
styringsforsinkelsen pa skeermbilledet Karetajsindstillinger.
¢ Nogle sprgjters styring er laenge om at reagere pa ratbeveegelser.
Systemet bruger styringsforsinkelsen til at kompensere for dette og
sikre, at styringskorrektionerne sker pa det rette tidspunkt.
Skarleegger e Nar du konfigurerer systemet pa en skarlagger, er indstillingen

Forsinkelse for skarleeggerstyring tilgaengelig pa skaermbilledet
Keretgjsopseetning.

e Visse skarleeggere har en styring, der reagerer langsomt, nar du drejer
rattet.
Systemet bruger styringsforsinkelsen til at kompensere for dette og
sikre, at styringskorrektionerne sker pa det rette tidspunkt.

e For at forbedre skarlaeggerens ydeevne kan du justere indstillingen for
Forsinkelse af skarlaeggerstyring med en lille smule (0,1 sekund) ad
gangen. Test resultatet mellem hver justering.

Efter brug af EZ-Pilot-systemet

Nér du er feerdig med at bruge EZ-Pilot-systemet, skal du gere falgende:

e Fprdu forlader koretojet, skal du slukke for skeermen, hvilket slukker for EZ-Pilot-

systemet.

e Nar koretgjet betjenes pa offentlige veje, skal EZ-Pilot-afbryderkontakten veere trykket

ned (slukket).
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EZ-Steer-hjalpestyringssystem

EZ—Steer®—hjaelpestyringssystemet kan sammen med FmX-skeermens indbyggede GPS-
modtager sorge for styring af koretojet.

Installation af EZ-Steer-controlleren

Du kan leese mere om at installere EZ-Steer-controlleren i keretojet i startvejledningen til EZ-
Steer-hjelpestyringssystemet og installationsanvisningerne til EZ-Steer-hjcelpestyringssystemet.

Tilslutning af EZ-Steer-systemet

FmX-skaerm

EZ-Steer
motor

/e 1 g

(= | R ESr o>

G gmﬂ%/

Element |Beskrivelse Trimble-delenummer
(1) Antennekabel 50449
(2] Almindeligt FmX-stremkabel 67258
(3) FmX-stremkabel 66694
(4) FmX-streambus 67259
(5) FmX til EZ-Steer-kabel 75742
(6) EZ-Steer-motorkabel 62257

1. Brug FmX til EZ-Steer-kablet til at slutte EZ-Steer-systemet til skeermen.
Bemcerk — CAN-kablet skal sluttes til port C eller D pd bagsiden af FmX-skermen.

2. Monter EZ-Steer-controlleren pa instrumentpanelet. Brug det medfelgende beslag.
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Kalibrering og konfiguration af EZ-Steer-systemet

Under kalibreringen konfigureres T2TM—rullekalibreringen og EZ-Steer-systemets Vinkel per
omdrejning, Aggressivitet og Dodgang.

Gor folgende, inden du kalibrerer koretojet:

Serg for, at keretgjets hydraulikolie har driftstemperatur. Se keoretgjets dokumentation.
Serg for, at deektrykket er korrekt.

Udfer den indledende kalibrering uden et redskab eller med bommene foldet ind, hvis
du bruger en sprojtemaskine med hgj frihgjde. Nar den indledende kalibrering er
fuldfert, kan du finjustere indstillingerne med redskabet eller bommene udfoldet.

Veelg en sa jeevn mark som muligt, og udfer kalibreringen ved keretgjets normale
driftshastighed.

EZ-Steer-kalibreringen skal foretages pa en ret A-B-linje. Hvis du ikke opretter en A-B-linje,
inden du starter kalibreringen, beder systemet dig om at a&bne en mark og oprette én.

Kalibrering af EZ-Steer-systemet

Du skal gore folgende for at kalibrere EZ-Steer-systemet til at fungere med FmX-skeermen:

1.
2.
3.

4.

Angiv keretojets indstillinger. Se side 5-65.
Kalibrer T2-rullekompensationen. Se side 5-67.
Kalibrer EZ-Steer-systemet. Se side 5-69:

- Vinkel per omdrejning

- Aggressivitet

- Dedgangsforskydning

Bekreeft kalibreringsindstillingerne.

Bemcerk — Du er muligvis nodt til at udfore EZ-Steer-kalibreringen mere end én gang for at opnd
optimale resultater.

Indtastning af keretgjets indstillinger

1.

Installer EZ-Steer-systemplugin'et (du kan leese mere i Vejledning til plugins til FmX-
skeermen).

Pé skaermbilledet Konfiguration skal du veelge EZ-Steer-plugin'et og derefter trykke pa
Indstillinger.
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Skeermbilledet Indstillinger for EZ-Steer vises:

EZ-Steer Settings
Vehicle | Engage | Steering | Advanced
Vehicle Type Tractor - 2WHIMFWD j
Axle To Antenna Offset ‘ 0.00 m
= Antenna Height
o |
Wheelbase ‘ 0.00 m
Vehicle Color ‘ . j

3. Velg koretajets type pa rullelisten Koretgjstype.

4.  Indtast den vandrette afstand mellem akslen og antennen i feltet Forskydning mellem
aksel og antenne:

- Huvis antennen er foran akslen, skal du angive en afstand Foran.
- Hvis antennen er bag akslen, skal du angive en afstand Bagved.

Bemeerk - Mal forskydningen sa preecist som muligt (inden for 7-8 cm). En forkert indstillet
forskydning kan fordrsage nedsat styreevne.

5. Indtast antennehgjden, malt fra jorden til antennens fod, i feltet Antennehajde.

6. Indtast akselafstanden (den vandrette afstand mellem for- og bagakslen) i feltet
Akselafstand.

Bemcerk — Fanerne Aktiver, Styring og Avanceret pd dette skeermbillede udfyldes automatisk med
startveerdier alt efter den valgte koretojstype.

7. Tryk p& OK. Skeermbilledet Konfiguration vises.
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Kalibrering af T2-rullekompensationen

EZ-Steer-systemet indeholder sensorer, der bruger T2-terreenkompensationsteknologi til
rullekompensation, nér keretojet er pé en skraning eller korer over et bump. Hvis
rullekompensationen skal fungere ordentligt, skal controlleren veere kalibreret.

1. Veelg EZ-Steer pluginet og tryk pa Kalibrer:

EZ-Steer Steering Calibration

Select Vehicle Type: Tractar - ZWDIAFWD

Cortraller Oricnation

Stoerng Potformanco

z

2. Veelg Montering af controller:

EZ-Steer Roll Calibration

Orientation

Set the image to match the
controller onentation in the cab.

@ , EZ-Steer connectors point

v towards the rear of the vehicle.

Cancel Mext
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3. Veelg SCMets (styringskontrolmodul) retning pa rullelisten Montering og tryk pa Naeste:

EZ-Steer Roll Calibration
~Roll Offset

Park the vehicle and mark the
inside pasition of both sets of
wheels.

.---

Al

Previous | Next

4. Parkér koretojet, afmeerk indersiden pa alle fire hjul og tryk pa Naeste.

Skeermen registrerer rulleforskydningen i den forste retning. Dette tager cirka 20
sekunder. Undga at beveege koretgjet, mens forskydningen afleeses.

5. Vend keretgjet rundt, serg for at hjulene er over meerkerne fra Trin 4 og tryk dernaest pa
Nzeste:

EZ-Steer Roll Calibration
~Rall Offset

Press OK to accept these
settings or Cancel to restore the
previous settings.

{1
‘I._

«-8 | | ------
—

—§

Orientation Front

Roll Offset nia

Cancel I Ok

Skeermen registrerer rulleforskydningen i den anden retning. Dette tager cirka 20
sekunder. Undga at bevege koretojet, mens forskydningen afleeses.

6. T2-kalibreringsresultaterne vises i vinduet Rulleforskydning.Rulleforskydningen ber veere
mellem 0° og 4°.
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5

7.

Tryk pa OK. Skeermbilledet EZ-Steer-styringskalibrering vises.

Kalibrering og indstilling af EZ-Steer-parametrene

Hvis du vil kalibrere EZ-Steer-systemet og indstille de korrekt parametre for styreevnen, skal
du gere folgende, mens koretgjet kerer forleens langs A-B-linjen.

1.

Veelg Styring pé skeermbilledet EZ-Steer-styringskalibrering. Skeermbilledet EZ-Steer-

styring vises.

Du kan konfigurere indstillingerne for Vinkel per omdrejning under fanen Trin I:

EZ-Steer Sieering Performance

imes |rark Frrnr Hishore

[200Q00000Q0RIQ000002Q03QQRCD

|e==ding Srmeend OMline Dizlorice Arreroge Oflline
| 0.00° pomgh | 4857 | 4957

Step 1 | Step 2 ‘ Step 3 | |
i L] 4an

Angle Per Turn
Start by opcning & ficld and sctting an AB linc.,

While still on the AB linc, nudge left o right, then Y 36 in
engage EL Stecr, Minimizoe offine distace by

fghe Per Tum
Hudia e rernsnt

adjusting the sciing on thiz tab. n)
- . Hukige
Qptinize Fy#tom poifomance using Angle Per Tum S

then change be bhe nest fab.
L =3
Status Connected
Cument Warning Can't engage: EZ-Steernat
calibrated
Ok

Dette er vinklen, som hjulene drejes, nar rattet drejes en hel omgang. Dette er en

grovjustering af aggresiviteten. Hvis indstillingen er for lav, skal systemet muligvis bruge

flere forseg pa at nd linjen.
Gor folgende, mens koretojet korer forleens langs med A-B-linjen:
a. Rykkoretgjet 1 m til vensre eller hgjre for A-B-linjen.

b.  Aktivér EZ-Steer-systemet.

c. Juster veerdien under Vinkel per omdrejning, sa koretojet beveeges teettere pa
styrelinjen, nér systemet aktiveres.

For at foretage...

Skal du gere folgende...

Mere aggressive sving

Reducere vaerdien under Vinkel per omdrejning.

Mindre aggressive sving

@ge vaerdien under Vinkel per omdrejning.

Bemcerk - Brug historikgrafen for linjeafstand overst til hajre pd siden og gennemsnitsafstanden
til linjen til at optimere EZ-Steer-styringen pad hvert trin i kalibreringen.
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3. Dukan konfigurere indstillingerne for Aggressivitet under fanen Trin 2:
EZ-Steer Steering Performance
. imss |rark Frrne Hishore
[20Q0Q20000020QQ020022Q0QARCD
1e=nding Spaeend Offline Bislorice dversge Offine
| 0.00" Bomph | 5 548" | 5 355"
Step 1 Step 2 ‘ Step 3 |
Online Aggressiveness s w " o
e L S U
Angle Por Tumm must be aptimized prior to changing Hudia i rarmant
Qnline Aggressrecncss.
With the vehicle online, nwdge loft «r right, then =
engage EL Stecr, Minimizoe offfine distace by 100 %
adjusting the sciing on thiz tab. Humpge
Qptinize Fy#tom poifomamce using Cnline i
Aggressiveness then chamge to the nowt rab. £ =3
Status Connected
Cumait Warning Can't engage: EZ-Steernat
calibrated
Ok
Indstillingen Aggressivitet bruges til at finjustere, hvor aggressivt systemet fastholder
linjen. Hvis indstillingen er for lav, fastholder koretgjet ikke linjen. Hvis indstillingen er
for hgj, er der risiko for overkorrektion og S-sving.
4. Juster indstillingen under Aggressivitet, s& koretojet kommer sa teet pa linjen som muligt,
uden at der laves S-sving,
For at foretage... Skal du gore folgende...
Mere aggressive sving @ge veerdien under Aggressivitet.
Mindre aggressive sving Reducere veerdien under Aggressivitet.
5. Dukan justere indstillingerne for Dadgangsforskydning under fanen 7rin 3:
EZ-Steer Steering Performance
. imss |rark Frrne Hishore
[20Q0Q20000020QQ020022Q0QARCD
1e=nding Spaeend Offline Bislorice dversge Offine
| 0.00" Bomph | 51T | 5 G.28"
Step 1 | Step 2 Step 3 | |
Freeplay Offset w " o
Frmvpley vl
anline Aggressisencss must be optimized prior to Hudge licrarent
changing Freeplay Offset.
With the vehicle online, nadge left ar right, then e
engage EL Stecr. Minimize offine distace by _—
adjusting the sefting on this tab. Humpge
Qptinize systom poifomamoe using Frocplay DOfser d
then DK o shore the settimgs. e >
Status Connected
Curent Warning Can't engage: EZ-Steernat
calibrated
oK
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Tilfaj en dedgangsforskydning, hvis styringen har sterre dedgang i den ene side, og det
forer til, at koretojet konstant treekkes til den ene side af styrelinjen.

6.  Aktivér systemet pa A-B-linjen.

Nar koretgjet afviger fra | Skal du gere folgende...

linjen...

Til venstre @ge dgdgangsforskydningen til hgjre.
Til hgjre @ge dedgangsforskydningen til venstre.

Bemcerk - Hvis du kalibrerer et kncekstyret koretaj med firehjulstreek, skal du muligvis indstille
motorhastigheden til Auto lav.

Bemcerk — Fanen Avanceret kalibrering kan ikke bruges i ojeblikket. Hvis du vil have adgang til
disse funktioner, skal du veelge Diagnostik til EZ-Steer-pluginet fra hovedskermbilledet med
konfiguration.

7. Indtast parametrene og tryk derefter pa OK. Skeermbilledet EZ-Steer-styringskalibrering
vises.

8. Tryk p& OK. Skeermbilledet Konfiguration vises.

EZ-Steer-plugindiagnostik
Pa skeermbilledet EZ-Steer-diagnostik vises SCM-statistikken og inertioplysningerne.

1.  Paskeermbilledet Konfiguration skal du veelge EZ-Steer-plugin'et og derefter trykke pa
Diagnostik. Skeermbilledet EZ-Steer-diagnostik vises.

Pa dette skeermbilledet vises koretgjets rulning og kurs samt styringskontrolmodulets

temperatur:

EZ-Steer-diagnostik D)
Serienummer 0000000000 Yersion 0.0.0

Rulninglvinkel /‘ < Rulningsrate 0,0 grad/sek

0,0 grad \ . Kalibrering af forskydnin 0.0°

Drejerate 0,0 grad/sek Retning 0,0 grad
Drejebias 0,0 grad/sek
Antal gyroer 0 Hastighed 0,0 km/t
Status Ikke tilsluttet Temperatur 0,0 grad C

Vis fejllog ‘ Styring | OK
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2. Tryk pé styring. Skeermbilledet EZ-Steer-styring vises.

Dette skeermbillede er beregnet til erfarne brugere, der har forstand pa at justere EZ-
Steer-styringen. Hvis du ikke er en erfaren bruger, anbefales det, at du folger de
nummererede faner for at justere styringsparametrene. Se Kalibrering og indstilling af
EZ-Steer-parametrene, side 5-69:

EZ-Steer-styring (Y

Historik for afstand til linjen

([00000000000000000000000 |

Retning Hastighed Linjeafstand Gennemsnit - offlil
| 0,0arad]|  00kmt] | o | arm|
Trin 1 | Trin 2 | Trin 3 Avanceret |
im o im
Yinkel pr. omdrejning Aggressivitet pa linjen Dedgang forsk.
Rykforagelse
20e 100 % 0 mm
Skub
N~ ~ ~
<< >>

Status Ikke tilsluttet
- X
QK

3. Foretag de nodvendige eendringer under fanen Avanceret og tryk pa OK. Skeermbilledet
Konfiguration vises.

Betjening af EZ-Steer-systemet med FmX-skaarmen

Aktiveringsindstillinger

Under fanen Aktiveringsindstillinger kan du justere systemets indstillinger for aktivering og
deaktivering, hvis du er nedt til at eendre de pé forhdnd valgte indstillinger.

1.  Paskeermbilledet Konfiguration skal du veelge EZ-Steer-pluginet og derefter trykke pa
Indstillinger. Skeermbilledet Indstillinger for EZ-Steer vises.

2. Veelg fanen Aktiveringsindstillinger. Der vises folgende funktioner:

Indstilling Beskrivelse

Minimal hastighed Den laveste hastighed som systemet kan aktiveres ved. Hvis systemet aktiveres,
og hastigheden falder under denne greense, deaktiveres systemet.

Maksimal hastighed Den hgjeste hastighed som systemet kan aktiveres ved. Hvis systemet aktiveres,
og hastigheden overstiger denne graense, deaktiveres systemet.

Maksimal vinkel Den hgjeste vinkel som systemet kan aktiveres ved. Hvis keretgjet neermer sig
keresporet fra en stgrre vinkel end denne graense, kan systemet ikke aktiveres.

5-72  Brugervejledning til FmX-skaermen



Muligheder for guidning af keretej 5

Indstilling

Beskrivelse

Aktivér udenfor linjen

Den starste afstand fra k@resporet som systemet kan aktiveres ved. Hvis
koretgjet neermer sig kgresporet fra en starre afstand end denne graense, kan
systemet ikke aktiveres.

Deaktiver af linjen

Den starste afstand fra keresporet som systemet kan forblive aktiveret ved. Hvis
koretgjet karer leengere vaek fra linjen end denne graense, deaktiveres systemet.

Aktivér pa A-B

Konfigurer, om systemet kan aktiveres pa hoved-A-B-linjen.

Afbrudsfelsomhed

Angiver hvor meget rattet skal drejes, inden systemet deaktiveres.

EZ-Steer ekstern kontakt

Bruges til at konfigurere hvordan en kontakt ved seedet/foden fungerer.

3. Juster Aktiveringsindstillinger efter behov og tryk pa OK. Skeermbilledet Konfiguration

vises.

Aktivering af systemet

Hvis du vil aktivere EZ-Steer-systemet, skal du have en &ben mark pa skeermbilledet Kar og
have defineret en A-B-linje. Koretojet skal veere inden for aktiveringsgreenserne angivet under
EZ-Steer-systemets Aktiveringsindstillinger.

EZ-Steer-systemet kan aktiveres manuelt pa folgende mader:

»  Tryk pa aktiveringsknappen pé hovedskeermbilledet til styring, eller tryk pa
aktiveringsknappen pa fjernbetjeningen (ekstraudstyr).

e Tryk pa den valgfri eksterne aktiveringsfodpedal.

Deaktivering af systemet

Hvis rattet drejes manuelt, deaktiveres EZ-Steer-systemet. Det anbefales, at du kontrollerer
indstillingen, inden du starter systemet i en ny installation, ved at aktivere pa en linje og dreje
rattet indtil EZ-Steer deaktiveres. Du kan eendre, hvor meget kraft der skal til for at deaktivere
systemet under Falsomhed for tilsidescettelse pa skeermbilledet EZ-Steer-indstillinger. EZ-Steer-
systemet deaktiveres automatisk nar:

»  Koretojet er uden for aktiveringsgreenserne angivet pé skeermbilledet
Aktiveringsindstillinger.

o Systemet er pa pause.
e GPS-positionerne er tabt.

»  Minimal positionskvalitet er indstillet til en korrektionsmetode med hgj preecision, og
systemet modtager positioner med lav preecision (for eksempel ingen korrektioner).
e Systemet kan deaktiveres manuelt pd folgende méder:
- Tryk pa aktiveringsknappen pé hovedskeermbilledet til styring, eller tryk pa
aktiveringsknappen pa fjernbetjeningen (ekstraudstyr).
- Drej pé rattet for at tilsideseette den elektriske motor.
- Tryk pa den valgfri eksterne aktiveringsfodpedal.

Nar systemet ikke er i brug, skal motoren heegtes af rattet og fastgeres med lasekrogen.
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EZ-Steer-pluginskaermbillede

Under fanen EZ-Steer pa skeermbilledet Ker vises de
aktuelle veerdier for rykforogelse og aggressivitet ift.

linjen.

Brug knapperne < og > til at ege og reducere
rykforagelsen med den afstand, der er angivet pé Nudge
skeermbilledet Styringsindstillinger. E 0'0.0"

Brug knapperne - og + til at reducere og oge
aggressiviteten ift. linjen med 5 %.

Standardveerdien indstilles pa _ Online Aggr
konfigurationsskeermbilledet 100
Styringsindstillinger.

Koretojsspecifik ydeevne

Inden du bruger EZ-Steer-systemet, anbefales det, at du overvejer folgende keoretojsspecifikke
forslag ang. funktionalitet.

Keretgjstype

Koretgjstype Ydeevnetip

2WD-traktor

Geelder for EZ-Steer systemer der installeres pa traktorer med SuperSteer (f.eks. New
Holland TG). Hvis traktoren har en SuperSteer-foraksel, opnar du maksimal
funktionalitet ved at:

Reducere vaerdien for Aggressivitet pa linjen.

Kor teet pa skaret og serg for, at forhjulene er lige, for du aktiverer EZ-Steer-
systemet.

Aktiver differentialespeerren for at fa en jeevnere ydeevne, nar koretojet treekker
et redskab over bearbejdet jord. Det forhindrer, at maskinen traekker skarpt til
venstre eller hgjre. Hvis du kalibrerer pa et hardt underlag, skal du sla
differentialespeerren fra.

Firhjulstrukken traktor

EZ-Steer-systemet kan installeres pa Case IH STX-traktorer med Accusteer. For optimal
ydeevne skal Accusteer deaktiveres med kontakten i fgrerhuset (hvis muligt).

Sprojte ¢ Det er almindeligt for disse kgretgjer at have langsom styring. Brug hgj
aggressivitet for at kompensere for dette.

* @g aggressiviteten, hvis du oplever store, langsomme svingninger.

e Nar du konfigurerer systemet pa en sprgjte, kan du indstille styringsforsinkelsen
pa skaermbilledet Karetgjsindstillinger.

e Nogle sprojters styring er leenge om at reagere pa ratbeveegelser. Systemet
bruger styringsforsinkelsen til at kompensere for dette og sikre, at
styringskorrektionerne sker pa det rette tidspunkt.

Skarlaegger ¢ Nar du konfigurerer systemet pa en skarlaegger, er indstillingen Forsinkelse for

skarleeggerstyring tilgeengelig pa skaermbilledet Keretajsopseetning.

Visse skarleeggere har en styring, der reagerer langsomt, nar du drejer rattet.
Systemet bruger styringsforsinkelsen til at kompensere for dette og sikre, at
styringskorrektionerne sker pa det rette tidspunkt.

For at forbedre skarlaeggerens ydeevne kan du justere indstillingen for
Forsinkelse af skarlaeggerstyring med en lille smule (0,1 sekund) ad gangen. Test
resultatet mellem hver justering.
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Efter brug af EZ-Steer-systemet
Nar du er feerdig med at bruge EZ-Steer-systemet, skal du gere folgende:

e Inden du forlader koretojet, skal du slukke for EZ-Steer-systemet pé afbryderkontakten
eller ved at treekke stromstikket ud.

e Hvis EZ-Steer-systemet ikke bruges, skal du dreje motoren veek fra rattet.
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GPS-

modtageren

| dette kapitel:

Konfiguration af GPS-
modtageren

Hurtig genstartsteknologi til
Autoseed

Konfiguration af en GPS-
modtager med AgRemote-
softwaren

Aktivering af NMEA-
meddelelsesoutput

Aktivering af radarudlaesning

KAPITEL

Nar du installerer Manuel styring, Autopilot eller
FieldLevel II-plugin’et, tilfgjer systemet
automatisk en GPS-modtagerfunktion, der styrer
den interne GPS-modtager.

Systemet kan desuden have endnu en GPS-
modtager. TrueTracker-systemet bruger f.eks. en
anden modtager, der konfigureres med en
separat GPS-modtagerfunktion. I dette kapitel
beskrives det, hvordan du konfigurerer de fire
versioner af GPS-modtagerfunktionen.
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Konfiguration af GPS-modtageren

1.  Pé skeermbilledet Konfiguration skal du veelge funktionen GPS-modtager og derefter
trykke pé Indstillinger:

Autopilot GPS Receiver Settings

Settings

Advanced | Logaing ‘ SecureHTK‘

Cormrections ‘WAAS j

Cancel | Vehicle: EZ-Guide 700, WAAS oK |

2. Tryk pé de korrektioner, der skal bruges, pé rullelisten Korrektioner.

3. Hvis der veelges RTK-korrektioner, skal du indtaste det passende netveerks-id pa
basestationen.

4. Hvis der er valgt korrektioner af typen HP/XP, kan funktionerne til Autoseed™-
teknologien anvendes. Du kan leese mere under Hurtig genstartsteknologi til Autoseed,
side 6-5.
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Indtastning af 450-Mhz frekvenser
Hvis FmX-skeermen har en intern 450-MHz radio, kan du indstille radiofrekvensen og
radioens tradlese tilstand.
1.  Pa skeermbilledet Konfiguration skal du veelge funktionen GPS-modtager og derefter
trykke pé Indstillinger:
Manual Guidance GPS Receiver Settings
Seftings | Frequencies | SecureRTK | | Logging | Radar Oanurl
Receiver ‘In‘temal Primary j
Corrections ‘HTK j
Net ID ‘ 25
Cancel Vehicle: No GPS, Old radio fw oK |
2. Veelg fanen Frekvenser. Listen over aktuelle frekvenser vises:
Manual Guidance GPS Receiver Settings
Settings Frequencies | Advanced | Logging | Radar 0|.|1p|.|1|
1: 450.00000 Add ‘
2: 460.00000 Edit ‘
3: 470.00000
4: 459.83125
Wireless Mode
‘TT-ﬁOs 4800 j
Delete ‘
Cancel Vehicle: Internal, Autonomous oK [
Bemcerk - Der kan gemmes op til 19 forskellige frekvenser.
3. Dukan tilfgje en frekvens ved at trykke pa Tilfg;j.
4. Indtast frekvensen pa den neeste onskede kanal, og tryk derefter pa OK. Skeermbilledet
Indstillinger for GPS-modtager vises.
5. Veelg den gnskede tilstand pé rullelisten Trddlps tilstand, og tryk pa OK.
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Aktivering af SecureRTK

SecureRTK er Trimbles egenudviklede sikkerhedsfunktion til basestationen og giver en
tienesteudbyder til Trimble RTK-basestationer mulighed for at generere tidsbaserede
kodeord til deres understottede enheder. SecureRTK forudseetter firmwareversion 1.59 eller
senere pa MS750™ GPS-modtagere og firmwareversion 3.67 pd AgRTK- og AgGPS 442-

basestationer.

1.

Pa skeermbilledet Konfiguration skal du veelge funktionen GPS-modtager og derefter

trykke pa Indstillinger:

EZ-Steer Indstillinger for GPS-modtager Y

Radar uddata

Indstillinger | SecureRTK | Avanceret | Logfering

Karrektioner ’RTK v

MNet-I1D ’ 1

NMEA uddata |

Afbryd Kgretai: Ingen GPS, NetvaerksID: 1 oK

Veelg fanen SecureRTK.

EZ-Steer Indstillinger for GPS-modtager W)

Indstillinger SecureRTK | Avanceret | Logfgring | Radar uddata
MNagle Beskrivelse Status Udlzb

1 ’ NS, N/,

2 ’ NS, N/,

3 ’ NS, N/,

4’ NS, N/,

5 ’ NS, N/,

Afbryd Karetai: Ingen GPS, NetvaerksID: 1 Ok
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3. Ifeltet Nogle skal du indtaste det kodeord til basestationen, som du har faet af
tjenesteudbyderen.

Felterne Status og Udlob skifter, s& du kan se sikkerhedsfunktionens aktuelle status.
4. Valgfrit. Indtast navnet pé basestationen i feltet Beskrivelse.
5. Tryk pé OK.

Hvis SecureRTK er aktiveret p& basestationen, kan enheder med godkendte kodeord bruge
korrektioner fra basen.

Bemcerk — Enheder uden et SecureRTK-kodeord kan ikke fi adgang til en sikret Trimble RTK-
basestation.

Hurtig genstartsteknologi til Autoseed

Den hurtige genstartsteknologi til Autoseed reducerer markant den pakreevede tid til
OmniSTAR HP/XP/VBS-konvergens. Nar OmniSTAR-signalet forst har konvergeret, kan du
slukke modtageren. Nar du neeste gang teender modtageren, vil preecisionsniveauerne veere
som de var, inden den blev slukket.

Huvis du vil drage fordel af Autoseed-teknologi:

e Skal du bruge OmniSTAR HP- eller XP-korrektioner

o Skal du lukke modtageren ned

e Ma du ikke bevage koretojet, inden du har teendt modtageren igen
e Skal GPS-modtageren have fri udsigt til himlen

Bemcerk — Beveegelse af koretojet resulterer i utilfredsstillende funktionalitet, herunder lengere
konvergenstid og stedforskydning.

Sédan aktiveres Autoseed-teknologien:

1.  Pa skeermbilledet Konfiguration skal du veelge funktionen GPS-modtager og derefter
trykke pa Indstillinger. Skeermbilledet Indstillinger for GPS-modtager vises.

2. Velg enten OmniSTAR HP/XP eller OmniSTAR HP/XP-VBS pa rullelisten Korrektioner.
Nu kan knappen Autoseed bruges.
3. Veelg Autoseed og tryk pd OK.

Brugervejledning til FmX-skeermen  6-5



6 GPS-modtageren

Konfiguration af en GPS-modtager med AgRemote-softwaren

FmX-skeermen har en virtuel AgRemote-brugerflade til manuel justering af GPS-
modtagerindstillinger. Funktionen anbefales kun til erfarne brugere.

Sédan abne den virtuelle AgRemote-brugerflade:

1.  Pa skeermbilledet Konfiguration skal du veelge funktionen GPS-modtager og derefter
trykke pa Diagnostik. Skeermbilledet GPS-status vises.

2. Tryk pd AgRemote. Den virtuelle AgRemote-brugerflade vises.

Du kan leese mere om, hvordan AgRemote-brugerfladen bruges i AgRemote-
softwareguiden til AgGPS-modtagere p4 www.trimble.com.

Aktivering af NMEA-meddelelsesoutput

NMEA-meddelelsesformatet er et standardformat, som GPS-modtagere bruger til
kommunikation. Hvis du har en sluttet en ekstern enhed til Autopilot-controlleren, kan du
aktivere NMEA-meddelelsesoutput fra controlleren, s enheden modtager NMEA GPS-
positioner.

Meddelelserne udleeses gennem NavController-ledningsbundtets stik til beerbare computere.
Nogle GPS-modtagere kan udleese NMEA-meddelelser til en ekstern enhed. Sddan geres det:

1.  Pa skeermbilledet Konfiguration skal du veelge funktionen GPS-modtager og derefter
trykke pa Indstillinger. Skeermbilledet Indstillinger for GPS-modtager vises.

2. Tryk pd NMEA-uddata:

NMEA Message Output Settings

Message Rate Off

L ][]

[SEDO

Messages Enabled

Q
=+

Q
=

L L L L L

Cancel 0K [

3. Marker den passende beskedrate og derneest baudhastigheden.

4. I gruppen Aktiverede meddelelser skal du veelge de NMEA-meddelelsestyper, der skal
udleeses. Undlad at aktivere alle formater.
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5. Tryk p& OK for at fortseette.

Bemcerk - Hvis du vil aktivere NMEA-udlcesning fra en anden modtager (feks. GPS-modtageren
tilsluttet en TrueTracker-systemcontroller), skal du veelge plugin'et til modtageren pa pluginlisten.

Aktivering af radarudlaesning

FmX-skeermen kan konvertere GPS-hastighed til en analog frekvens, der er identisk med
udleesning fra en radar-hastighedssensor. Radarimpulser understettes via port C og D pa

skeermen.

& FORSIGTIG - Hvis Y-deleren p& FmX til NavController ll-kablet © szettes i stikket P4 eller P12 p&
NavController ll-ledningsbundet @, vil det medfere beskadigelse af FmX-skaermen, og garantien

vil bortfalde.
Element | Beskrivelse Trimble-deInummer
(1) FmX-skeermen 93100-01
2) FmX-stremkabel 66694
© FmX-streamkabel med relee og kontakt (strembus) 67259
(4 Almindeligt stremkabel 67258
e FmX til NavController ll-kabel med Y-deler 75741
06 22-bens DTM til 2-bens DT-stremadapter 67095
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Element | Beskrivelse Trimble-delInummer
(7 NavController Il 55563-00
() 8 m GPS TNC/TNC RT-kabel med vinklet stik 50449
© AG25 GNSS-antenne 68040-00S
Q Hovedkabel til NavController Il 54601
(1) Universel FmX-radaradapter 68461
® Udleaesningskabel til radarhastighed 64274

Konfiguration af radarudlasning

1.  Pa skeermbilledet Konfiguration skal du veelge GPS-modtageren til de plugins, der bruger

en intern GPS-modtager, og derefter trykke pa Indstillinger:

EZ-Steer Indstillinger for GPS-modtager

Indstillinger Logfaring

| SecureRTK | Avanceret

Radar uddata

Korrektioner

MNet-1D ’

NME& uddata

Kgretdj: Ingen GPS, NetvaerksID: 1

Afbryd

.

2. Veelg fanen Radar-uddata.
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Veelg Tilslutning D pa rullelisten Tilslutning for at aktivere radarudleesning:
EZ-Steer Indstillinger for GPS-modtager (Y
Indstillinger SecureRTK | avanceret | Logfaring Radar uddata
Tilslutning Tilslutning D j
Radar frekvensrate ’ 17.00 Hz/kph
Afbryd Karetai: Ingen GPS, NetvaerksID: 1 Ok
Veelg feltet Radar-frekvensrate.
Indtast den enskede veerdi, og tryk derefter pa4 OK. Skeermbilledet Indstillinger for GPS-
modtager vises.
Tryk pé OK.
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KAPITEL

Konfiguration af redskab

| dette kapitel:

Indledning
Sadan oprettes et redskab
Valg af et eksisterende redskab

Import af et redskab fra
FieldManager-skeermen

Justering af redskabets
indstillinger

Sletning af et redskab

I dette kapitel beskrives det, hvordan et redskab
til keretgjet konfigureres. Se Kapitel 10,
Avanceret konfiguration for at fa yderligere
oplysninger.

Du skal konfigurere redskabet, s& systemet kan
registrere:

»  Hvilken type redskab der er tilsluttet

e Hvor stort et areal det deekker

»  Hvor stor forskydningen er

Bemcerk — Nogle konfigurationsindstillinger er ikke
til radighed, nar der er dbnet en mark pa
skeermbilledet Kor. Du kan fi adgang til
indstillingerne ved at trykke pad knappen Hjem fra
skermbilledet Kor. Nar du bliver bedt om at lukke
marken, skal du trykke pd Ja.
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Indledning
Gor et af folgende for at fa anvende et redskab:
»  Lees videre nedenfor, hvis du vil oprette et nyt redskab.
e Lees mere pé side 7-3, hvis du vil veelge et eksisterende redskab.

o Lees mere pa side 7-3, hvis du vil importere et redskab oprettet til AgGPS 170-
markcomputeren.

Nér du har valgt et redskab, skal du justere indstillingerne. Se side 7-4.

Sadan oprettes et redskab
1.  Trykpa # pé startskeermbilledet.
2. Péskeermbilledet Konfigurationsvalg skal du trykke pé redskabets kontakt.
3. Indtast administratorkodeordet om nedvendigt (se Adgang vha. kodeord, side 4-3).
4. Pé skeermbilledet Konfiguration af redskab skal du trykke pa Nyt:

Implement Configuration

Best Way 1200-90 Breadacre

Best Way 1200-90 row

JD1760 12-30

Mew Implement (Current)

Toyota Tacoma
box scraper

mower

Delete | OK |

5. Skeermbilledet Nyt konfigurationsnavn vises (med et virtuelt tastatur).

6. Angiv et navn til det nye redskab, og tryk derefter pa OK.

Du kan leese mere om konfiguration af redskabet under Justering af redskabets
indstillinger, side 7-4.

7.  Skeermbilledet Velg aktive plugins vises. Veelg de plugins, der skal bruges med redskabet,
og tryk derefter pa OK.

8. Guiden Indstillinger for redskabet vises. Angiv de nedvendige oplysninger under hver fane
— lees mere under Justering af redskabets indstillinger, side 7-4.
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Bemcerk - De nodvendige oplysninger i guiden Indstillinger for redskabet afhcenger af de plugins,
du valgte pd trin 7.

9. Tryk pé oK.

Din aktuelle konfiguration vises nu pa skeermbilledet Konfiguration.

Valg af et eksisterende redskab
Sédan veelger du et allerede konfigureret redskab:
1.  Trykpa # pa startskeermbilledet.
2. Paskeermbilledet Konfigurationsvalg skal du trykke pé redskabets kontakt.
3. Indtast administratorkodeordet om nedvendigt. Se Adgang vha. kodeord, side 4-3.
4

Pa skeermbilledet Konfiguration af redskab skal du veelge det redskab, du vil skifte til og
derefter trykke pa OK.

Bemcerk — Hvis der kun er ét redskab, veelges det automatisk.
P& skeermbilledet Konfigurationsvalg kan du se, hvilket redskab der er valgt i gjeblikket.

Du kan lzese mere om indstillingerne under Justering af redskabets indstillinger, side 7-4

Import af et redskab fra FieldManager-skaermen
FmX-skeermen kan importere og bruge redskaber, der er oprettet pa FieldManager-skeermen.
Sédan importeres et redskab:
1. Kopier redskabsfilen til mappen AgGPS p&4 USB-ngglen.
Indsaet USB-neglen i FmX-skaermen, og teend derefter for skaermen.
Tryk pa & pa startskeermbilledet.
Pa skeermbilledet Aktuelle konfigurationer skal du trykke pa Konfigurer.
Indtast administratorkodeordet om nedvendigt. Se Adgang vha. kodeord, side 4-3.
Veelg System i dialogboksen Konfiguration, og tryk derefter pa Indstillinger
Veelg Datafiler og tryk pa Administrer.
Veelg Redskab fra listen til venstre, og tryk pa Kopier.

O© % N o ok »

Pa skeermbilledet Konfigurationsvalg kan du nu se redskaberne fra FieldManager-
skeermen.
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Justering af redskabets indstillinger

Skeermbilledet til konfiguration af redskabet indeholder fem sektioner:

Sektion Definition

Redskabstype Beskriver det aktuelle redskabs primaere opgave.

Malinger De ngdvendige grundleeggende oplysninger til styring med EZ-Steer-systemet
eller Autopilot-systemet.

Geometri Mere detaljerede redskabsdimensioner der kraeves til bedre redskabsmodellering
bade med og uden en GPS-modtager pa redskabet.

Overlapning De veerdier der kreeves til at anvende eller undga overlapning.

Ekstra Giver adgang til Hybridkonfiguration-funktionerne og konfiguration af ekstern
logkontakt.

Redskabstype
Implement Setup ? @)

Implement Type

Measurements

Geometry | Overlap |Switche5

Planting j

) & E B AW
Layout Edit

EFNERE

Cancel oK

1. Veelg den aktuelle opgave pa rullelisten under fanen Redskabstype.

2. Dukan endre redskabslayoutet ved at trykke pa Rediger og veelge den layouttype, der
passer til redskabet.
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Malinger

Indstillinger for redskabet 7] @)

Implement Type  Measurements

Extras

Geometri | overlap

Arbejdsbredde

Behandlingsbredde

Pragram
Forskydning

Razkker

Venstre/hgjre
forskydning

sl

9.14 m (A o

9.14 m

0.00 m (B

Q)

12

\
by

0.00 m (©

e
N

Cancel

QK

Bemcerk - Skermbilledets storrelse skaleres i forhold til koresporets bredde eller sprojtebredden,
alt efter hvilken af dem der er storst. Hvis en forskydning er storre end denne, kan traktorbilledet
ga ud over kanten af skeermbilledet.

Bemcerk — Denne indstilling bruges til navigation. Nar du trykker pd Hop pa skermbilledet Kor
Jor at justere styrelinjen, beveeger styrelinjen pd tveers af dette antal reekker.

Angiv folgende malinger for redskabet:

Maling

Beskrivelse

Koresporsbredde

Bruges til at indstille afstanden mellem styrekorsler.

Sprojtebredde

Sprojtebredden pa redskabet eller bommen. Dette mal afger bredden for
deekningslogning og kortlaegning.

Program
Forskydning

Males fra koretgjets faste aksel til punktet pa redskabet, hvor deekningslogning
males. Den faste aksel varierer efter koretojets type:

e Bagaksel pa frontstyret traktor og selvkgrende sprojte.
¢ Frontaksel pad mejeteersker og traktor med firehjulstraek
e Midten af beeltet pa en baeltetraktor

Reekker

Antallet af reekker der deekkes af redskabet.

Venstre-
/hejreforskydning

Males fra midten af koretgjet til midten af redskabet eller mejemaskinen. Dette
mal justerer traktorens spor, saledes at en forskydning af redskabet centreres pa
styrelinjen.
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Geometri

Implement Setup @]

Implement Type

Type |Drawbar hd
Hitch to Ground i "
Contact Point L e @

Measurements Geometry | Overlap |Switches

OK

Indstillingerne pa fanen Geometri anvendes til at indstille mélene, som kraeves til preecis

redskabsmodellering.
Maling Beskrivelse
Type Veelg redskabstypen. Antenneforskydningerne er pakreevede, nar en GPS-antenne
monteres pa redskabet til TrueGuide- eller praecis modellering.
Opheeng til Males fra traktorens ophaengskrog til punktet pa jorden, som redskabet roterer
kontaktpunkt omkring. Pa plantemaskiner er dette typisk sdenhederne eller midten af adskillige
pa jorden raekker af veerktojer.

Bemcerk - Pd modellerede redskaber medforer en forkortelse af denne indstilling, at redskabet
bliver hurtigere klart, mens en forleengelse betyder, at redskabet bliver langsommere klart.
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Overlapning

Implement Setup

7?9

Measurements

Implement Type Geometry QOverlap |Switches

Cancel

OK

Brug denne fane til at indstille Infill-greensen. Nar du kortleegger en forager, opretter du en
indre og en ydre graense. Veelg Indre for at slukke for sektioner, ndr redskabet nér den indre
greense. Veelg Ydre for at slukke for sektioner, nér redskabet nér den ydre greense.

Kontakter

Implement Setup

? 2

Switches

Implement Type | Measurements Geometry Overlap

Implement Lift Setup

Cancel

oK
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Tryk pa Indstillinger under fanen Kontakter:

Add/Edit Implement Lift Sensor Wl

1

S

Number of Switches

Minimum Changed Switches

Cancel oK

Angiv folgende i dialogboksen Tilfoj / rediger sensor til redskabsloft:

Maling Beskrivelse

Status Veelg TIL, hvis du har knyttet en eller flere redskabskontakter til
redskabsstyringssystemet.
Veelg FRA, hvis du ikke har knyttet nogen redskabskontakter til
redskabsstyringssystemet.

Antal kontakter |Veelg antallet af redskabskontakter, du har knyttet til redskabsstyringssystemet.

Minimalt antal | Angiv det minimale antal kontakter, der skal registreres af systemet, for at afgere

a&ndrede om redskabet skal Igftes.
kontakter
Sletning af et redskab

Sadan slettes et redskab, du ikke leengere har brug for:
1.  Pa skeermbilledet Konfigurationsvalg skal du trykke pa Redskabskontakt.

2. Péskeermbilledet Konfiguration af redskab skal du veelge det pageeldende redskab pa
listen.

3. Trykpéslet.
4. Nar du bliver bedt om at bekreefte sletningen, skal du trykke pa Ja.
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KAPITEL

Oversigt over plugins

| dette kapitel: [ dette kapitel gennemgas plugins til det FmX-

skeermen og konfiguration af sddanne.
m Indledning til plugins
Bemcerk — Nogle konfigurationsindstillinger er ikke

. til radighed, nar der er dbnet en mark pa

PISEN skeermbilledet Kor. Du kan fi adgang til
m Konfiguration af et plugin indstillingerne ved at trykke pd knappen Hjem fra
skeermbilledet Kor. Nar du bliver bedt om at lukke
marken, skal du trykke pd Ja.

m Tilfojelse eller fjernelse af et

B Indtastning af kodeordet for at
aktivere et plugin
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Indledning til plugins

FmX-skeermen har et antal plugins, du kan installere for at udvide funktionaliteten.

De fleste af disse plugins forudseetter yderligere hardware.

pa den samme mark.

Element Status Beskrivelse Skal du kigge pa...

Ag3000-modem Valgfrit | Aktivér Ag3000 GSM/GPRS-modemmet for at Kapitel 19, VRS
modtage korrektion af RTK-typen vha. VRS- Plugin for DCM-300
netveerksinfrastrukturteknologi. and Ag3000

Modems
EZ-Remote-joystick Valgfrit | Bruges til at fjernstyre en raekke Kapitel 20, The EZ-
displayfunktioner. Remote Joystick
LB25 ekstern lysbom Valgfrit | Overvag linjen med en anden eller tredje Kapitel 21, The LB25
lysbom. External Lightbar
FieldLevel Survey / Design, |Valgfrit |e Foretagen opmaling af en mark, og opret et | Kapitel 9, Water
FieldLevel I, Tandem/Dual design. Management
¢ Planér marken efter et design, installer
draen under overfladen eller grofter pa
overfladen.

e Styr planeringen med to GPS-modtagere i en
af to mulige konfigurationsmuligheder til
planeringsmaskiner.

Field-1Q Valgfrit | Konfigurer Field-IQ™-systemet til styring af Kapitel 10, The
afgredeinput for at styre sektioner og variere Field-1Q Plugin
sprgjtemaengderne.

GreenSeeker Valgfrit | Bruges til at variere gedningsmaengden i realtid | Kapitel 11, The
med malinger af afgredesendringer. GreenSeeker Plugin

Ydelsesovervagning Valgfrit | Fa adgang til oplysninger ifom. Kapitel 18, The Yield
ydelsesovervagning i mejetaerskere fra John Monitoring Plugin
Deere og pa Ag Leader-display.

TrueGuide Valgfrit | Konfigurer redskabstyringsystemet Kapitel 12, The
TrueGuide™. TrueGuide Plugin

TrueTracker Valgfrit | Konfigurer redskabstyringsystemet TrueGuide™ | Kapitel 13, The
for at tilvejebringe styring af redskaber. TrueTracker Plugin

Seriel doseringscontroller |Valgfrit |Konfigurerer en controller til variabel dosering, |Kapitel 14, The
som ikke er fra Trimble. Serial Rate Control

Plugin

Ekstern output Valgfrit | Aktivér og konfigurer udlaesning af data til en |Kapitel 15, The

ekstern enhed. Remote Output
Plugin

Seriedataindtastning Valgfrit | Aktivér og konfigurer input af data fra en Kapitel 16, The

ekstern serieenhed. Serial Data Input
Plugin

Produktivitetsovervagning |Valgfrit | Konfigurer skeermen til at fungere med et Kapitel 17, The
Enalta-display, sa du kan registrere Productivity
arbejdsgange. Monitoring Plugin

Koretgjssynkronisering Valgfrit | Aktivér tradles dataoverfersel mellem koretgjer | Kapitel 19, VRS

Plugin for DCM-300
and Ag3000
Modems
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Element Status Beskrivelse Skal du kigge pa...

Virtuel Terminal Valgfrit | Aktivér kommunikation med den virtuelle Kapitel 24, ISOBUS
terminal.

Opgavecontroller Valgfrit | Aktivér og konfigurér den understgttede Kapitel 24, ISOBUS
opgavecontroller.

Visning af de installerede plugins

Sédan far du vist de aktive plugins:

1.

2.

Tryk pa & pa startskeermbilledet:

Konfigurationsvalg

E Skasrm
) Koretoi

wwm Redskab

Afbryd

System

Sprog: Dansk
Maleenheder: Metriske
Tastatur: QWERTY

New Vehicle
Traktor - 2WD/MPWD

UI DEMO

S.144m kgresporsbredde
9.1d4m behandlingsbredde
12 reekker

Ekstern kontakt Rediger

Ekstern kontakt Rediger

Ekstern kontakt Rediger

.

Pa skeermbilledet Aktuelle konfigurationer skal du trykke pa Konfigurer.
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Skeermbilledet Konfiguration vises med listen over installerede plugins i venstre side af

skeermbilledet:
Configuration
=& System [New System] R |
4 Calibrate |

m Autopilot [Vehicle]

L ﬁ GPS Receiver Diagnostics |

°) Save Config |

m Implement [New Implement]
% Switch Ccnﬁg|

4 Add/Remove | oK |

Tilfojelse eller fjernelse af et plugin
1. Tryk pa Tilfgj/fjern plugin pa skeermbilledet Konfiguration:

Select Active Plugins

Inactive Plugins Active Plugins

'@' Manual Guidance “& m Autopilot
) EZ-Steer

-._:E'Implement Monit
N

# TrueGuide 4|

<& FieldLevel Il Surw hd I

x|

2. Indtast administratorkodeordet om nedvendigt (se Adgang vha. kodeord, side 4-3).

Pa skeermbilledet Veelg aktive plugins kan du se folgende:

- Plugins, der kan bruges, men ikke er installeret endnu, vises pa listen /naktive
plugins til venstre.
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- Deinstallerede plugins vises pa listen Aktive plugins til hejre.
3. Gor et af folgende:

- Dukan installere et plugin fra listen /naktive plugins ved at trykke pa det og trykke
pé Tilfej >. Pluginet flyttes nu til listen Aktive plugins.

- Dukan fijerne et installeret plugin fra listen Aktive plugins ved at trykke pa det og
trykke pé < Fjern. Pluginet flyttes nu til listen Inaktive plugins.

4. Tryk pa OK for at vende tilbage til skeermbilledet Konfiguration.

Konfiguration af et plugin

Hvert plugin skal konfigureres forskelligt. Du kan finde en detaljeret gennemgang af, hvordan
hvert af dem konfigureres i det passende kapitel senere i denne handbog,

Generelt:

e Hvert plugin har flere skeermbilleder med indstillinger. Du kan abne skeermbillederne
ved at trykke pé pluginet og derefter pa Indstillinger, Kalibrer eller Diagnostik:

Konfiguration 7Y
Systern [Systern] Indstilling

......... Redskab [UI DEMO] Kalibrer

) EZ-Steer [Mew Yehicle] Diagnostik

""" %{"é GPS modtager Gem konfiguration

Kontaktkonfiguration

Tilfai/Fiemn ) L&s konfig. oK

»  Defleste plugins fgjer yderligere funktioner til hovedskeermbilledet.

Indtastning af kodeordet for at aktivere et plugin

Du skal indtaste aktiveringskodeordet for at aktivere visse plugins. Hvis du ikke har et
aktiveringskodeord, skal du kontakte din forhandler.

Du kan aktivere et plugin via en tekstfil (se nedenfor) eller manuelt - se side 8-6.
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Mulighed 1. Automatisk aktivering via en tekstfil
Bemeerk — Denne aktiveringsmetode er hurtigere end den manuelle metode.

Nar du keber TrueTracker-systemet, FieldLevel II-systemet eller et system med variabel rate,
giver din forhandler dig en tekstfil med et kodeord.

1. Seet USB-neglen fra FmX-skeermen i en kortlaeser, der er tilsluttet en computer.
2. Omdgb tekstfilen - slet den del af navnet, der star efter kodeordet. F.eks.:
Password 4850576341 FMX 2DGPSto2GLONASS.TXT
skal omdgbes til
Password 4850576341.TXT

3. Kopier tekstfilen med kodeordet fra computeren til mappen |\AgGPS\Firmware| pa USB-
noglen.

Nar du neaeste gang seetter USB-negglen i skeermen og teender det, aktiveres pluginet
automatisk.

Mulighed 2. Manuel aktivering vha. skaermen

1.  Teend skeermen og tryk pa Las op pa startskeermbilledet:

Advanced Functionality Access

e 2 Unlock

sssisas Variable Rate & Section Contre

. Contact your Dealer or visit
“Internal GPS Receiver WWW. Trimble.Com to unlock
| this functionality.
+@)GPS+GLONASS RTK Corrections

|| 5 Serial Number: 0123456789
. = @RTK Corrections Checksum: 01

~@0OmniSTAR HP/XP Correctior

“@)second GPS Antenna

ﬁﬁeldLevel I

aﬁ@ TrueTracker v
Tips 0K |

Bemecerk — Pd skeermbilledet Tilgang til avancerede funktioner er der en knap til at vise Tip - den
kan bruges til at fa vist flere oplysninger om funktionerne til at lase op pd FmX-skcermen.
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2. Tryk pé ikonet til det plugin, du vil aktivere, og tryk derneest pa Las op:

Enter Password to Activate Implement Steering @)

x|

3. Pédet skeermbillede der &bnes, skal du indtaste aktiveringskodeordet fra din forhandler
og trykke pé OK:

- Huvis du indtastede et korrekt kodeord, vises meddelelsen Aktiveret.
Pluginet er nu aktiveret.

- Hvis duindtastede et forkert kodeord, vises der en fejlmeddelelse. Indtast
kodeordet igen. Hvis det stadig ikke fungerer, skal du kontakte din forhandler.
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KAPITEL

GreenSeeker-plugin

| dette kapitel: I dette kapitel forklares, hvordan man
konfigurerer og bruger pluginet til GreenSeeker
RT200-systemet til variabel dosering og
m GreenSeekerens primaere kortleegning p4 FmX-skeermen.

komponenter

m Indledning

m Pleje og vedligeholdelse

m Forberedelser i marken til
udbringning af kveelstof

B Betjening af GreenSeeker-
pluginet

m Doseringsoplysninger

m Bedste praksis
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Indledning

GreenSeeker RT200-systemet til variabel dosering og kortleegning er et veerktgj til variabel
dosering af kemikalier, baseret pa mélinger af afgreden i realtid. Sensorerne méler planternes
vegetationsindeks, NDVI, mens man kerer hen over marken.

Enheden giver mulighed for at variere doseringen af forskellige kemikalier i realtid, mens den
passerer hen over afgreden. De NDVI-baserede algoritmer og parametre for variabel dosering
kan veelges i marken, og alle eendringer i dosering foretages derefter ‘on-the-go, sa der ikke
bliver langvarige forsinkelser mellem vurdering af afgroden og doseringen. Nar der udbringes
godning eller andet materiale, logges NDVI, doseringsmal og anvendt dosering, Visse
doseringscontrollere, der er tilsluttet via serielt kabel til FmX-skeermen, responderer ikke med
en 'Faktisk tilfort meengde’-veerdi.

RT200 GreenSeeker-sensorerne udsender lys pa to bestemte belgeleengder og maler det
reflekterede lys. Mikroprocessoren i sensoren analyserer det reflekterede lys og beregner den
pageeldende indeksveerdi. Dataene fra hver sensor indsamles af interfacemodulet og
bearbejdes, hvorefter de sendes til FmX-skeermen i kabinen.

FmX-skeermen viser NDVI irealtid, og sender den passende dosering til enhedens
doseringscontroller. Doseringscontrolleren kan veere et "internt” plugin til FmX-skeermen
som fx Field-IQ-systemet. Alternativt kan doseringen sendes via den serielle
doseringskontrolenhed som et systemplugin.

Definitioner

Folgende begreber forekommer gennem hele dette kapitel og i softwaren til GreenSeeker-
pluginet. Det bliver meget lettere at bruge GreenSeeker-pluginet, hvis du ger dig bekendt med
disse begreber.

Begreb | Definition

VGD Vaekstgraddage En maling af varmeenheder siden plantningen, som ligger over en bestemt
grundtemperatur.

N Kveelstofgadning

NVDI Vegetationsindeks (Normalized Difference Vegetation Index). Anvendes generelt til maling af
planters helbred og livskraft.

NDVI = (NIR_reflected - Red_reflected)/(NIR_reflected + Red_reflected).

NUE Effektivitet af kvaelstofforbrug (NUE). Procenttal for maengden af kveelstof, der optages af
planten. Fx betyder et NUE pa 60 %, at det forventes, at planten bruger 3 kg kveelstof dette ar for
hver 5 kg, der udbringes. For yderligere oplysninger, se www.nue.okstate.edu.

NRS Kveelstofrig stribe (NRS). Referencestriben/-arealet giver mulighed for at bestemme den meengde
kveelstof, der geres tilgeengelig for planten af miljget (mineralisering mv.), og hvad, der er endnu
vigtigere, dette ars forventede maksimale afgredeudbytte og reaktion pa ekstra kveelstof.

RI Responsindeks. Giver en indikation af, hvordan afgrgden vil reagere i denne saeson pa ekstra N.

VI Vegetationsindeks. En veerdi, der beregnes (eller hentes) fra seet af fjernregistrerede data, som
bruges til at saette tal pa planters sundhed, stress og livskraft.

VRA Variabel dosering. Baseret pa oplysninger fra en doseringscontroller, meengde af gadning eller
andre udbragte kemikalier.
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9

GreenSeekerens primare komponenter

GreenSeeker RT200 FmX-skaerm-komponenter

9]

£Taend—/slukkontakt

10N |l [10]
m (1) M (11) i ] (11} n {11) a
lL,.I IL"MG reenSeekerujJ M
sensorer

Punkt |Beskrivelse Trimble-
reservedelsnummer
(1) FmX-skeerm 93100-01
(2] Stromkabel til FmX 66694
(3] Stromkabel til FmX-base 67258
(4 8 m GPS TNC/TNC RT-vinkelkabel 50449
© | Ag25GNSS-antenne 68040-00S
(6] Kabel fra FMX/FM-1000™ til CAN med portreplikator 75407
(7 GreenSeeker-til-skeerm-kabel 77704
®  |RT200-interfacemodul 900-1-047
©  |stromkabel, 30' RT200 400-1-276
® 20' RT200-interfacemodulkabel 400-1-277
@  |sensorkabel, 20' RT200 400-1-265-240

Brugervejledning til FmX-skaermen
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Interfacemodul

Interfacemodulet indeholder kredsleb til at
forbinde bommonterede sensorer med FmX-
skeermen. Interfacemodulet har CAN-, serielle og
stromtilslutninger.

RIZ00 lntesface

Modulet er et miljomaessigt forseglet hus, der kan
installeres inde i eller uden pa forerhuset.

GreenSeeker-sensorer

Sensoren maéler lysreflektionen. Enhederne
genererer deres eget lys, sa de kan bruges under
alle lysforhold, dag og nat.

Nar enheden er teendt, kan man se en red stribe af
lys direkte under det rektanguleere sensorvindue.
Sensoren er konstrueret, sd den optimale hgjde er
60-120 cm over den plantes/afgrodes krone, der
skal registreres. Synsfeltet (bredden af sensorens
maling) er ca. 60 cm inden for sensorens optimale
hgjdeomrade.

Monteringshbeslag til sensor

Sensorer monteres normalt pa et rustfrit
stalbeslag, der leveres af Trimble. Beslagene passer
til de fleste bomme og monteres typisk med U-
bolte.
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Pleje og vedligeholdelse

Hvis dit GreenSeeker RT200-system skal bevare et hgjt funktionsniveau er folgende
nedvendigt:

*  Hverdag, eller hver gang der pafyldes materialer til dosering, skal GreenSeeker-sensoren
og lyskildevinduerne rengeres for stev og snavs med en bled klud.

e GreenSeeker-systemet bor ikke efterlades udenders under ekstreme vejrforhold. Store
temperaturudsving er harde ved elektronik og flydende pakninger og kan reducere
systemets levetid.

*  Opbevar IKKE et GreenSeeker-system med sensoren vendende opad. Dette kan
medfore, at der samler sig vand rundt om vinduerne og pakningerne, som kan beskadige
disse omrader. Direkte sol kan ogsa i visse tilfeelde indeholde sa meget energi, at
sensoren tager skade.

Bemcerk - Det elektriske system har ingen udskiftelige eller reparerbare dele. Forsog ikke selv at
reparere et fejlfunktionerende interfacemodul eller sensorer. Kontakt den lokale forhandler eller
Trimble-repreesentant, hvis du oplever problemer med udstyret.
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Bemcerk - Folgende vejledning geelder de fleste anvendelser af kveelstof. Se algorimerne for
specifik vejledning. Opdateret specifik vejledning finder du pa www.GreenSeeker.com.

Oplysninger vedrorende marken

For GreenSeeker-applikatoren kan bruges til at dosere kveelstof (N) pa en mark, skal der
oprettes en kveelstofrig stribe (NRS), eller et "kalibreringsomrade” lige for eller kort efter
plantningen. Referencestriben bruges til at bestemme den meaengde kveelstof, miljoet gor
tilgeengelig for planten (mineralisering mv.), og endnu vigtigere dette ars forventede
maksimale afgredeudbytte og reaktion pé ekstra kveelstof. En ideel NRS gar fra den ene ende
af marken til den anden, og ber vaere mindst 120 m lang,.

Etablering af et kalibrerings-/referenceomrade

Etablér den kveelstofrige stribe pa et repreesentativt omrade af marken (dvs. ikke pa et heijt
eller lavt sted). Meengden af kveelstof, der er nedvendig for at etablere en NRS, er atheengig af
afgrede og geografisk omréde og ber veere lig med den maksimalt nedvendige dosering til at
opfylde afgrodens behov i hele veekstsaesonen.

Resten af marken kaldes ikke-reference-omrédet. Den kan ogsa kaldes det
kveelstofbegreensede omrade eller praksisomradet.

For at opné de bedst mulige resultater, skal RT200 bruges til at "afleese” den kveelstofrige stribe
og udbringe kveelstof i veekststadier, der atheenger af den anvendte afgredealgoritme. For de
fleste medfolgende algoritmer er dette typisk:

e Hvede: Feekes veekstskale 4-6
e Majs: V8-V12.
Opdateret specifik vejledning om algoritmer finder du pa www.GreenSeeker.com.

For at sensoren kan fortage en ngjagtig bestemmelse af NDVT til topdressing (eller
sidedressing), skal plantedeekningen veere mindst 50 %. RT200-systemet med RT Commander
kan bruge bomme med monterede sensorer til at afleese NRS, eller man kan bruge den
héndholdte GreenSeeker til at bestemme markens tilstand.

Nar man indsamler malinger til NRS, skal den bommonterede sensor (eller den handholdte
sensor) fores hen over afgraden 80-120 cm over toppen af afgraden. Der skal males pé en stor
del af NRS- og ikke-reference-omradet pa marken for at lave en nejagtig bestemmelse af deres
respektive NDVI-veerdier. Nar NDVI-veerdierne er blevet mélt, kan de indtastes i GreenSeeker-
pluginet pa FmX-skeermen. (Dette kan gores automatisk med bommonterede sensorer, eller
manuelt ved hjeelp af den handholdte GreenSeeker).

Hvis malingerne er forskellige hen over marken, skal man veelge det omrade, hvor forskellen
mellem reference- og ikke-referenceomraderne er mest udtalt. Dette sikrer, at algoritmen
bestemmer en dosering, der bruger den hgjeste potentielle afgraodeforudsigelse og den
maksimale respons pa kveelstof for dette &r.
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De fleste algoritmer benytter en miljofaktor til at estimere afgradepotentialet (veekstgraddage
eller dage fra plantning), som tager hgjde for vejret og tidsperioden, der er forlobet siden
plantningen.

Man skal veere opmeerksom p4, at der bruges forskellige VGD til forskellige afgreder, og for at
na frem til VGD-veerdien, skal plantedatoen og méledatoen veere kendte. Lokale veerdier for
VGD findes muligvis pé internettet.

For yderligere oplysninger om lokale VGD-veerdier, se
http://www.ntechindustries.com/software, og ga til linket Where to Find GDD Information
(kun USA).

Opsatning af mark
Sadan forbereder man et referenceomréde:

1. Hvis den forgangne praksis var en 100 % dosering med kvaelstof for plantning, nedsaettes
meengden af kveelstof for plantning til et niveau pa mindst halvdelen af den forrige
samlede kveelstofdosering, der blev anvendt, mens der ikke blev benyttet GreenSeeker.

Hvis doseringen for forérs- eller vinterhvede forud har veeret 100 Ibs N/acre nedseettes
den til 50 Ibs N/acre.

Hvis doseringen for majs forud har veeret 200 Ibs N/acre nedsaettes den til 75-125 Ibs
N/acre.

Ved majs og hvede skal man veere opmeerksom pé, at en sandet jordtype eller kraftige
regnmeengder kan medfere behov for ekstra dosering af kveelstof for at opretholde NRS
som et ikke-begreensende referenceomrade.

2. For, eller kort efter, plantningen, etableres NRS-striben pé et repraesentativt omrade af
marken (dvs. ikke et sted, der tidligere har givet maksimal eller minimal afgrede), og der
udleegges kveelstof' i redskabets bredde. Meengden af kveelstof skal veere stor nok til at
tilfredsstille afgredens kveaelstofbehov pa et godt ar.

For forars- eller vinterhvede skal kveelstofmeaengden veere mindst 100 Ibs N/acre.

For mayjs skal kveelstofmaengden veere mindst 200 1bs N/acre. Husk, at en sandet jordtype
eller kraftige regnmeengder kan medfere behov for ekstra dosering af kveaelstof for at
opretholde NRS som et ikke-begreensende referenceomréde.

3. Bruget permanent eller midlertidigt landmaerke til at sikre, at NRS-striben er let at finde
senere pé seesonen. Du kan ogsé fastleegge placeringen af NRS-striben ved at oprette den
som en A-B-linje eller et flag p&d FmX-skeermen.

En ideel NRS gér fra den ene ende af marken til den anden, og ber veere mindst 120 m
lang.

4. Pa et passende stadie i afgradens veekst tages mélinger af NRS-striben og et tilstoedende
stykke af marken, der endnu ikke er godet. For de fleste medfolgende algoritmer er
folgende typisk:

- Hvede: Feekes vaekstskale 4-6
- Majs: V8-VI12.
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5. Find det omrade, hvor NRS-striben er mest tydelig, sammenlignet med resten af marken
(dette sted viser afgradens storste potentiale).

6. Lavsensormalinger med RT200 eller den handholdte sensor til at seette ind i den valgte
afgrodealgoritme.

7. Serg for at matche dyserne og/eller doseringscontroller-systemet for at maksimere
responstiden og ydelsen til hver enkelt marks behov.

Du finder mere detaljerede oplysninger under Udbringningssystem og veeskestyring,
page 17. Lees ogsé de relevante vejledninger til dine udbringningsredskaber og
doseringscontroller-systemer.

Markforberedelser til brugerdefineret dosering

RT200-systemet kan bruges til at dosere andre materialer end kveelstof. GreenSeeker-pluginet
til FmX-skeermen giver mulighed for at indseette en brugerdefineret algoritme, som er et
skema over produktveerdier i forhold til NDVI-veerdien. Disse veerdier indtastes i skemaet
Dosering efter brugerdefineret formel, se Sadan oprettes et brugerdefineret skema, page 14.

Bemeerk - Verdierne i skemaet er blot et eksempel. Producenten/konsulenten skal selv finde
frem til de rette doseringer. Veer ogsa opmeerksom pa doseringskapaciteten for din specifikke
doseringscontroller og de dyser, der bruges til at opnd disse resultater.

Eksempel pa kalibrering af en mark

Fotografiet viser en producent, der bruger en
handholdt GreenSeeker til at méle en
afgrodes NDVI, som han omtrentligt kender
den onskede dosering til.

Bemcerk — NDVI kan ogsd mdles ved at bruge
GreenSeeker RT200 og holde aje med NDVI-
veerdierne pd GreenSeerens
Arbejdsskermbillede eller ved at bruge
kalibreringsfunktionen.
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Betjening af GreenSeeker-pluginet
GreenSeeker-systemet kraever, at én af folgende funktioner er aktive pd FmX-skeermen:
o  Field-IQ-systemet
e Serielt doseringscontroller-system

Kalibrér GreenSeeker-systemet via Arbejdsskeermen pd FmX-skeermen. For du kalibrerer, skal
duindsamle og indseette dataene fra striben pa FmX-skaermen: Dette kan gores med enten de
bommonterede sensorer pa RT200 eller med den handholdte GreenSeeker-sensor for
udbringningen.

Hvis du bruger RT200-interfacemodulet til variabel dosering, skal du indstille
udbringningsudstyret og doseringscontrolleren efter de forventede doseringsmeengder.

Klargering af GreenSeeker-pluginet
For at konfigurere variabel dosering pd FmX-skeermen skal du gere folgende:
1. Teend for RT200-interfacemodulet og doseringscontrolleren (hvis det er ngdvendigt).

RT200-interfacemodulets grenne Teendt-LED-lampe blinker tre gange, efterfulgt af tre
bip, nar enheden er teendt. Derefter blinker Status-LED-lampen i takt med hver
overforsel af sensordata over CAN-bussen. Forvent at se et kort gront blink, efterfulgt af
et rodt blink i I/M-besked-hastighed (normalt 0,5 sek.) - dette viser, at der overfores data
fra venstre (grent blink) og hejre (redt blink) CAN-port.

2. Installér GreenSeeker-pluginet. For yderligere oplysninger, se Tilfojelse eller fjernelse af
et plugin, page 4.

3. Indlees den mark, der skal sprojtes fra Startskeermen.
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GreenSeeker-pluginskaerm

De elementer pa GreenSeeker-fanebladet pa Arbejdsskeermen, der kan kontrolleres,
aftheenger af, hvad du har valgt tidligere, fx en afgrodealgoritme eller et brugerdefineret skema.

Beskeden Kalibrering ngdvendig vises nu, nar der dbnes en ny opgave, og der tidligere er
brugt eller valgt en afgrodealgoritme.

Bemcerk — Hvis du vil bruge et brugerdefineret skema, men ser dette skeermbillede, skal du trykke
pa Redigér og derefter folge vejledningen for brugerdefineret skema, som findes i
brugervejledningen til FmX-skeermen. Hvis der tidligere er blevet valgt et brugerdefineret skema,
vises beskeden Kalibrering nadvendig ikke.

1.  Veelg fanebladet GreenSeeker-plugin p& Arbejdsskeermen:

Calibration Required

Calibrate

eI

Edit

2. Tryk pd Kalibrér:

1.00 -
0.60 Calibrating I
0.00
LY
NDVI A
—
Non-Ref o
= i

Fanebladet GreenSeeker-plugin indeholder nu knapperne Ref. og Ikke-ref. og et NDVI-
sojlediagram, der viser det kombinerede gennemsnitlige NDVI fra RT200-modulet i
realtid.

3. Anbring keretojet ved referencestederne.
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4. For at registrere NDVI-data fra referencestriben skal man trykke pé Ref., kore hen ad
referencestriben, og derefter trykke pa Ref. igen for at afslutte registreringen.

5. For at registrere NDVI-data fra ikke-referencestriben skal man trykke pa Ref., kore hen
ad referencestriben, og derefter trykke pé Ref. igen for at afslutte registreringen.

Bemcerk — Efterhdnden som NDVI indsamles, lagres data i de respektive felter pd GreenSeeker-
kalibreringssiden. Hold koretgjet i gang mens du indsamler data. Hvis man standser et sted, vil
det pavirke gennemsnitsverdierne. Knapperne Ref og Ikke-ref. skifter til en lysere farve, ndr de er
valgt eller aktive.

6. Tryk pd udfert:

GreenSeeker Calibration
Calibratior* Algorithm | Chart | Dutput‘

Non-Reference  Reference

Maximum 0.70
Average | 0.60 | 0.70
Minimum 0.50
Calibrate Non-Ref ‘ Reference |

NTech RT200 ISO Algorithms:
Mar 2009

Cancel OK

Nu kan du se de veerdier, der blevindsamlet i Step 4 og Step 5.

Algorithm Version

Bemcerk -

For at hente friske data fra denne skceerm, skal du trykke pa knapperne lkke-ref. eller Reference.
Du kan ikke se de nye veerdier, for du har fravalgt den pdgeldende knap.

Hvis du manuelt vil tilsidescette eller indscette data, skal du veelge de forskellige felter og derefter
bruge skeermens tastatur.

Referenceveerdierne i felterne Maksimum, Gennemsnit og Minimum er 0gsd tilgeengelige for
Autokalibreringsfunktionen pd fanebladet Algoritme.
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7. Nar du er tilfreds med dataene, skal du veelge fanebladet Algoritme

GreenSeeker Calibration

Calibration Algorithm | Chart | Dutput‘

Formula ICorn v1.3 GrtPIns GDD OkState j
N% I og [Rate Peak: 271.0 Ibs/a

Nitrogen Use

Efficiancy Lt .

CumGDD F 800 7

0.0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0

NDWI

Cancel |

Adjusted RI

1.38

oK

8. Velg enten en eksisterende algoritme eller Brugerdefineret skema til at oprette en ny
algoritme fra listen Formel. For yderligere oplysninger, se Sddan oprettes et
brugerdefineret skema, page 14.

Bemcerk — Den formel, du valgte til din seneste opgave, er stadig aktiv. Derfor skal du ofte blot
bekreefte, at den korrekte formel bliver brugt.

9. Indtastide forskellige felter efter behow.

De viste felter eendres pé grundlag af den valgte formel. Nogle felter som fx Effektivitet af
kveelstofforbrug (NUE) har standardveerdier, som er formelspecifikke, men de kan alle
eendres ved at veelge feltet og bruge skeermtastaturet.

Bemcerk — Mdske fir du brug for at konsultere de scerlige algoritmevejledninger for at fa
yderligere forklaringer pa feltet CumGDD F eller lignende felter. Fx er CumGDD F for majs v1.3
GrtPlns GDD OKState samlet antal veekstgraddage, Base 50F. Specifik vejledning om algoritmer
finder du pad www.GreenSeeker.com.
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10. Veelg fanebladet Diagram:

11.
12.

13.
14.
15.

GreenSeeker Calibration

Max Limit I 26,0
Min Limit | 19.5

Calibratior4 Algorithm  Chart | Output‘

Rate Peak: 271.0 |bs/a

13.0 |
6.5 y
0.0 '
0.0 0.2 04 06 08 1.0
NDWVI
Cancel | Adjusted RI 1.38 QK

Veelg Aktiveret eller Deaktiveret pé listen Begreensning.

Indtast om nedvendigt en Maks. greense-veerdi baseret pa doseringscontrollerens eller
udbringningsudstyrets begreensninger.

Tryk pa OK.

Indtast en Min. grense-veerdi.

Tryk pa OK.

Bemeerk - Indstillingen af maksimum og minimum begreenser de doseringskommandoer, der

gives til doseringscontrolleren.

16. Gennemga doseringsskemaet for hver opgave for at veelge passende dyser og/eller

indstilling af udbringningsudstyret.

Brugervejledning til FmX-skaermen
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17. Veelg fanebladet Output:

GreenSeeker Calibration
Calihratior+ Algorithm | Chart Qutput

Material Type IGr‘anular -

Cancel 0K

18. [Ilisten Materialetype veelges enten Korn eller
Veeske.

19. Tryk pa OK.

Sadan oprettes et brugerdefineret skema

Landmandens eller konsulentens kendskab til afgroderne giver mulighed for at fastleegge
forskellige doseringsmeengder baseret pa afgrodens/plantens biomasse/storrelse. Et
eksempel pé denne type anvendelse kan veere variabel dosering af aflovningsmiddel til
bomuld eller terremiddel til kartofler. I disse tilfeelde, underseges eller "kalibreres” marken for
at fastleegge de omréder, der kreever forskellige meengder aflgvningsmiddel.

Man kan bruge RT200-systemet eller en handholdt GreenSeeker til at finde frem til NDVI-
veerdierne pa repreesentative omrader af marken, og der kan derefter oprettes et skema med
NDVI-veerdier svarende til doseringsmeengderne.

Sédan skal du gore for at oprette et brugerdefineret skema:

1.  Veelg fanebladet Algoritme pa skeermbilledet Kalibrering af GreenSeeker.
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2.

O© . N o

11.

Veelg brugerdefineret skema eller automatisk kalibrering pa listen Formel.

GreenSeeker Calibration ™Y

Calibration Algorithm | Chart | Output|

Formula lAuto Calibration hd

Number Of Rows. 5 |Check settings
NDVI Rate
| 0.01 | 0.00 gal/a :I
| 0.32 | 0.00 gal/a
| 0.46 | 0.00 gal/a
| 0.65 | 0.00 gal/a
| 0.99 | 0.00 gah’a 0.0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0
LI NDVI

Cancel Save As oK

- Huvis du veelger Brugerdefineret skema, skal du indtaste NDVI-kalibreringsveerdierne
manuelt. Se Step 3.

- Huvis du veelger automatisk kalibrering indleeser systemet automatisk NDVI-
kalibreringsveerdierne fra kalibreringstrinet ved at overfere maksimums-,
gennemsnits- og minimums-NDVI-veerdierne i hhv. reekke to, tre og fire. Ga til
Step 7.

Veelg feltet Antal reekker.
Brug skeermtastaturet til at indtaste en veerdi, og tryk derefter pa OK.

Antallet af tilgeengelige NDVI- og Doserings-felter bestemmes af den veerdi, der er skrevet
i feltet Antal reekker.

Normalt er antallet af reekker til det brugerdefinerede skema to flere end antallet af det
indsamlede antal kalibreringsomréder. Dette giver mulighed for at starte pa nul og
slutte ved 0,99 NDVI.

Veelg et NDVI-felt til at skrive den brugerdefinerede veerdi i.

Tryk pa OK.

Veelg et tilsvarende Doserings-felt til indtastning af en brugerdefineret veerdi.
Tryk pé& OK.

Veelg fanebladet Output.

I listen Materialetype veelges enten Korn eller
Veeske.

Tryk pa OK.
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GreenSeeker-diagnostik

Skeermbilledet GreenSeeker-diagnostik indeholder oplysninger om antallet af sensorer, der er
registreret i systemet, og om diverse fejltilstande.

GreenSeeker Diagnostics
RTZ200150 i
Horgwsre  RT200 Rev B FLIITEDE 11.10
. B hon Wersion
Connected
(1)} Status
67 0K

=

Nar bade hardware- og firmwareversionen vises gverst pa diagnostik-skeermbilledet, betyder
det, at FmX-skeermen og RT200 kommunikerer med hinanden.

Fejlagtige data

RT200-systemet overvager, om sensorerne fungerer korrekt, og hvis en sensor rapporterer
fejlagtige data, medtages disse ikke i doseringscontrolleren beregning. Fejlagtige data kan
skyldes mudder pa sensorlinserne, sensorer, der registrerer beton, sne, vad asfalt eller andet,
som ikke er jord eller overfladen af planter.

Fejltilstande

Fejltilstande kan veere sensorer, der er frakoblet CAN-bussen, eller en sensor, der overforer
ugyldige data.

Ugyldige data forekommer, hvis sensoren fejlfunktionerer, eller mere almindeligt, hvis den ser
noget andet end planter og jord. Fx kan sensoren pege op i luften, nar man seetter systemet op,
eller mod véd asfalt. Begge vil sandsynligvis generere en fejlkode fra den pageeldende sensor.

Fejl Kode Beskrivelse

-1 Red > NIR Red lysreflektion sterre end NIR

-2 BEGGE < 0,01 Begge lysreflektioner er under 0,01
-3 R@D < 0,01 Red lysreflektion under 0,01

-4 NIR < 0,01 NIR lysreflektion under 0,01

-5 BEGGE > 0,98 Begge lysreflektioner over 0,98

-9 NIR < 0,015 NIR netto lysreflektion under 0,15
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Gor folgende for at fa adgang til GreenSeeker-diagnostik:
1. IStartskeermen, tryk pa ,‘ :
2. Tryk pa Konfigurér pa skeermen Aktuelle konfigurationer.

3. Veelg GreenSeeker-pluginet pa skeermen Konfiguration screen, og tryk derefter pa
Diagnosticering.

Doseringsoplysninger

Udbringningssystem og vaeskestyring

Som ved ethvert variabelt doseringssystem er de mulige minimums- og maksimums-
doseringer afthaengige af udbringningssystemet. RT200-interfacemodulet kan "anmode om"
enhver dosering, men de faktiske doseringsmeengder aftheenger af doseringscontrolleren og
dens komponenter. De fleste doseringscontroller-systemer til veeske styrer eller "regulerer”
systemets tryk for at bestemme flowet eller doseringsmeengden.

Nér man bruger RT200 med et typisk veeskeudbringningssystem, er det vigtigt, at
dysestorrelserne passer til de forventede udbringningsmeengder. Nar de passende
referencestribemalinger, GDD, og valget af afgrodetype er skrevet ind i RT Commander, kan
man fa adgang til doseringsgrafen for at f4 vist doseringsmeengderne ved forskellige sensor-
NDVI-mélinger. Afheengigt af det valgte udbringningssystem vil der veere faktiske minimums-
og maksimums doseringer, der kan anvendes. Disse vil veere afhaengige af komponenter som
pumpen, kontrolventilen, dyserne og sterrelsen af bommens rorsystem.

GreenSeeker RT200-systemet til FmX-skaermen har funktioner, der tillader indstilling af
minimums- og maksimumsdoseringer uafhaengigt af doseringerne i afgredealgoritmen. Nér
der er valgt et seet dyser, skal minimum indstilles til den laveste dosering, hvor dyserne stadig
giver et passende menster/en tilstraekkelig ydelse. Maksimumsdoseringen kan veere
begreenset af meengder, der modvirker forstevning eller bortfygning.
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Valg af dyse

Det er normalt bedst at veelge dyserne efter det nederste mellemomrade for de typiske
doseringer, der er vist pa doseringsgrafen. Det er i sidste ende op til landmanden eller
landbrugskonsulenten at bestemme, hvilke minimums- og maksimumsdoseringer og dyser,
der er mest hensigtsmeessige. F.eks.:

GreenSeeker Calibration
Calibration Algorithm Chart | Cutput |
Rate Peak: 20.00 gala
Max Limit 16.0 £
i/ \
Min Limit 12.0 +
/ \
8.0
¥ ™ .
4.0 [ = \\
0.0
0.0 0.2 0.4 0.6 0.8 1.0
NI
Cancel 0K

Hvis de fleste af dine NDVI-malinger (i det omrade af marken, som ikke er i NRS) ligger
omkring 0,53, og din gennemgang af doseringsgrafen viser ved 0,53 NDVI, at du skal dosere 15
GPA, skal du veelge en dyse, der kan sendre dosering bade over og under denne NDVI-maling.
Du kan fx veelge en dyse, der giver 12,5 GPA ved det laveste tryk ( fx 20 psi) og 21 GPA ved det
hojeste tryk (fx 60 psi). Da konsekvenserne ved at undergede (skade pa afgroden)
seedvanligvis er storre end ved at overgade (spild af gadning), er det som regel bedst at veelge
en strategi som den her viste. Du er nedt til at justere veerdierne, sa de passer til de forhold,
der geelder den lokale mark og udbringningssystemet.
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Bedste praksis

For at sikre, at du opnar den bedst mulige ydelse med dit GreenSeeker RT200-system til
variabel dosering, skal du gere folgende:

Undgé at rette en hgjtryksvandstrale mod sensorerne, nér du vasker maskiner. Selv om
alle stik og moduler er fuldt forseglede, er der stadig en risiko for indtreengning af vand
fra en trykstréle.

Hver gang sprojtetanken fyldes, skal du tage en bled klud og terre sensorernes linser af.
Forseg at kontrollere sensorerne mindst en gang dagligt, nar der arbejdes hele dagen.

Veer ekstra opmeerksom pé renggring af sensorerne direkte bag maskinen.

Hvis du har jordbeskyttelsesanordninger pa bommen, fx stottehjul eller stottebjeelker,
skal du veere ekstra forsigtig med ikke at kgre bommen ned i jorden. Veer ogsa
opmeerksom pé, at sensorerne kan veere sarbare over for faste strukturer pa marken.

Sensorerne monteres normalt pé forsiden af bommen og har ikke afstivende beskyttelse.

Skyl bommen ved afslutningen af hver arbejdsdag. Hold systemet rent, og fjern
eventuelle korrosive materialer. PA denne made forleenges din maskines levetid
betydeligt.

Sensorerne skal genkalibreres efter ca. 1.000 arbejdstimer, da der kan forekomme
eendringer i det lys, der udsendes. Dette ggres normalt pé fabrikken eller pa et
autoriseret servicecenter.

Sensorernes optimale maleomrade over afgredens krone er 81-122 cm (32-48"). Den
optimale hgjde er 96 cm (38"), som males fra toppen af afgraden til sensorens
rektanguleere LED-vindue.

Serg for, at alle ledninger forbliver fastgjort pa bommen, s& de ikke hindrer sensorernes
maleomrade, og sa der ikke er klempunkter, nar bommen foldes sammen eller beveeges.
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KAPITEL

Avanceret konfiguration

| dette kapitel:

Konfiguration af ekstern logning
af deekning

m Andring af kodeordet

m Sadan gemmes konfigurationen

af koretojet

Sadan gemmes en PDF-version af
den aktuelle mark

Opgradering af FmX-skaermens
firmware

Opgradering af Field-1Q-
systemets firmware

Abning af yderligere enheder

Nar du har fuldfert den grundleeggende
konfiguration, kan du:

o Brug dette kapitel til at konfigurere mere
avancerede funktioner for at opné sterre
preecision og forbedret ydelse.

*  Begynd kerslen. Se Brugervejledning.

Bemcerk — Nogle konfigurationsindstillinger er ikke
til radighed, nar der er dbnet en mark pd
skeermbilledet Kor. Du kan fa adgang til
indstillingerne ved at trykke pd knappen Hjem fra
skeermbilledet Kor. Nar du bliver bedt om at lukke
marken, skal du trykke pa Ja.
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10  Avanceret konfiguration

Konfiguration af ekstern logning af daekning

10-2

Du kan konfigurere FmX-skeermen til at styre kortleegning af deekning med en kontakt pé
redskabet i stedet for knappen pé skeermbilledet Kor.

Installation af logningsfunktionen

Hvis du vil slutte en redskabskontakt til FmX-skeermen og konfigurere skeermen til at styre
logningen med kontakten, skal du installere en kontakt pd redskabet for at muliggere
aktivering vha. kontakt, nar redskabet heeves eller seenkes. Der kan f.eks. benyttes en kontakt,
der minder om Trimble P/N 604778 (vist nedenfor), il at aktivere deekningslogning:

[ ig—

SIGNAL SWITCH COLOR SHROUD
5V 13 GREEN A

SIGNAL 14 ALACK B

NIC RED C

Kontakten skal passe til og bryde forbindelsen pa ben 10 og 11 pa FmX-portens stik.
Sédan bruges 60477S-kontakten f.eks.:

1. Slut ben A fra kontakten til ben 10 pa Deutsch-stikket med 12 ben pé port A eller B pa
skeermen.

2. Slut ben B fra kontakten til ben 11 pa Deutsch-stikket med 12 ben pa port A eller B pa
skeermen.

Pa den made etableres der en forbindelse mellem ben 10 og 11 pa port A eller B pé skeermen,
nar redskabet heeves eller seenkes.

Bemcerkninger — Hvis port A eller B bruges til andre kabler, kan du bruge Y-deleren pa kablet til
at tilslutte den eksterne logkontakt.

- Hvis du bruger en anden kontakt, kan stikkene veere forskellige fra dem, der er beskrevet i dette
eksempel.
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Der skal bruges et relee til at styre deekningslogning, nar der kontakten er tilsluttet
speending. I folgende diagram illustreres releeet mellem displayet og kontakten:

Boom

switch tandard duty 12V, 304, 4 pin relay
I_ T__ Pin 10

N5y

Y

Battery —

Battery + m
Fuse !\
S

— Pin 11

Du kan leese mere om konfiguration af redskabet under Justering af redskabets indstillinger,
side 7-4.

Aktivér den eksterne kontakt
Sédan aktiveres den eksterne kontakt:
1.  Trykpa & pa startskeermbilledet.
Tryk pa Konfigurer.
Veelg redskabet, og tryk pa Indstillinger.

2
3
4. Veelg fanen Ekstra.
5. Pélisten Ekstern logkontakt skal du veelge enten Tilslutning A eller Tilslutning B.
6

P4 listen Logforer ndr skal du velge enten Hoj eller Lav:

Element Beskrivelse

Logferer nar hoj Systemet starter logning, nar kontakten slas til og stopper logning, nar
kontakten slas fra.

Logferer nar lav Systemet starter logning, nar kontakten slas fra og stopper logning, nar
kontakten slas til.

Bemcerk — Ndr ekstern logning er indstillet til Tilslutning A eller B, er knappen Logning pd
skermbilledet Kor deaktiveret. Brug den eksterne kontakt til at sla logning til eller fra.
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Andring af kodeordet

Bemcerk - Hvis du vil endre administrationskodeordet, skal du bruge masterkodeordet. Hvis du
ikke kender det, skal du kontakte din Trimble-forhandler. Lees mere under Adgang vha. kodeord,
side 4-3.

1.

5.

Gor et af folgende:

- Huvis duikke har indtastet kodeordet i den nuveerende aktivitet, skal du trykke pa
Indstillinger eller Kalibrer pa skeermbilledet Konfiguration.

- Hvis du allerede har indtastet kodeordet i labet af aktiviteten, skal du trykke pa
knappen Hjem og pé Las konfig.. P4 skeermbilledet Konfiguration skal du trykke pa
Indstillinger eller Kalibrer.

Skeermbilledet Indtast administrationskodeordet vises.
Indtast et forkert kodeord. Skeermbilledet Forkert kodeord vises.
Tryk pé Indtast masterkodeord.

Indtast masterkodeordet, og tryk derefter p4 OK. Skeermbilledet Skift
administrationskodeord vises.

Indtast den nye administrationskodeord i begge felter.

Det nye administrationskodeord er nu aktiv.

Lasning af skaermen (for at aktivere kodeordet igen)

Sédan genindtaster du kodeordet, hvis du allerede har indtastet administrationskodeordet:

1.

B

Tryk pa & pa startskeermbilledet.
Tryk pa Konfigurer.
Tryk pa Las konfig..

Tryk pa Indstillinger eller Kalibrer. Skeermbilledet Indtast administrationskodeordet
vises.

Sadan gemmes konfigurationen af keretgjet

Bemcerk - Konfigurationen af koretojet er forskellig fra konfigurationen af skeermen og redskabet.
Med konfigurationen af koretojet gemmes de koretgjsindstillinger for autopiloten, som du
oprettede. Med konfigurationen af skcermen gemmes de indstillinger for skeermens udseende,
som du valgte, og med konfigurationen af redskabet gemmes hvert redskab, inklusive plugins og
Jysiske egenskaber.

10-4

1.

2.

Pa skeermbilledet Konfiguration skal du veelge Autopilot og derefter trykke pa
Indstillinger. Skeermbilledet Opsetning af koretajscontroller vises.

Rediger koretgjsindstillingerne og tryk pa OK.
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Tryk pa Gem konfiguration.

Du kan overskrive en konfigurationsfil ved at trykke pa Kontaktkonfiguration og vaelge
den tidligere fil pa listen Konfiguration af koretoj.

Gem filen ved at trykke pa OK.
Tryk pa Gem konfiguration.

Inden konfigurationsfilen gemmes, vises folgende meddelelse:

Du er ved at overskrive den aktuelle konfiguration af keretgjet. Vil du gemme eller
oprette en ny konfiguration? Tryk pa Gem for at overskrive den eller Ny for at oprette
en ny konfigurationsfil.
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Sadan gemmes en PDF-version af den aktuelle mark

Nar du lukker en mark, opretter systemet automatisk en PDF-oversigtsfil. PDF-filen gemmes i
mappen |AgGPS\Summaries\<client_farm_field_event>\ folder:

[ amith_Ranch
Irimble
& 2 neZ-g-33

Event Summary S

Operator

Event Created 2008 -Apr-05 19:03:21

Summary Created 2010-0ct-05 21:5527

Latitude/Lonaitude 9232145 100°57 39.60'Y

Fiield Area 0.00 &

Totel Boundaries Area 0.00 &

Tortel Time 14hr 42m

Operator EPA License

Hanvest Year

Farm Locafion

Crop

latetial

Target

Applicadion wethod

Coverage Layers
Laper 1 = LN KNOWH

Colerage Time Tht21m
| Vehicle Mot Available
|Implement LI DEMD
Implement Yidth 400 0" O ffset 00 01
Applicadion Wdth 5ot
Rows 16
MOTE:

Tofals are approximate values and may not be accepteble for customer invoice.Consult local laws and requlations for customer invoicing procedures - some regions require official
weighing.

Filen Joboversigt kan indeholde folgende billeder af marken:

Dette billede ... Angiver ...

Overlapning deekning og eventuel overlapning

Hojde GPS-positionens lodrette hgjde

Fordelingsrate den volumen hvorved sprgjtebommen fordelte sprgjtemiddel
GPS-kvalitet kvaliteten af GPS-signalet

Gennemsnitligt XTE- graden af redskabsudskridning

daekningslag
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Filen viser ogsé oplysninger om:
e Jobbet
»  Koretojets indstillinger

Tryk pa de relevante knapper for at vise eller skjule deekningsarealet og/eller arealobjekter.
Huvis der er nogen doseringsplaner, kan der ogsé veelges en tilhgrende knap.

Séadan vises en oversigtsrapport pa en computer:

1.  Fjern CompactFlash-kortet fra skeermen, og indseet det i en computer.
2. Veelg mappen |AgGPS\Summaries|, og dbn filen Index.html.

3. Veelg den passende mark pa listen.

Bemcerk - Hvis du bruger internetbrowseren Microsofi® Internet Explorer®, er du muligvis nodt
til at tillade ActiveX®-indhold, for at fa vist hele oversigtsfilen.

Opgradering af FmX-skaermens firmware
1. Overfor den nye firmware-fil fra www.trimble.com til computeren.
2. Slut USB-neglen fra FmX-skeermen til computeren.
3. Udpak firmware-filen, og gem den i rodmappen pa USB-neglen.
4. Indseet USB-neglen i USB-porten pa bagsiden af FmX-skeermen.
5

Tryk pa afbryderknappen pé bagsiden af FmX-skeermen for at teende det, og vent, indtil
startskeermbilledet vises.

o

Tryk p& Opgrader. Skeermbilledet Opgradering af firmware vises.
7. Veelg en firmware-fil pa listen Firmware og tryk pa Opgrader.

8. Tryk p& OK, nar opgraderingen er fuldfert. Systemet genstartes.
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Opgradering af Field-1Q-systemets firmware

Du kan bruge skeermen til at opgradere folgende komponenters firmware:

Plugin Element

Field-1Q Hovedkontaktboks

12-sektions kontaktboks

Rate- og sektionskontrolmodul
Saningsovervagningsmodul
Sektionskontrolmodul
Ratekontrolmodul
Rawson-kontrolmodul

Sadan opgraderes en komponents firmware:

1. Overfor den nye firmware-fil fra www.trimble.com til computeren.

2. Slut USB-ngglen fra FmX-skaermen til computeren.

3. Kopier firmwareopgraderingsfilen til mappen Firmware p4 USB-ngglen.
4. Indseet USB-neglen i USB-porten p4 FmX-skeermen.
5

Tryk pa afbryderknappen pé bagsiden af FmX-skeermen for at teende det, og vent, indtil
startskeermbilledet vises.

6. Tryk p& Opgrader:

Firmware Upgrade Y

Hardware Firmware

Display FIQ_12_Section_Switch_Module_2_05
FIQ_Master_Switch_Module_2_05

FIQ Rate and Section Control Module

< b

Upgrade Progress 0%

7. Veelg det passende plugin pa listen Firmware. Eventuelle nye firmwareopgraderingsfiler
vises pé listen gverst til hojre.

8.  Veelg den relevante firmware-fil.
9. Tryk pd OK, nar opgraderingen er fuldfert. Systemet genstartes.

Komponentens firmware er opdateret.
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10

Abning af yderligere enheder

Du kan kegbe udvidede funktioner til FmX-skeermen fra din lokale Trimble-forhandler.

Séadan aktiveres de yderligere funktioner:

1.
2.

Teend FmX-skaermen. Startskeermbilledet vises.

Tryk pa Laser op:

Advanced Functionality Access

--E Variable Rate & Section Control

ﬁ Internal GPS Receiver

& ) GPS+GLONASS RTK Corrections
:1-°HTK Corrections
B acmniSTAH HPXP Corrections

“ 7} Second GPS Antenna

o Aried Level

N

= 1—' TrueTracker

4 Unlock
Contact your Dealer or visit
WWW. Trimble.Com to unlock this

functionality.

Serial Number: 4844565443

Checksum: 09

x|

Tryk pa knappen til den funktion, du vil abne. Skeermbilledet Indtast kodeordet for at

aktivere vises.

Indtast kodeordet, og tryk derefter pa OK. Funktionen er aktiveret. Kodeordet gemmes i

hukommelsen til fremtidig brug.

Brugervejledning til FmX-skaermen
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Fejlfinding

| dette kapitel:

Avanceret diagnostik
Visning af ra serielle data

Gendannelse af
standardindstillinger

Visning af diagnostikoplysninger
pa FmX-skaermen

m Skeermbilledet GPS-status

m Skeermbilleder

m Tvunget slukning af systemet

KAPITEL

I dette kapitel beskrives det, hvordan du kan
analysere de problemer, der kan opsté med FmX-
skeermen.
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11 Fejifinding

Avanceret diagnostik

Med systemets diagnostiktilstand kan du konfigurere avancerede styringsindstillinger. De
fleste brugere behover ikke at justere disse indstillinger.

1. Veelg System i dialogboksen Konfiguration, og tryk derefter pa Diagnostik:

System Diagnostics

Serial Port | System Information | Advanced Settings | Power Leuels‘

- Connector A ~Cannecter C
Serial Sent: 0 . Serial Sent: 2472 )
View View
Received: 1] Received: 6023
CAN Devices: 1
- Connector B ~Connector D

Sent: 0 Sent: 0
View View
Received: 0 Received: 14

CAN Devices: 0 (error 105)

0K
2. Tryk p& Avanceret:
System Diagnostics
Serial Port | System Information  Advanced Settings | Power Levels
Diagnostics Level |3 j
Swath Contrel Points |I-Idden j
QK
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3. Veelg diagnostikniveauet. Det er afggrende for, hvor mange fejlfindingsoplysninger, der
logfores i programfilerne:

Element Beskrivelse

1 Minimalt oplysningsniveau

6 (standard) Mellemhgjt oplysningsniveau
9 Hgjeste oplysningsniveau

4. Velg, om keresporenes kontrolpunkter skal vises eller ej. Nar styrelinjen eren
kurve, vises den pé skeermbilledet som en reekke korte, sammenheengende :ﬂj
linjestykker. Kontrolpunkterne til kerespor vises, hvor linjestykkerne meodes: ’[

Element Beskrivelse )‘(
4

Skjult (standard) Normale styrelinjer

Synlig Styrelinjerne viser kontrolpunkterne

Du kan ogsa fa vist de rd portdata pa skeermbilledet Systemdiagnostik. Se Visning af ra serielle
data, side 11-3 for at f& yderligere oplysninger.

Visning af ra serielle data

Du kan fé vist de rd serielle data, som skeermen modtager dem. Det kan veere nyttigt i
analysen af GPS-signalet.

Sédan far du vist de ré serielle data:

1. Veelg System i dialogboksen Konfiguration, og tryk derefter pa Diagnostik:

System Diagnostics
Serial Port | System Information ‘ Advanced Settings | Power Levels |

- Connector A ~Connector C

Serial Sent: 0 : Serial Sent: 2472 )
View View |

Received: 0 Received: 6029
CAN Devices: 1

- Connector B ~Connector D

Sent: 0 Sent: 0
View View
Received: ] Received: 14

CAN Devices; 0 (error 105)

OK

P4 dette skeermbillede vises hver af tilslutningerne (portene) pd FmX-ledningsbundtet
og antallet af modtagne og afsendte datapakker.
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2. Dukan fa vist de rd data for en port ved at trykke pé den passende Vis-knap.
Skeermbilledet med portdiagnostik for den pageeldende port vises:

Connector C Port Diagnostics

_ @ ROXTE:O { I
i ROSwathOffsat: -1013____ -~
_ @ ROMeasSteerinpAngleScaled: 0

—@_CougarPublishAPGuidancetnfo: D1t

__ YHOPGGAI53230,34,4027, 12350181, N,10455, 82306484, W,2,08,1,2,151 1.870,M, 0.00

__@_RONTE
_ @ ROSwathOffser 5

_ @ ROMaasStearingAngleScaled
_ @ _ CougarPublishAPGuidanceinfa_

—a_phq____

_ @ _ CougarPublishaPGPSStateelnfe. 6
_ @@ RONTE
_@_ROGwathOffsst 5

_ @ ROMeasStearingAngleScaled

_ @ CougarPublishaPOuidancelnfa
__@@__RONTE,
_ i@ ROBwathOffsst 5
_@@_ROMeasStearingAngleScaled
_ @ _ CougarPublishaPCuidanceinfa_

_L_A —_—

_ @ _ROXTE -
_ i@ _ROSwathOffsat 5

ASCI| Hex | Q Capture | QK

Pa skeermbilledet vises der enten ASCII-tekst eller heksadecimal kode, alt efter hvilken knap
du trykker pa. Tryk pa ASCII for at fi vist indkommende data fra NMEA-datastrengen.

Heksadecimal kode er kun nyttig for udviklere.
Dataene vises kun, nér du trykker pa Registrer.

En virtuel lysdiode p& knappen Registrer blinker for at angive, at der sendes eller modtages
data pa den pageeldende serielle port.

Du kan f4 vist dataene ved at trykke pa ASCII eller Hex og derefter trykke pa Registrer. Der
registreres ca. fem sekunders serielle data, som derefter vises pé skeermbilledet. Du kan
kontrollere dataene eller registrere flere data.

Bemcerk - De gronne data er indkommende, de rode er udgdende.

Gendannelse af standardindstillinger
Du kan gendanne skeermens standardveerdier. Det kan veere nyttigt hvis:

e duhar eendret skeermens indstillinger, og resultaterne er dérlige, men du kan ikke finde
ud af, hvilken indstilling der er rsagen.

»  duflytter skeermen fra et koretgj til et andet

Bemcerk — Hvis du gendanner standardindstillingerne, gendannes koretgjsindstillingerne til
Autopilot ikke.

Sédan gendannes standardindstillingerne:

1. Veelg System i dialogboksen Konfiguration, og tryk derefter pa Indstillinger:
Skeermbilledet Skermindstillinger vises.
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2. Tryk pé standard. Der vises et skeermbillede, hvor du skal bekraefte handlingen.
3. TrykpdJa.

Standardindstillingerne gendannes.

Visning af diagnostikoplysninger pa FmX-skarmen

Oplysninger om skaermens konfiguration

Du kan fa vist oplysninger om skeermens konfiguration ved at trykke pa . ,‘ overst til hojre
pé skeermen.

Der vises folgende pa startskeermbilledet:

e Oplysninger om skeermens firmware

e Oplysninger om Autopilot-controlleren

¢ Oplysninger om GPS-modtageren og korrektionsmetoden

e Koretojets meaerke og modelnavn

Oplysninger om USB-ngglen

Huvis du vil se oplysninger om den USB-negle, der er sluttet til skeermen, skal du veelge System
og trykke p& Diagnostik pa skeermbilledet Konfiguration.

Fanen med kortoplysninger vises pé skeermbilledet Systemdiagnostik.

Visning af koretejets diagnostikoplysninger

Pa skeermbilledet Konfiguration skal du veelge Autopilot og derefter trykke pa Diagnostik.
Skeermbilledet Opseetning af koretajscontroller - Styring vises.

Menuen Koretojsdiagnostik er opdelt i fem dele:
e Skeermbilledet Guidning

e Skeermbilledet Styring

e Skeermbilledet Detaljer

o  Skeermbilledet med fejlloggen

o Skeermbilledet til visning af advarsler
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Keretgjsdiagnostik: Skaermbilledet Guidning
Kgretgjkontroller Diagnostik - Guidning Q|
Guidning | Styring | Detaljer
(0000000000000 0000P00Q |
e Rul\e Retnihg o
\ ‘ 0.0 deg
9__< A Retning Hastighed
_|.Stoppet | | 0.0 kph .I-
9 0.0deg n/a-0 1pP5 @
Aggressivitet
m |
T T A O O A —
Jeevn 100% Hurtig 4' 4'
Element | Sektion Beskrivelse
(1) Graf over afstand til En graf over afstanden til linjen over tid. Den er nyttig til diagnosticering
linjen af problemer, nar koretgjet taendes og forbliver teendt.
(2] GPS-status Kvaliteten af det aktuelle GPS-fikspunkt og antallet af satellitter.
(3) Retningsfejl Angiver forskellen mellem koretgjets retning og sporets retning.
(4] Rullen Angiver den aktuelle rullevaerdi beregnet af systemet.
(5) Retning Koretojets aktuelle korselsretning — fremad, bagud eller stoppet.
(6) Afstand til linjen En numerisk angivelse af afstanden til linjen.
@ Virtuel lysbom En virtuel repraesentation af afstanden til linjen.
(8] Retning Koretgjets aktuelle retning beregnet af systemet.
(0] Hastighed Koretgjets aktuelle hastighed beregnet af systemet.
(10] 1PPS Angiver om der registreres et 1PPS-signal fra en GPS-modtager.
(11) Aggressivitet En skydeknap til at justere styresystemets aggressivitet.
® Aktiveringsknap Bruges til at aktivere/deaktivere systemet og vise den aktuelle status. Nar
knappen er rad, kan du trykke pa den for at se, hvilken fejl der hindrer
automatisk tilstand.
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Koretojsdiagnostik: Skaermbilledet Styring

Kgretgjkontroller Diagnostik - Styring 9/
Guidning  Styring | Detaljer
rstatus
PWM Hgj S
e eire [INNIRTIRNRGEREND Drejer til venstre
PWM Yens | 0% ‘
Styravinkel
g Zinsket j 10 grad
Falktisk ; 27 grad o
BT |
: 4
‘ ‘ ﬁ“ -
- X
Element |Sektion Beskrivelse
(1) Tilsideseettelse af Tilsideseetter den normale styrekommando til hjulene. Med denne
styrekommando funktion kan du gennemtving en bestemt styrevinkel, og sikre at
systemet reagerer som forventet.

(2] Styrevinkel Angiver den pakreevede og den aktuelle styrevinkel. Den
pakraevede vinkel er den, som systemet forseger at opna, og den
faktiske er beregnet af systemet ud fra hjulenes retning.

(3) PWM-status Viser de aktuelle PWM-signaler, der sendes til den
elektrohydrauliske ventil. Dette er en indikation pa, om systemet
forsager at dreje til venstre eller hgjre.

(4] Aktiveringsknap Bruges til at aktivere/deaktivere systemet og vise den aktuelle

status.
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Koretgjsdiagnostik: Skaermbilledet Detaljer

Vehicle Controller Setup - Details

Guidance | Steering Details

Wehicle 120V

©
9 IbA Raw Scaled kALY Raw Scaled 9

Ace X 2,50V 0.00g Gyro X 25V 0.00 dis
AccY 250V 0.00g Gyro ¥ 251V 0.00 dis
Acc Z 250V 0.00g Gyroe Z FAIRY 0.00 dis
~Manual Override Remate Engage
Raw 0.4V Raw 0oV

Scaled Not Active Scaled Not Active

View Fault Log View Waming | . oK |

Element |Navn Beskrivelse

(1) Diagnostik Diagnostik vedr. keretojet og konfigurationen — der kan vises op til 9 forskellige
emner.

(2] Accelerometre | Den ra spaending og skalerede G-kraft for hvert af systemets accelerometre.

(3) Koretojets Den speending der i gjeblikket leveres til Autopilot-systemet fra koretgjets

spaending elektriske system.

(4] Gyroskoper Den ra spaending og skalerede antal grader pr. sekund for hvert af systemets

gyroskoper.
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Skaermbilledet med Autopilot-fejl

Pa skeermbilledet Autopilot-fejl kan du se alle fejl med Autopilot-controlleren:

Autopilot Faults

Active:
as at
02Mar09
13:31:03

History | popar09 09:45:06 - Vehicle F#118, Not receiving the report for at least i‘
02har09 08:45:40 - Vehicle F#118, Not receiving the report for at least

02hMar09 08:27:55 - Vehicle F#118, Not receiving the report for at least

02hMar09 08:26:17 - Vehicle F#118, Not receiving the report for at least

02har09 08:08:52 - Vehicle F#118, Not receiving the report for at least

< | »

Cancel | Refresh Fault Lists | Clear History | Close & Clear Faults

Pa to separate lister vises der:
o Hvilke fejl der er aktive i gjeblikket
»  En historik over tidligere fejl

Skaermbilledet til visning af advarsler

Nér du har skeermbillederne til keretgjsdiagnostik dbne, blinker knappen Vis advarsel radt,
hvis der er en aktiv advarsel pé skeermen. Du kan fa vist aktive advarsler ved at trykke pa
knappen.
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Skeaermbilledet GPS-status

Pa skeermbilledet GPS-status vises der oplysninger om de aktuelle GPS-data fra GPS-
modtageren. Du kan bruge dette skeermbillede til at kontrollere, om GPS-modtageren
udleeser de forventede data.

o DPaskeermbilledet Konfiguration skal du veelge funktionen Autopilot GPS-modtager og
derefter trykke pa Diagnostik:

Autopilot GPS-status Q|

Pasition Kobler til Autopilot. ..

Ingen tilgsengelig keret@jsposition! )
Konfigurerer modtager...
Venter pd konfiguration af
primeaer intern GPS

Hastighed 0.0
Retning 0.0
Satelitter 0.0
GPS kvalitet 0.0
Korrektionsalder 0.0
H fejl 0.0

Log til seriel 0K

Der vises folgende pa skeermbilledet:

- Din aktuelle GPS-position.
- Antallet af satellitter
- GPS-kvalitet

- Autopilot-systemet og modtagerens versionsnumre

Skaermbilleder

Du kan gemme billeder pd FmX-skeermen ved at trykke pa den knap til hejre, der svarer til det
aktuelle skeermbillede.

Sadan gemmer du f.eks. et billede af skaermbilledet Kor:
1. Trykpa ” Skeermbilledet Kor vises.

2. Trykpa ” igen. Skeermbilledet gemmes i mappen |\AgGPS\Diagnostics\Screenshots|.
Der afspilles en advarselstone som angivelse af, at du har gemt et skeermbillede.

Bemcerk — Skermbilledet tages af mappen lengst nede under hver knap. Hvis du altsa gemmer
et skeermbillede fra Indstillinger for redskabet, er det skeermbilledet Konfiguration der gemmes.
Funktionen er mest nyttig i forbindelse med skermbilledet Kor.
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Tvunget slukning af systemet

FORSIGTIG - Undga at gore dette, hvis det ikke er absolut nedvendigt. Hvis displayet skriver til
USB-ngglen, kan denne slukningsmetode medfere beskadigelse af data pa kortet. Du bgr om
muligt bruge en af de andre lukningsmetoder. Se Sadan slukkes skaermen, side 2-9.

Huvis displayet stopper med at svare, kan du tvinge systemet til at slukke ved at holde
afbryderknappen nede i 10 sekunder.
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